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Zu diesem Handbuch

1.1 Dokumentationskonzept
Dieses Handbuch enthélt alle Informationen tber das Multiprotokoll-Gateway der Produktreihe BL67
(BL67-GW-EN).

Die nachfolgenden Kapitel beinhalten, neben einer kurzen allgemeinen BL67-Systembeschreibung
sowie der Beschreibung der Protokoll-unabhangigen Eigenschaften des Gateways und ggf. der 1/O-
Module (technische Eigenschaften, Diagnosen, Parameter, etc.), jeweils zwei Protokoll-abhdngige
Kapitel.

Die Protokoll-abhdngigen Kapitel beinhalten zum einen die Protokoll-spezifischen Gateway-
Eigenschaften sowie ein, fiir das jeweilige Ethernet-Protokoll geltendes, Anwendungsbeispiel zur
Kopplung des Gerates an Automatisierungsgerate.

EtherNet/IP

— Kapitel 4, Implementierung von EtherNet/IP

— Kapitel 5, Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)
Modbus TCP

— Kapitel 6, Implementierung von Modbus TCP

— Kapitel 7, Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win
V3)

PROFINET
— Kapitel 8, Implementierung von PROFINET
— Kapitel 9, Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

Dariiber hinaus beinhaltet dieses Handbuch ebenfalls Protokoll-unabhangige Richtlinien zur
Stationsprojektierung, fiir die elektrische Installation etc.

1.1.1  Weiterfiihrende Dokumentation
BL67 1/0-Module (TURCK-Dokumentationsnummer: deutsch D300572; englisch D300529)

Die busunabhangigen I/O-Module des BL67-Systems sowie alle busiibergreifenden Themen wie
Montage, Beschriftung usw. sind in einem separaten Handbuch beschrieben.

Daruber hinaus beinhaltet das Handbuch eine kurze Beschreibung des I/0O-ASSISTANTs, der
Projektierungs- und Konfigurationssoftware fiir TURCK I/O-Systeme.
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1.2 Symbolerlauterung
Warnhinweise

Handlungsbezogene Warnhinweise stehen vor potenziell gefdhrlichen Arbeitsschritten und werden
durch grafische Symbole gekennzeichnet. Jeder Warnhinweis wird durch ein Warnsymbol und ein Sig-

nalwort eingeleitet, das die Schwere der Gefahr ausdriickt. Die Hinweise miissen unbedingt eingehal-
ten werden:

GEFAHR!

GEFAHR kennzeichnet eine unmittelbar gefahrliche Situation mit hohem Risiko, die zu Tod
oder schwerer Verletzung fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

B

WARNUNG!

WARNUNG kennzeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die
zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

>

VORSICHT!

VORSICHT kennzeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation mit geringem Risiko, die
zu mittlerer oder leichter Verletzung fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

>

ACHTUNG!

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die moglicherweise zu Sachschaden fiihrt, wenn sie
nicht vermieden wird.

-

1.2.1 Weitere Hinweise

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und wichtige Informationen. Die Hinweise
erleichtern die Arbeit, enthalten Infos zu speziellen Handlungsschritten und helfen, Mehrar-
beit durch falsches Vorgehen zu vermeiden.

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

E]:ﬂ Die TECHNISCHEN GRUNDLAGEN bieten technischen Informationen, die Grundlagen und
Hintergrundwissen vermitteln. Diese Informationen fiihren beispielsweise zum besseren Ver-

standnis der Geratefunktionen. Der erfahrende Anwender kann diese Informationen iberge-
hen.

» HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Symbol kennzeichnet einzelne Handlungsschritte, die der Anwender durchzufiihren hat.
= HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Symbol kennzeichnet relevante Ergebnisse der Handlungsschritte
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Zu diesem Handbuch

1.3 Allgemeine Hinweise

Diesen Abschnitt sollten Sie auf jeden Fall lesen, da die Sicherheit im Umgang mit elektrischen Geraten
nicht dem Zufall Gberlassen werden darf.

Dieses Handbuch enthilt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemalien Gebrauch
der BL67-Gateways. Es wurde speziell fir qualifiziertes Personal mit dem nétigen Fachwissen konzi-
piert.

1.3.1 BestimmungsgemifBer Gebrauch

Die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate diirfen nur fiir die in diesem Handbuch und in der
jeweiligen technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur in Verbindung mit zertifizier-
ten Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgemaBen Transport, sachgerechte Lage-
rung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Wartung voraus.

1.3.2 Hinweise zur Projektierung/Installation des Produktes

Die fuir den jeweiligen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften sind unbe-
dingt zu beachten.
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Anderungsindex

Industrielle
Automation

1.4 Anderungsindex

Die folgenden Anderungen/Ergianzungen wurden im Vergleich zur Vorgingerversion dieses Hand-
buchs vorgenommen.

Tabelle 1-1: Kapitel Thema neu Anderung
Anderungsindex
3 QuickConnect (QC) und Fast Start-Up (FSU) (Seite 3-6) X
Ethernet-Anschluss bei QC-/FSU-Applikationen (Seite 3-13) X
Parameter der I/O-Module (Seite 3-44) X
Diagnose der I/0-Module (Seite 3-45) X
4 QuickConnect in BL67 (Seite 4-4) X
Device Level Ring (DLR) (Seite 4-6) X
5 Aktivieren von QuickConnect (Seite 5-15) X
8 PROFINET (Seite 8-2) X
FSU - Fast Start-Up (priorisierter Hochlauf) (Seite 8-4) X
MRP (Media Redundancy Protokoll) (Seite 8-5) X
9 Fast Start-Up - Konfiguration der Feldbusknoten (Seite 9-17) X

ﬂ HINWEIS
Mit Erscheinen dieses Handbuchs verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre Giiltigkeit.

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 1-5



Zu diesem Handbuch

1-6 D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



Industrielle
Automation

2 BL67 Philosophie
2.1 Das Grundkonzept 2
2.1.1 Flexibilitat 3
2.1.2 Einfache Handhabung 3
2.2 Die BL67-Komponenten 4
2.2.1 Gateways 4
222 Elektronikmodule 5

- Power-Feeding Module 5
223 Basismodule 5
224 Abschlussplatte 6

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 2-1



BL67 Philosophie

2.1

2-2

Das Grundkonzept

BL67 ist ein modulares I/O-System der Schutzklasse IP67 fir den Einsatz in der Industrieautomation. Es
verbindet die Sensoren und Aktoren der Feldebene mit der ibergeordneten Steuerung.

BL67 bietet Module fiir nahezu alle Anwendungen:
Digitale Ein- und Ausgabemodule
Analoge Ein- und Ausgabemodule
Technologiemodule (SSI-, RS232-Modul,...)

In einer beliebigen Feldbusstruktur zahlt die gesamte BL67-Station als ein Busteilnehmer und belegt
damit eine Busadresse.
Eine BL67-Station besteht aus Gateway, Versorgungs- und I/0-Modulen.

Die Anbindung an den entsprechenden Feldbus erfolgt liber das busspezifische Gateway, das damit
der Kommunikation zwischen der BL67-Station und den anderen Feldbusteilnehmern dient.

Innerhalb der BL67-Station erfolgt die Kommunikation zwischen dem Gateway und den einzelnen
BL67-Modulen uber einen internen Modulbus.

HINWEIS
ﬂ In einer BL67-Station ist nur das Gateway feldbusspezifisch. Alle BL67-Module sind feldbusun-
abhéangig.
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2.1.1  Flexibilitat

Eine BL67-Station kann Module in beliebiger Kombination enthalten, so dass die Anpassung des Sys-
tems an nahezu alle Applikationen der Industrieautomation maoglich ist.

2.1.2 Einfache Handhabung
Alle BL67-Module, das Gateway ausgenommen, bestehen aus einem Basismodul und einem Elektronik-

modul.
Das Gateway und die Basismodule knnen wahlweise auf eine Hutschiene aufgerastet oder direkt auf

dem Maschinenkorper montiert werden. Die Elektronikmodule werden einfach auf die dazugehérigen
Basismodule gesteckt.

Die Elektronikmodule kdnnen bei der Inbetriebnahme oder im Wartungsfall nach Abschaltung der Last
ohne Beeintrachtigung der Verdrahtung gesteckt und gezogen werden.
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BL67 Philosophie

2.2 DieBL67-Komponenten

Abbildung 2-1:
BL67-Station

A Gateway

B Elektronik-
modul

C Basismodul

2.2.1 Gateways

Das Gateway verbindet den Feldbus mit den I/O-Modulen. Es wickelt den gesamten Prozessdatenver-
kehr ab und generiert Diagnose-Informationen fiir das ibergeordnete Steuerungssystem sowie fir die
Software I/O-ASSISTANT.

Abbildung 2-2:
BL67-Gateway
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Die BL67-Komponenten
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2.2.2 Elektronikmodule

Die Elektronikmodule enthalten die Funktionen der BL67-Module (Versorgungsmodule, digitale und
analoge Ein- und Ausgabemodule, Technologiemodule).

Sie werden auf die Basismodule gesteckt und sind unabhangig von der Verdrahtung. Bei der Inbetrieb-
nahme oder im Wartungsfall kdnnen die Elektronikmodule gezogen und gesteckt werden, ohne dass
die Feldverdrahtung gelost werden muss.

Abbildung 2-3:
Beispiel fiir ein
Elektronikmodul

Power-Feeding Module

Power-Feeding Module kommen zum Einsatz, wenn unterschiedliche Potenzialgruppen innerhalb
einer BL67-Station gebildet werden sollen, oder falls die erforderliche 24 V DC-Nennstromversorgung
der BL67-Module nicht mehr ausreichend gewahrleistet ist.

Zu der linken benachbarten Versorgungsgruppe besteht Potenzialtrennung.

HINWEIS

ﬂ Die ausfiihrlichen Beschreibungen und technischen Daten zu den einzelnen BL67-1/0-Modu-
len finden Sie in Kapitel 2 bis 8 des Handbuches “BL67-1/0-Module” (TURCK-Dokumentations-
Nr.: deutsch: D300572; englisch: D300529).
Der ,Anhang” des oben genannten Handbuchs enthalt unter anderem eine Zuordnung von
Elektronik- zu Basismodulen.

2.2.3 Basismodule

Der Anschluss der Feldverdrahtung erfolgt an den Basismodulen.
Sie sind in den folgenden Varianten erhaltlich:
1xM12,2XxM12,2 x M12-P, 4 x M12, 4 x M12-P
4 x M8, 8 x M8
1xM12-8
1 X M23,1xM23-19

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 2-5



BL67 Philosophie

1 x 7/8" (flir Power Feeding Module)

Abbildung 2-4:
Beispiel fiir ein
Basismodul

2.2.4 Abschlussplatte

Der mechanische Abschluss am rechten Ende der BL67-Stationen wird durch eine Abschlussplatte rea-
lisiert.

Sie dient am letzten Basismodul einer Station zum Schutz der Modulbuskontakte und gewahrleistet die
Schutzart IP67.

Abbildung 2-5:
Abschlussplatte
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Allgemeine technische Eigenschaften

Industrielle
Automation

3.1 Allgemeine technische Eigenschaften

3.1.1 Funktion

Das BL67-GW-EN (ab Version VN 03-00) dient als Multiprotokoll-Interface zwischen dem BL67-System
und den Ethernet-Protokollen Modbus TCP, EtherNet/IP und PROFINET.

3.1.2 Versionsiibersicht
Bitte beachten Sie, dass die Vorgangerversionen des Gateways nicht alle Protokolle unterstitzt haben.

Version < VN 03-00
BL67-Gateway unterstiitzt nur das Ethernet-Protokoll

- Modbus TCP

Version VN 03-01
BL67-Multiprotokoll Ethernet-Gateway unterstiitzt die Protokolle

- Modbus TCP
— EtherNet/IP

Version =2 VN 03-02
BL67-Multiprotokoll Ethernet-Gateway unterstiitzt die Protokolle

- Modbus TCP
— EtherNet/IP
— PROFINET

HINWEIS
ﬂ Das Multiprotokoll Ethernet-Gateway ersetzt alle vorherigen Versionen und ist vollstandig
kompatibel.

Gedndert hat sich lediglich die Bezeichnung der LEDs. Details dazu finden Sie unter Diagno-
semeldungen Uber LEDs (Seite 3-40).
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3.2  Unterstiitzte 1/0-Module (protokollabhangig)

Tabelle 3-1: Modul EtherNet/IP Modbus TCP PROFINET
Liste der unter-
stlitzen Module

Digitale Eingabemodule
BL67-4DI-P v v v
BL67-4DI-N v v v
BL67-4DI-PD v v v
BL67-8DI-P v v v
BL67-8DI-N v v v
BL67-8DI-PD v v v
BL67-16DI-P v v v
Analoge Eingabemodule
BL67-2Al-I v v v
BL67-2Al-V v v v
BL67-2AI-PT v v v
BL67-2AI-TC v v v
BL67-4AI-TC v v v
BL67-4Al-V/I v v v
Digitale Ausgabemodule
BL67-4D0O-0.5A-P v v v
BL67-4DO-2A-P v v v
BL67-4DO-2A-N v v v
BL67-4DO-4A-P v v v
BL67-8D0O-0.5A-P v v v
BL67-8D0O-0.5A-N 4 v 4
BL67-16DO-0.1A-P v v v
Analoge Ausgabemodule
BL67-2A0-I v v v
BL67-2A0-V v v v
BL67-4A0-V v v v
Relaismodule
BL67-8DO-R-NO v v v

3-4 D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



Unterstiitzte I/0-Module (protokollabhidngig)

Industrielle
Automation
Tabelle 3-1: Modul EtherNet/IP Modbus TCP PROFINET
Liste der unter-
stlitzen Module
Digitale Kombimodule
BL67-4DI4DO-PD v v v
BL67-8XSG-P v v v
BL67-8XSG-PD v v v
Analoge Kombimodule
BL67-2A12A0-V/I v v v
BL67-4AI4A0-V/I v v v
Technologie-Module
BL67-1RS232 v v v
BL67-1RS485/422 v v v
BL67-1SSI v v v
BL67-1CVI v v v
BL67-1CNT/ENC v v v
BL67-2RFID-A v
BL67-2RFID-S v v v
Versorgungsmodule
BL67-PF-24VDC v v v
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3.3 QuickConnect (QC) und Fast Start-Up (FSU)

Das Gateway BL67-GW-EN (VN > 03-00) ist QuickConnect- bzw. Fast Start-Up-fahig (siehe auch Quick-
Connect in BL67 (Seite 4-4) oder PROFINET (Seite 8-2).

Die folgende Tabelle zeigt die BL67-Elektronikmodule, die QuickConnect- bzw. FSU-fahig sind:

Tabelle 3-2: Modul QC-/FSU-fahig ab VN
QuickConnect-
bzw. FSU-fihige ~ BL67-4DI-P VN 01-03
BL67-Module
BL67-4DI-PD VN 01-07
BL67-8DI-P VN 01-03
BL67-8DI-PD VN 01-06
BL67-16DI-P VN 01-01
BL67-4DO-0.5A-P VN 01-07
BL67-4DO-2A-P VN 01-07
BL67-4DO-4A-P VN 01-01
BL67-8DO-0.5A-P VN 01-07
BL67-16DO-0.1A-P VN 01-07
BL67-8XSG-P VN 01-01
BL67-8XSG-PD VN 01-06
BL67-4DI4DO-PD VN 01-06
BL67-PF-24VDC VN 01-03
HINWEIS
ﬂ Werden nicht QC- bzw. FSU-fahige Elektronikmodule in einer BL67-Station verwendet, so
wird das Start-Up-Verhalten der gesamten BL67-Station verandert. Die Start-Up-Zeit der Sta-
tion wird vom Verhalten des langsamsten Moduls bestimmt.
QuickConnect bzw. Fast Start-Up kann in diesem Fall nicht gewahrleistet werden.
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Technische Daten

3.4 Technische Daten

3.4.1 Draufsicht BL67-GW-EN (VN < 03-00)

Automation

Abbildung 3-1:
Draufsicht

A Versorgung

B Ethernet

C nicht belegt

D SET-Taster
(s. Seite 3-39)

E Service-Schnitt-
stelle

F Drehkodier-
schalter

G Modulbus LED

H Bezeichnung

1 Status LED

J LEDs fiir
Versorgungs-
spannungs-
Uberwachung

K Ethernet LEDs
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Eigenschaften: Gateway

3.4.2

Draufsicht BL67-GW-EN (VN > 03-00)

Abbildung 3-2:
Draufsicht BL67-
GW-EN (VN =03-
00)

A Versorgung

B Ethernet 1

C Ethernet 2

D SET-Taster
(s. Seite 3-39)

E Service-Schnitt-
stelle, z. Zt. nicht
nutzbar

F Drehkodierschal-

ter

G Modulbus LED

H Bezeichnung

I Status LED

J LEDs fiir
Versorgungs-
spannungs-
Uberwachung

K Ethernet LEDs

3.4.3

Gateway-Struktur
BL67-GW-EN < VN 03-00

Das BL67-Gateway weist folgende Struktur auf:

Abbildung 3-3:
Gateway-Struk-
tur < VN 03-00

3-8

efs)
00

Service-
Interface

PS/2

Ethernet
Interface

1 2
2%

Ethernet

nC

Speicher

Modulbus-

BL67-
Systembus

Kommuni-
kations-
bus

Interface

5VDC

24 VDC

Kurzschluss-
schutz

Power-
Bus

sens

PE

GND
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Technische Daten

BL67-GW-EN > VN 03-00
Das BL67-Gateway weist folgende Struktur auf:

Industrielle
Automation

Abbildung 3-4:

Gateway-Struk- I BL67-
tur 2 VN 03-00 I Systembus
. |
Seurglé:e @ ’ uC Speicher |
1
1 |Kommuni-
et C % | | kations-
|| | bus
et2 Modulbus- | !
Interface !
1
1
1
Vo
5VDC !
|
24VDC : Power-
Bus
|
Kurzschluss-| ' V.
T sens
schutz
|_IPE
0 GND
L
3.4.4 Technische Daten
Tabelle 3-3: Versorgungsspannung
Technische Daten
des Ethernet Anforderungen an die Spannungsversorgung nach EN 61131-2
Gateway : -
Systemversorgung V, (Up) 24V DC Stellt die galvanisch getrennte
. - - Modulbusversorgung zur Verfi-
zulassiger Bereich 18 bis 30 V DC gung.
Feldversorgung V, (U,) 24V DC
zulassiger Bereich 18 bis 30V DC
lsys 600 mA Stromaufnahme CPU + Modul-
bus bei Vollauslastung der Sta-
tion
Ivs max. 1,3 A Maximaler Ausgangsstrom der
Modulbusversorgung
Iy, max.4 A Absicherung der Sensorversor-

gung aus Gateway oder Power-
Feeding Modul gegen Uberlast-
und Kurzschluss
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Eigenschaften: Gateway

Protokolleigenschaften

Modbus TCP

Adressierung

Static IP (Drehkodierschalter), BOOTP, DHCP

Unterstiitzte Function Codes

FC1, FC2, FC3, FC4, FC5, FC6, FC15, FC16, FC23

Anzahl Verbindungen

8

EtherNet/IP

Adressierung

gemal EtherNet/IP Spezifikation

Quick Connect (QC)

<150 ms siehe QuickConnect (QC) und

Fast Start-Up (FSU) (Seite 3-6)

Device Level Ring (DLR)

unterstiitzt (> VN 03-  siehe Device Level Ring (DLR)

04) (Seite 4-6)
Anzahl Verbindungen 3
PROFINET
Adressierung DCP
MinCycleTime 1ms
Fast Start-Up (FSU) <150 ms siehe QuickConnect (QC) und

Fast Start-Up (FSU) (Seite 3-6)

Diagnose gemadl PROFINET Alarm Handling
Topologie Erkennung unterstutzt
Automatische Adressierung unterstitzt

Media Redundancy Protocol (MRP)

unterstiitzt (= VN 03-  siehe MRP (Media Redundancy

04) Protokoll) (Seite 8-5)
LLDP unterstitzt siehe PROFINET-Nachbar-
schaftserkennung via LLDP
(Seite 9-13)
Trennspannungen
Ugs (Ethernet/Service-Schnittstelle) 500V AC
Uey 500V AC
(Ethernet/Modulbus)
Ugys 1000V DC
(Vo/Vigegen U, )
1000V DC

U o/ Serviceschnittstelle

Umgebungsbedingung

Umgebungstemperatur
= Yambient - 40 bis +70 °C/-40 bis 158 °F
= tstore - 40 bis +85 °C/- 40 bis 185 °F
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Industrielle
Automation

relative Feuchte

5 bis 95 % (innen), Level RH-2, keine Kondensation (bei
45 °C Lagerung); gemal IEC 61131-2

Klimaprifungen

gemaB IEC61131-2

Schadgas gemall IEC 60068-2-42/43
-S0, 10 ppm (rel. Feuchte < 75 %, keine Kondensation)
-H,S 1,0 ppm (rel. Feuchte < 75 %, keine Kondensation)

Vibrationsfestigkeit

gemaB IEC 61131-2

- 10bis 57 Hz, konstante Amplitude 0,075 ja
mm,1g
— 57 bis 150 Hz, konstante Beschleuni- ja

gung1g

- Schwingungsart

Frequenzdurchldufe mit einer Anderungsgeschwindig-
keit von 1 Oktave/min

- Schwingungsdauer

20 Frequenzdurchldufe pro Koordinatenachse

Schutzart gemal’ IEC 60529, IP67

Schockfestigkeit gemalB IEC 68-2-27, 18 Schocks, Halbsinus 15 g Scheitel-
wert/11 ms, jeweils in +/- Richtung pro Raumkoordinate

Dauerschockfestigkeit gemal IEC 68-2-29, 1000 Schocks, Halbsinus 25 g Schei-

telwert/6 ms, jeweils in +/- Richtung pro Raumkoordi-
nate

Kippfallen und Umstiirzen/

gemal3 IEC 68-2-31/IEC 68-2-32

Freier Fall

- Fallhohe (Gewicht < 10 kg) 1,0m

- Fallhohe (Gewicht 10 bis 40 kg) 05m

- Testlaufe 7
Stéraussendung

hochfrequent gestrahlt

gemaB EN 55011, Klasse A

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

gemal EN 61131-2/EN 50082-2 (Industrie)

Statische Elektrizitat nach EN 61000-4-2

- Luftentladung (direkt)

8 kv

- Relaisentladung (indirekt)

4 kv

Elektromagnetische HF-Felder

gemaB IEC61131-2

Schnelle Transienten (Burst)

gemaB IEC61131-2

Leitungsgebundene Stérgrofien,
induziert durch HF-Felder

gemal IEC 61000-4-6
0V
Kriterium A
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A |/O-Leitungs-
ldnge< 30 m

Energiereiche
Transienten A

gemaf I[EC 61000-4-5
0,5 kv CM, 120/ 9 uF

Spannungsversorgung 0,5 kV DM, 2Q/ 18 uF
Kriterium B
Zuverlassigkeit
Zieh-/Steckzyklen der Elektronikmodule 20

Gehausematerial

PC-VO (Lexan)

Abmessungen

Breite x Ladnge x Hohe (mm/inch)

64,5 x 145,0 x 77,5/ 2,54 x 5,71 x 3,05

HINWEIS

ﬂ Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschafts- und Gewer-
bebereich, Kleinbetrieb) Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann vom Betreiber ver-
langt werden, angemessene MalBnahmen auf seine Kosten durchzufiihren.
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Anschlussmoglichkeiten

Industrielle
Automation
3.5 Anschlussmaglichkeiten
3.5.1 Feldbusanschluss
Tabelle 3-4: BL67-GW-EN (VN > 03-00) BL67-GW-EN (VN < 03-00)
Feldbusanschluss
Ethernet-Anschluss 2 x M12 (Buchse) 1 x M12 (Buchse),
M12-Ethernet-Switch, 4-polig, D-kodiert,
4-polig, D-kodiert gemal IAONA-Spezifikation

gemal IAONA-Spezifikation

BL67-GW-EN (VN = 03-00)

Der Switch ermdglicht Linientopologie.

Abbildung 3-5:

M12-Buchse 12
2%

Tabelle 3-5: Pin-Nr.

Pinbelegung
1 TD+ Transmission Data +
2 RD+ Receive Data +
3 TD- Transmission Data -
4 RD- Receive Data -

Ethernet-Anschluss bei QC-/FSU-Applikationen

HINWEIS
ﬂ Fir QuickConnect (QC)- und Fast Start-Up (FSU)-Applikationen mit BL67 gilt Folgendes:
- kein Crossover-Kabel verwenden

— ETH1 = Buchse fiir ankommende Ethernet-Leitung
- ETH2 = Buchse fiir abgehende Ethernet-Leitung
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3.5.2 Spannungsversorgung iiber 7/8"-Stecker

Das BL67-System wird (iber einen 7/8"-Stecker am Gateway mit Spannung versorgt.

Abbildung 3-6:

7/8"-Steckerzur 4 5
Spannungsver- 5 4
sorgung

3
Tabelle 3-6: Pin- Farbe 7/8" Bezeichnung
Pinbelegung des  Nr.
7/8"-Steckers
1 schwarz GND
2 blau GND
3 grin/gelb PE Schutzerde
4 braun V,(Up) Einspeisung der Nennspannung fiir Eingange
(Sensorversorgung V,,J); hieraus wird auch die
Systemversorgung gewonnen.
5 weild Vo (U) Einspeisung der Nennspannung flir Ausgange

(kann separat abgeschaltet werden).
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3.5.3 Service-Schnittstelle PS/2-Buchse (VN < 03-00)

Die PS2-Buchse dient zum Anschluss des Gateways an die Projektierungs- und Diagnosesoftware 1/0-
ASSISTANT.

Die Schnittstelle ist als 6-polige Mini-DIN-Steckverbindung ausgefiihrt.

Um die Service-Schnittstelle des Gateways mit dem PC zu verbinden, kdnnen zwei Typen von Kabeln
verwendet werden:

spezielles 1/0-ASSISTANT-Verbindungskabel von TURCK (IOASSISTANT-ADAPTERKABEL-BL20/BL67;
Best.-Nr: 6827133)

Handelsubliches PS/2-Kabel mit Adapterkabel
Anschluss iiber 1/0-ASSISTANT-Verbindungskabel

Das I/O-ASSISTANT-Kabel hat einen PS/2-Stecker (Anschluss fiir Buchse am Gateway) und eine SUB-D-
Buchse (Anschluss fiir Stecker am PC).

Abbildung 3-7:
PS/2-Stecker am
Anschlusskabel
zum Gateway
(Draufsicht)

43

Abbildung 3-8:
9-polige SUB-D-
Buchse am
Anschlusskabel
zum PC (Drauf-
sicht)

54 3 2 1

( )

e e e e e
\\oooo/’
AN y

9 8 7 6

Anschluss iiber handelsiibliche Kabel

Eine weitere Moglichkeit zur Verbindung zwischen Servicestation und BL67-Gateway besteht in der
Verwendung handelstiblicher Verbindungs- und Adapterkabel.

Diein derfolgenden Abbildung dargestellte PS/2-Stecker/PS/2-Stecker Verbindung ist eine 6-Leiter 1:1
Verbindung.

Folgende 2 Kabel sind notwendig:
1 x PS/2-Kabel (PS/2-Stecker/PS/2-Stecker) (handelsiibliches Tastaturverlangerungskabel)
1 x Adapterkabel (PS/2-Buchse/SUB-D-Buchse) (handelstibliches PC-Mausverlangerungskabel)

Abbildung 3-9:
PS/2-Buchse am
Gateway (Drauf-
sicht)

34

Abbildung 3-10:
9-poliger SUB-D-
Stecker am PC
(Draufsicht)
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Pinbelegung
Die Tabelle zeigt die Pinbelegung bei Verwendung des PS/2-Kabels und des Adapterkabels:

Tabelle 3-7: PS/2 9-polige serielle Schnittstelle am PC
Pinbelegung bei
PS/2-und Adap-  Pin-Nr. Standard BL67 Gateway: Pin-Nr. Stecker
terkabelverwen- PS/2-Stecker PS/2-Buchse
dung
1 CLK +5V 4,6A DTR, DSR
(vom Gate-
A diese Verbin- way)
dung wird nicht
von allen Adap- 2 GND GND 5 GND
terkabeln unter- B
stiitzt. 3 DATA nicht genutzt - -
4 n.c. (DATA2) TxD 2 RxD
5 +5V /CtrIMode 7 RTS
6 n.c. (CLK2) RxD 3 TxD

3.5.4 Service-Schnittstelle Mini-USB (VN > 03-00)

Der Zugriff der Software I/0-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) auf das Gerat tiber die Service-Schnittstelle (Mini-
USB) wird derzeit nicht unterstitzt.

Der Zugriff auf das Gerat per I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) erfolgt Gber Ethernet.
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3.6 Adressierung

Die Einstellung der Adresse erfolgt iber die 3 Drehkodierschalter am Gateway.

ﬂ HINWEIS
Eine Adressierung des internen Modulbusses der BL67-Station ist nicht notwendig.

ACHTUNG!

@ Mangelnde Verschraubung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP 67
» Schrauben der Basismodule fest anziehen.

ACHTUNG!

@ Beschadigte Dichtung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP 67
» Dichtung am linken Modulbusstecker der Basismodule auf korrekten Sitz und einwand-
freie Beschaffenheit priifen.

Abbildung 3-11: 9 0 4
Drehkodierschal- 2
100
teram Gateway 7 3 X
6 5 4
9 0 4
2
3 x 10
6 5 4
9 0 1
2 1
3 X

000: 192.168.1.254
1 - 254: static rotary
300: BootP

400: DHCP

500: PGM

600: PGM-DHCP
900: F_Reset

LED-Verhalten

Beim Anlaufen des Gateways wird das Warten der Station auf die Adressierung per DHCP/BOOTP/
Autonegotiation durch die blinkende LED ,BUS” (rot/griin) angezeigt.

Sobald die Adressierung des Gateways abgeschlossen ist, blinkt die LED griin und die Station ist bereit
zur Kommunikation im Netzwerk.
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3.6.1 Default-Einstellung des Gateways

Das Gateway hat folgende Default-Einstellungen:

IP-Adresse 192.168.1.254
Subnetz-Maske 255.255.255.0
Default-Gateway 192.168.1.1

HINWEIS
ﬂ Das Gateway kann jederzeit vom Anwender auf diese Default-Einstellungen zurlickgesetzt

werden.
Dazu missen die 3 Drehkodierschalter am Gateway auf ,000” gestellt und anschliefend ein

Spannungs-Reset durchgefiihrt werden.

ﬂ HINWEIS
Beim Wechsel des Adressier-Modus ist generell ein Spannungsreset durchzufiihren.

Riicksetzen der IP-Adresse, Schalterstellung ,,000”

Mit der Einstellung der Schalter auf ,000” und einem nachfolgenden Spannungsreset wird die Station
fur IP-basierte Dienste auf die Adresse 192.168.1.254 gesetzt (siehe Default-Einstellung des Gateways
(Seite 3-18)).

In dieser Schalterstellung kann z. B. der I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) mit der Station kommunizieren,
der WEB-Server des Gerdtes kann (iber die IP-Adresse 192.168.1.254 angesprochen werden.

HINWEIS

ﬂ Diese Schalterstellung ist kein Betriebsmodus. Nach dem Riicksetzen der IP-Adresse auf die
Default-Werte ist das Einstellen eines anderen Modus notwendig.
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3.6.2 Adressierung per Drehkodierschalter-Schalter (Rotary-Modus)

Bei der Adressierung UGber den Rotary-Modus wird das letzte Byte der IP-Adresse an den 3 Drehkodier-
schaltern des Gateways eingestellt.

HINWEIS
ﬂ Die Gbrigen Netzwerkeinstellungen sind nichtfliichtig im EEPROM des Moduls hinterlegt und
kdnnen im Rotary-Modus nicht verdndert werden.

Einstellbar sind Adressen von 1 bis 254. Die Adressen 0 und 255 werden fiir Broadcast-Meldungen im
Subnetz verwendet.

Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung der Adresse 173.

Abbildung 3-12: 9 O

Adresseinstellung | g
x 100

HINWEIS

ﬂ Die im Rotary-Modus vorgenommene Einstellung wird nicht im EEPROM des Moduls gespei-
chert, d. h. sie geht im Falle einer spateren Adresszuweisung via BootP/DHCP oder PGM ver-
loren.

HINWEIS
ﬂ Die Ubernahme der neu eingestellten IP-Adresse erfolgt erst nach einem Spannungsreset am
Gateway!
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3.6.3 Adressierung iiber den BootP-Modus (300)

Die Adressierung erfolgt hierbei bei der Inbetriebnahme des Gateways Uiber einen BootP-Server im
Netzwerk.

Zur Aktivierung des BootP-Modus werden die 3 Drehkodierschalter auf Schalterstellung ,300“gestellt.

HINWEIS

ﬂ Die vom BootP-Server zugewiesene Subnetzmaske und Default-Gateway-Adresse werden
nichtfliichtig im EEPROM des Gateways gespeichert.
Im Falle eines Umschaltens in den Rotary- oder den PGM-Modus, werden die hier vorgenom-
menen Einstellungen (IP-Adresse, Subnetz-Maske) aus dem EEPROM des Moduls Gibernom-
men.

3.6.4 Adressierung iiber den DHCP-Modus (400)

Die Adressierung erfolgt hierbei bei der Inbetriebnahme des Gateways tiber einen DHCP-Server im
Netzwerk (siehe dazu auch Adressierung tiber DHCP (Seite 12-7)).

Zur Aktivierung des DHCP-Modus werden die 3 Drehkodierschalter auf Schalterstellung ,400“gestellt.

HINWEIS

ﬂ Die vom DHCP-Server zugewiesene Subnetzmaske und Default-Gateway-Adresse werden
nichtfliichtig im EEPROM des Gateways gespeichert.
Im Falle eines Umschaltens in den Rotary- oder den PGM-Modus, werden die hier vorgenom-
menen Einstellungen (IP-Adresse, Subnetz-Maske) aus dem EEPROM des Moduls tibernom-
men.

DHCP unterstiitzt 3 Arten der IP-Adresszuweisung:

Bei der ,automatischen Adressvergabe”, vergibt der DHCP-Server eine permanente IP-Adresse an
den Client.

Bei der ,dynamischen Adressvergabe”, ist die vom Server vergebene Adresse immer nur fiir einen
bestimmten Zeitraum reserviert. Nach Ablauf dieser Zeit, oder wenn ein Client die Adresse inner-
halb dieses Zeitraums von sich aus explizit ,freigibt”, wird sie neu vergeben.

Bei der ,manuellen Adressvergabe”, erfolgt die Zuweisung durch den Netzwerk-Administrator.
DHCP wird in diesem Fall nur noch zur Ubermittlung der zugewiesenen Adresse an den Client
genutzt.

PROFINET

Achten Sie bitte bei PROFINET-Anwendungen darauf, dass die (iber den DHCP-Server vergebene
Adresse mit der Adresse, die im Konfigurationstool vergebenen wird, Gibereinstimmt.
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3.6.5 Adressierung iiber den PGM-Modus (500)

Der PGM-Modus erméglicht den Zugriff des I/0-ASSISTANTSs auf die Netzwerk-Einstellungen des Gate-
ways.

Zur Aktivierung des PGM-Modus werden die 3 Drehkodierschalter auf Schalterstellung ,500 gestellt.

HINWEIS

Im PGM-Modus werden alle Netzwerk-Einstellungen (IP-Adresse, Subnetz-Maske etc.) vom
internen EEPROM des Moduls ibernommen.

PROFINET

Achten Sie bitte bei PROFINET-Anwendungen darauf, dass die iber den I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM)
vergebene Adresse mit der Adresse, die im Konfigurationstool vergebenen wird, Gbereinstimmt.

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 3-21



Eigenschaften: Gateway

3.6.6

3.6.7

3-22

Adressierung iiber Modus PGM-DHCP (universeller Modus, 600)

Zur Aktivierung des PGM-DHCP-Modus werden die 3 Drehkodierschalter auf Schalterstellung ,600”
gestellt.

Das Gerdt sendet DHCP-Requests, bis ihm eine feste IP-Adresse zugewiesen wird.

Der DHCP-Client im Gateway wird deaktiviert, sobald das Gerat eine feste IP-Adresse tber I/O-
ASSISTANT V3 (FDT/DTM), Web-Server oder PROFINET-Controller erhalt.

Bei der Vergabe von IP-Adressen (iber BOOTP/DHCP-Server wird dem Gerét in der Regel nach jedem
Neustart eine neue IP-Adresse zugewiesen (siehe dazu auch Adressierung tGber DHCP (Seite 12-7)).

Feste Zuweisung einer IP-Adresse per Rockwell BOOTP/DHCP-Server

Uber den BOOTP/DHCP-Server von Rockwell Automation ist die Vergabe einer festen IP-Adresse eben-
falls moglich.

Deaktivieren Sie dazu tiber ,Disable BOOTP/DHCP” im BOOTP/DHCP-Server den DHCP-Client im ent-
sprechenden Gerat. Das Gerat behdlt dann auch nach einem Neustart die vergebene IP-Adresse.

PROFINET
Dieser Modus ermdglicht den PROFINET-konformen Betrieb des Gerétes.

F_Reset (Riicksetzen auf Werkseinstellung, 900)

Dieser Modus setzt alle Einstellungen des Gerates auf die Default-Werte zuriick und 16scht alle Daten
im internen Flash des Gerates.

HINWEIS
ﬂ Diese Schalterstellung ist kein Betriebsmodus! Nach dem Riicksetzen des Gerates auf die
Default-Werte ist das Einstellen eines anderen Modus notwendig.
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3.6.8 Adressierung iiber 1/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM)

Die Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) ermdglicht den direkten Zugriff auf das Ethernet-Netzwerk
Uber das Ethernet-Kabel.

Sowohl die IP-Adresse als auch die Subnetzmaske der Ethernet-Station kdnnen bei einer Verbindung
des Gerdtes Uber Ethernet applikationsabhangig tiber die Funktion ,Busadressen-Management” der
Schnittstelle BL Service Ethernet (TCP/IP) im I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) geandert werden.

Abbll(cjiung 3-13: B =i e
Busa ressen- Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe
management DEEE® @ 0P 90 98%eH
Projekt ax @
Gerdte Tag &
B HosTre =
™ TCR/IP g
A Verbindung aufbauen S
% Verbindung trennen =
Gerdtestatus lesen
@ Daten aus dem Gerét lesen
@ Daten ins Gerdt schreiben
Parameter
Messwert
Simulation
Diagnose

Kanile anzeigen

Kanile »

Topology-5can
Diagnostic-5can
Up-/Download-Manager

Drucken

Weitere Funktionen 4 Offline Vergleich

Online Vergleich

I

Gerdt hinzufiigen

Gerit austauschen Sollwert

Busteilnehmerliste

]

Gerdt entfernen
Eigenschaften <TCP/IP=BL Service Ethernet Identifizierung
Info / Update DTM
| Busadressen-Management
k(0| <noName> | Administator | Broeeser
HIMA Export
Zubehsr
DTM TAG vorbesetzen (Adresse/Typ)
DTM Wartung

)G Gerdtedaten in Datei schreiben
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Abbildung 3-14:

B
SUChen naCh Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe
Netzwerk- DSHE @ @E D208 8% E
Knoten im Busa- T — . &
dressen' Gerédte Tag ice Ethernet g’
Management Q HOSTPC Q ice uber Ethernet Kommunikations DTH g
= TCP/IP I g
A Suchfunktionim | = &
Busadressenma- B~ @ 'Alpl Pt | *‘. | ! | ¥ i Busadressen-Management
nagement Online verflighare Gerate | Gerdte manuell hinzufiigen |
[Industrial LAM [192.168.1.44/255 255.255.0) -
IP Adresse Metzmaske Ethernet Adresse
Projektiete Gerate
Busadresse Bezeichnung ['Tag') Geratekurzbezeichnung
[ 0k ] [ Abbrechen ] I Ubernehmen ]
[ [: Getrennt ’_‘ l_l_’_’_ |
e ||*||0H <NONAME> || Administrator |
HINWEIS
ﬂ Maoglich ist der Zugriff des IO-ASSISTANTSs auf das Gerdt nur, wenn dem Gerat bereits eine IP-
Adresse zugewiesen wurde, siehe Adressierung (Seite 3-17).
Eine Adressvergabe Uber den I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) ist nur méglich, wenn die Station
in Schalterstellung PGM oder PGM-DHCP betrieben wird.
HINWEIS
ﬂ Bei der Verwendung von Windows XP als Betriebssystem kann es zu Problemen mit der
systeminternen Firewall kommen.
Diese verhindert moglicherweise den Zugriff der PACTware (I/O-ASSISTANT V3) auf
Ethernet. In diesem Fall passen Sie bitte die Einstellungen lhrer Firewall an oder deaktivieren
Sie sie.
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Abbildung 3-15:

IP-Adresse Datei Bearbeiten  Ansicht

dndern DEHE @ BEDe 009 8ss B

Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

™* TCP/IP Busaddress management

B Hostec
e TCP/IP

= 8w | Pl Irt | Er | 4§ | o 8 Busadressen-Management

ernet
% er Ethernet Kommunikations DTH

Online available devices | Add devices manuallyl
Industrial LAN [192.168.1.44/255 255.255.0)

Device type

IF address Netmask,

J .

Planned devices

Device type Busaddress Designation ['Tag') Device shart name

ok Abbrechen Ubernehmen

Gojejeyajemn

[> Getrennt l_l_l_l_l—‘

\ﬁ“_”_| <NOMNAME=> Administrator
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3.6.9 Adressierung iiber Webserver (nur VN > 03-00)

Die Anderung der Netzwerkeinstellungen des Gerites kann vom Anwender mit Administrator-Rechten
auch unter ,Network Configuration” Gber den Web-Server erfolgen.

Weiterfiihrende Information zum Webserver der TURCK-Gerate und dessen Verwendung finden
Sie unter Webserver - Remote Zugriff/Konfiguration (nur VN > 03-00) (Seite 3-28).

HINWEIS
ﬂ Méoglich ist der Zugriff des Webservers auf das Gerat nur, wenn das Gerat bereits eine IP-
Adresse hat, siehe Adressierung (Seite 3-17).

Eine Adressvergabe liber den Webserver ist nur moglich, wenn die Station in Schalterstellung
PGM oder PGM-DHCP betrieben wird.

Abbildung 3-16:
Webserver mit
Network
Configuration

3-26

a-i_ )| 7 hp/1921681... O~ B € X | = Network Configuration |
Dater  Bearbeiten Ansicht Favoriten Extras 7

BL67-GW-EN m
Embedded Website of BL67 Modular I/0 Module TSR
admin-user@192.168.1.100 [Logout] fckosticd .
Network Configuration >
Home
Network Configuration Network Settings
Gateway Configuration
Gateway Diagnostics 1P Address 192.168.1.112
Ef:fsrnet Statistics Netmask 955.255.255.0
Change Admin Password Default Gateway 192 168.1.1
MAC Address

00:07:46:80:16:66
00:07:46:80:16:67
00:07:46:80:16:68

LLDP MAC Address 1
LLDP MAC Address 2

Submit _|[ Reset

For comments or questions, please email TURCK Support
URL http://vvweturck.com = Revision V1.0.0.0
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3.7  Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Neben dem Hardware-Reset an den Drehkodierschaltern (siehe F_Reset (Riicksetzen auf Werkseinstel-
lung, 900) (Seite 3-22)), bieten sowohl das TURCK IP-Address-Tool als auch der Webserver (siehe auch
Reset to Factory Defaults (Seite 3-34)) der Gerate die Moglichkeit, die Gerate per Software auf Werks-
einstellungen zurlickzusetzen.

Abbildung 3-17: “= Turck IP Address Tool, Vers. 1.6.0.2 = o]

IP-Address Tool, .
¢ | ® L e R,  ——
Zurlicksetzen auf K ] =L H
. Suchen.. Andern Wink Reset | Werkseinst. | [Zwischenablage Sprache  Hilfe  Schliefien Automation
Werkseinstellun-
gen Mr.  Ethemet-Adresse |P-Adresse Metzmaske Gateway Mode Gerat Version

1 OD0746:80:12:35 1921681254 RAGLEIUSSS 0 PGM_DHCP TBEN-51-8DXP

Gefunden 1 Gerat.

Abbildung 3-18:
Webserver, o
Zurlicksetzen

hitp://192.168.1.254/device co O = & || = station | |

TBEN-S1-8DXP

Embedded Website of TBEN-5x Block I/0 Madule wesLLeEx

auf Werkseinstel- e o
admin@192.168.1.100 [Logout] ey

lungen - R 9

Station Configuration >

Station Information

Station Diagnostics Protocols

Event Log R

Ethernet Statistics NOTE: A check mark next to a protocol means it is disabled.

Ethernet/IP Memory Map EtherNet/IP O

Modbus/TCP Memory Map

Links Modbus TCP O

Station Configuration PROFINET O

Network Configuration

Change Admin Password Web Server O

8DXP EtherNet/IP Configuration
GW Control Word
GW Status Word Enabled Vv

Scheduled Diagnostics Enabled v
Summarized Diagnostics Disabled Vv
Quick Connect Disabled v

PROFINET Configuration

PROFINET Station Name

|

Modbus Configuration

NOTE: To disable the watch dog timer, enter 0. Also, the value is in
milisecond (ms).

Watch Dog Timer

I Reboot il Reset to Factory Defaults Il
1

|

For comments or questions, please email TURCK Support
URL http://www.turck.com * Revision v2.0.0.0
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3.8

3.8.1

3.8.2

3-28

Webserver - Remote Zugriff/Konfiguration (nur VN > 03-00)

Sicherheit im Webserver

Bei den BL67-Geraten ist fir den Administrator-Zugang im Webserver ein Default-Passwort hinterlegt.
Wir empfehlen dringend, ein eigenes Passwort zu hinterlegen, um Missbrauch durch Dritte zu
erschweren!

Dies sollte im Zusammenhang mit dem Netzwerk-Sicherheitskonzept der Gesamtanlage, in der die
Gerdte verbaut sind, erfolgen.

IP-Adresse

Im Auslieferungszustand ist in den Geraten weder eine IP-Adresse und noch ein PROFINET-Name hin-
terlegt.

Um jedoch per Webbrowser auf das Gerat zugreifen zu kdnnen, reagiert dieses auf die IP-Adresse
192.168.1.254.

Wenn sich der zur Konfiguration verwendete PC im gleichen IP-Netzwerk befindet, kann iber einen
Webbrowser die Seite

http://192.168.1.254

aufgerufen werden, um erste Einstellungen vorzunehmen.

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



Webserver - Remote Zugriff/Konfiguration (nur VN > 03-00)

Industrielle
Automation

3.8.3 Startseite des Webservers (Home)
Die Startseite des Webservers zeigt allgemeine Gerateinformationen, Netzwerkeinstellungen etc.

Auf die Menlpunkte ,Station Diagnostics”, ,Ethernet Statistics” und ,Links” kann auch ohne Administ-
rator-Zugang lesend zugegriffen werden

Abbildung 3-19: »
Startseite des a{'ﬂ- http://192.1681... O+ B & X \| = Home | \
Webserve[’s des Datei Bearbeiten Ansicht Favoriten Exdras 2
BL67-Gateways BL67-GW-EN -
Embedded Website of BL67 Modular I/0 Module b ra
Password [Login] " Atomation
Home >
Home
Gateway Diagnostics Gateway Information
Eit:kesmet Statistics Type BLG67-GW-EN
Identificaton Number 6827214
Firmware Revision Vv3.0.2.0
Bootloader Revision V7.0.0.0
EtherNet/IP Revision V2.5.0.0
PROFINET Revision V1.1.7.0
Modbus TCP Revision V1.2.0.0
Rotary Switch Mode PGM DHCP 3
PROFINET Station Name turck-bl67-08
Network Settings
IP Address 192.168.1.112
Netmask 255.255.255.0
Default Gateway 192.168.1.1
MAC Address 00:07:46:80:16:66
LLDP MAC Address 1 00:07:46:80:16:67
LLDP MAC Address 2 00:07:46:80:16:68
EtherNet/IP Status
Network topology Linear
DLR State Normal
QuickConnect Disabled

3.8.4 Gateway-Diagnose (Gateway Diagnostics)

Diagnosemeldungen der Gerate werden im Bereich ,Gateway Diagnostics” angezeigt.

Abblldung 3_20. Datei Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe = | B | |
Diagnose im Web- | ™ Gateway Diagnostics x \+
server € B 192.168.1.31 /device_diag html e | |B- Google 2l Ba A Q- =
|2 Meistbesucht | | Turck | | Nitzliches | | Wettbewerb | | ftp.mt-x.de
BL67-GW-EN
Embedded Website of BL67 Modular /O Module !

admin@192.168.1.130 [Logout] e

ation

Gateway Diagnostics >
Gateway Information
! Gateway Diagnostics Diagnostics

Event Log Please use the refresh function (e.g. F5) of your browser to update the values
Ethernet Statistics

Eth IP M M - =
ernet/ emary Map Slot Source Diagnostics
Modbus/TCP Memory Map

Links . 0 Gateway Module Diagnostics Available
Gateway Configuration Station Configuration Changed
Network Configuration Modulebus Configuration Error

Change Admin Password

! Slot 1 - BLE7-4I0L

For comments or questions, please email TURCK Support
URL http://www.turck.com * Revision vz.0.0.0
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3.8.5

Ethernet-Statistik (Ethernet Statistics)

Der Bereich ,Ethernet Statistics” zeigt Informationen wie Port-Status, Telegramm- und Fehlerzéhler,
etc. Die Seite kann vor allem bei der Analyse von Netzwerkproblemen hilfreich sein.

Abbildung 3-21:
Ethernet Statistics

3-30

Datei Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe o | B ||
T Ethernet Statistics x ."\+
& @ 1921681254 eth_stats.htm c P BB ¥ A D =
|8 Meistbesucht | | Turck | | Nitzliches | | Wettbewerb | | ftp.mt-x.de
TBEN-S1-8DXP i
Embedded Website of TBEN-Sx Block I/0 Module i B B
Password [Login] focketric
Ethernet Statistics >
Station Information
1 Station Diagnostics Ethernet Port 1 Status
Event Log
Ethernat Statistics Setup Mode Autonegotiate
Ethernet/IP Memoary Map Link State Connected
Modbus/TCP Memory Map Autonegotiation Status Success
Links
Link speed 100
BDXP .
Parameters Link Duplex Full-Duplex
Inputs
Outputs Ethernet Port 1 Statistics
RX Frame Counter 7417
RX Frame Error Counter 0
RX Symbol Error Counter 0
TX Frame Counter 4925 .
TX Frame Error Counter 0
Dropped Frame Counter 0
Ethernet Port 2 Status
Setup Mode Autonegotiate
Link State Disconnected
Autonegotiation Status N/A
Link speed 0
Link Duplex N/A
Ethernet Port 2 Statistics
RX Frame Counter 0
RX Frame Errar Counter 0
RX Symbol Error Counter 0
TX Frame Counter 0 0
TX Frame Error Counter 0
Dropped Frame Counter 0
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3.8.6 Links
Diese Seite enthalt z. B. einen Link zur Produktseite auf der TURCK-Website.

3.8.7 Login/Passwort

Um Administrator-Rechte und damit den Zugriff auf die erweiterten Funktionen des Webeservers (Net-
work Configuration, Station Configuration, etc.) zu erhalten, miissen Sie sich auf dem Webserver als
Administrator einloggen.

Beim erstmaligen Login ist das Default-Passworts ,password” zu verwenden.

Das Default-Passwort sollte vom Administrator gedandert werden. Gehen Sie dazu vor wie unter Admi-
nistrator-Passwort andern (Change Admin Password) (Seite 3-32) beschrieben.

HINWEIS
ﬂ Ein Zuriicksetzen des Gerates auf die Default-Einstellungen fiihrt auch zum Zuriicksetzen
des Passwortes auf ,password”.

Abbildung 3-22: ===
Web ‘ Start " .
€ s”erver,, art a )| nttpynozieel... O - B o X H " Home ‘ | i 2 £33
Seite — -
Datei Bearbeiten Ansicht Favoriten Extras 7
BL67-GW-EN =
Embedded Website of BLG7 Modular 1/0 Module it
Password [Login] R o o
Home > !
Home i
Gateway Diagnostics Gateway Information
Ethernet Statistics Type
Links BLG67-GW-EN
Identificaton Number 6827214
Firmware Revision V3.0.2.0
Bootloader Revision V7.0.0.0
EtherNet/IP Revision V2.5.0.0
PROFINET Revision V1.1.7.0
Modbus TCP Revision Vv1.2.0.0
Rotary Switch Mode PGM DHCP 3
PROFINET Station Name turck-bl67-08
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3.8.8 Administrator-Passwort @ndern (Change Admin Password)

HINWEIS

Bitte beachten Sie bezliglich der Sicherheit im Umgang mit dem Webserver die Hinweise
unter PROFlenergy (Seite 2-3).

Vergeben Sie hier ein individuelles Passwort fiir Administrator-Rechte.

Default-Passwort: ,password”

HINWEIS

Ein Zurlcksetzen des Gerates auf die Default-Einstellungen tiber ,Reset to Factory Defaults”
(siehe auch Reset to Factory Defaults (Seite 3-34)) fihrt auch zum Zurlicksetzen des Pass-
wortes auf ,password”.

Abblldung 3-23: Datel Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe =RRCE X
ChangeAdmin | T Change Admin Password % | +
password < & 192.168.1 31/change_admin_password.hteml c | |B - Soogle Pl 8 A O =

|2l Meistbesucht Turck MNatzliches Wettbewerb || ftp.mi-x.de

BL67-GW-EN

Embedded Website of BL67 Modular I/0 Module TAIERCEC
dmin®192.168.1.130 [Logout] cuatrlal
Change Admin Password >
Gateway Information
! Gateway Diagnostics Change Administrator Password
Event Log This form allows you to setup your own password for your gateway. If you alter the default
Ethernet Statistics password, there's no way to recover the password except sending it to the TURCK service.
Ethernet/IP Memory Map
Modbus/TCP Memory Map old password: sssssss
Links
. New password: sesssese

Gateway Configuration
Network Configuration Retype new password: ssssssss
Change Admin Password
Shonoe poin Pormord
! Slot 1 - BLE7-4I0L

Parameters

Inputs

Qutputs

For comments or questions, please email TURCK Support
URL http://www.turck.com * Revision vz.0.0.0
Passwort dindern

» Andern Sie das Passwort des Moduls in der Webserver-Oberflache.
» Schreiben Sie die Anderungen iiber ,Submit” in das Gerit.
» Flhren Sie einen Neustart des Gerats durch (Spannungsreset oder Betatigen des Set-Tasters).

= Die neuen Einstellungen wurden vom Gerat Gibernommen und sind aktiv

HINWEIS
ﬂ ,Reset” setzt nur die, in der Webserver-Oberflache vorgenommenen, Anderungen zuriick auf
die Ausgangswerte. Die Funktion hat keinen Einfluss auf das Gerét selbst.
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3.8.9 Netzwerk-Konfiguration (Network Configuration)
Im Bereich ,Network Configuration” kénnen Netzwerk-relevante Einstellungen vorgenommen werden.
Netzwerkparameter @ndern (Port-Einstellungen, IP-Adresse, etc.)

Die Anderung der Netzwerkeinstellungen des Gerdtes kann vom Anwender mit Administrator-Rechten
auch unter ,Network Configuration” Gber den Webserver erfolgen.

HINWEIS

Maoglich ist der Zugriff des Webservers auf das Gerat nur, wenn das Gerat bereits eine IP-
Adresse hat, siehe Adressierung Ethernet (Seite 6-4).

Abblldung3_24 Datei Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe —= 3
Webserver mit | T Network Configuration x U+
Network ’ ~
Configuration |(_' i 192.168.1.31/network_config.html ¢ | |B -~ Google Pl B & & @ =

|21 Meistbesucht Turck Mitzliches Wettbewerb r‘ ftp.mt-x.de

BL67-GW-EN

Embedded Website of BL67 Modular I/0 Module WesLrEg J
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admin@192.168.1.130 [Logout] ™

Network Configuration >
Gateway Information

! Gateway Diagnostics
Event Log

Ethernet Statistics
Ethernet/IP Memory Map

Network Settings

Ethernet Port 1 setup
Ethernet Port 2 setup

Autonegotiate -

Autonegotiate -

Modbus/TCP Memory Map
Links

Gateway Configuration
Network Configuration
Change Admin Password

IP Address 192.168.1 .31

Netmask 255.255.255.0
Default Gateway

MAC Address

192.168.1.1
00:07:45:02:43:cf
00:07:45:02:43:d0
00:07:45:02:43:d1

15lot 1 - BL67-4I0L
Parameters

Inputs
Outputs

LLDP MAC Address 1
LLDP MAC Address 2

For commants or questions, please email TURCK Support
URL http://www.turck.com * Revision vz.0.0.0

Netzwerkparameter dndern
» Andern Sie Netzwerkparameter in der Webserver-Oberfliche.
» Schreiben Sie die Anderungen iiber ,Submit” in das Gerat.

= Die neuen Einstellungen wurden vom Geréat Gibernommen und sind aktiv

HINWEIS

,Reset”setzt nur die, in der Webserver-Oberfliche vorgenommenen, Anderungen zuriick auf
die Ausgangswerte. Die Funktion hat keinen Einfluss auf das Gerét selbst.
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3.8.10 Gateway-Konfiguration (Gateway Configuration)
Konfiguration der Feldbusschnittstelle
Der Bereich ,Gateway Configuration” dient zur Parametrierung der Feldbusschnittstelle des Gerates.
Deaktivieren eines Ethernet-Protokolls oder des Webservers
Verdndern der EtherNet/IP-Konfiguration
Vergabe eine PROFINET Geratenamens
Aktivierung des Watchdogs fiir Modbus TCP

Reboot
~Reboot” fiihrt einen Spannungsreset am Geréat durch.
Reset to Factory Defaults

Setzt das Gerat auf die Default-Einstellungen (Werkseinstellungen) zurtick.

Abblldung 3-25: Datei Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe o | B |
Webserver | ™7 Gateway Configuration x
Gatewa y b
y v € B @ 192168131/device_config html c Alyrd & & © =

Configuration”
&) Meistbesucht Turck Nitzliches Wetthewerb :: ftp.mt-xde

BL67-GW-EN

Embedded Website of BL67 Modular /0 Module PR A

Indusirial

dmin@192.168.1.130 [Logout]

Gateway Configuration >
Gateway Information

1 Gateway Diagnostics Protocols
Event Log
Ethernet Statistics NOTE: A check mark next to a protocol means it is disabled.

Ethernet/IP Memory Map

Modbus/TCP Memory Map EtherNat/IP a
Links Modbus TCP =
Gateway Configuration PROFIMNET ]
Network Configuration
. Web 5
Change Admin Password &b server =
! Slot 1 - BL67-410L EtherNet/IP Configuration
Parameters
Inputs GW Control Word Enabled ~
Qutputs
GW Status Word Enabled -
Scheduled Diagnostics Disabled =
Summarized Diagnostics Disabled =
Quick Connect Disabled -

PROFINET Configuration

PROFIMET Station Name

Modbus Configuration

NOTE: To disable the watch dog timer, enter 0. Also, the value is in milisecond (ms).

Watch Dog Timer 0

| Reboot || Reset to Factory Defaults

For comments or questions, please email TURCK Support
URL http://www.turck.com * Revision v2.0.0.0
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Gateway-Konfiguration
» Andern Sie Konfiguration in der Webserver-Oberfliche.
» Schreiben Sie die Anderungen (iber ,Submit” in das Gerét.

= Die neuen Einstellungen wurden vom Geréat Gilbbernommen und sind aktiv

HINWEIS

,Reset”setzt nur die, in der Webserver-Oberfliche vorgenommenen, Anderungen zuriick auf
die Ausgangswerte. Die Funktion hat keinen Einfluss auf das Gerét selbst.

3.8.11 1/O-Parameter (Slot Parameters)
Parametrierung der Ein-/Ausgédnge

Der Bereich ,Parameters” dient zur Parametrierung der Ein-/Ausgénge der Module.

rQatel Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe = | B ||

Abbildung 3-26:

Webserver | T Slot1- BL6T-4IOL > Param... % +
"
~Parameters € i 192.168.1.31/1001_00.htrnl @ | |B - Google Al B ¥ # v | =
£ Meistbesucht Turck Niitzliches Wettbewerb | | ftp.mt-x.de
BL67-GW-EN W AR =
Embedded Website of BL67 Modulfar I/0 Module
admin@192.168.1.130 [Logout] ' B oetion
Slot 1 - BL67-4I0L > Parameters >
Gateway Information
1 Gateway Diagnostics Slot 1 Parameters
Event Log h | ink ch | d L
Ethernet Statistics Channel 0 10-Link channel - Mode 10-Link without validation - 3
Ethernet/IP Memory Map Channel 1 10-Link channel - Mode 10-Link without validation -
Modbus/TCP Memory Map Channel 2 10-Link channel - Mode 10-Link without validation -
Links
. Channel 3 10-Link channel - Mode - -
Gateway Configuration 10-Link without validation
Network Configuration Channel 0 I0-Link channel - Data storage mode activated -
Change Admin Password Channel 1 10-Link channel - Data storage mode activated -
15lok 1 - BL67-4I0L Channel 2 10-Link channel - Data storage mode activated -
?ara:’leters Channel 3 I0-Link channel - Data storage mode activated -
nputs
Outputs Channel 0 10-Link channel - Cycle time automatic ~
Channel 1 10-Link channel - Cycle time automatic ~
Channel 2 10-Link channel - Cycle time automatic ~
Channel 3 I0-Link channel - Cycle time automatic ~
Channel 0 I10-Link channel - Revision automatic ~
Channel 1 10-Link channel - Revision automatic ~
Channel 2 10-Link channel - Revision automatic ~
Channel 2 10-Link channel - Revision automatic ~
Channel 0 10-Link channel - Activate Quick Start-Up no -
Channel 1 10-Link channel - Activate Quick Start-Up no -
Channel 2 10-Link channel - Activate Quick Start-Up no -
Channel 2 10-Link channel - Activate Quick Start-Up no -
Parameter andern

» Andern Sie die Parameter des Moduls in der Webserver-Oberfliche.
» Schreiben Sie die Anderungen iiber ,Submit” in das Gerat.

» Fihren Sie einen Neustart des Gerats durch (Spannungsreset oder Betatigen des Set-Tasters).
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= Die neuen Einstellungen wurden vom Gerat tibernommen und sind aktiv

HINWEIS
ﬂ +Reset”setzt nur die, in der Webserver-Oberfliche vorgenommenen, Anderungen zuriick auf
die Ausgangswerte. Die Funktion hat keinen Einfluss auf das Gerat selbst.

3.8.12 Verwendung mobiler Endgerate

Der interne Webserver ist im ,responsive Design” gestaltet. Das bedeutet, dass die Web-Funktionen
auch mit einem mobilen Endgerat, z.B. einem Smartphone, durchgefiihrt werden kénnen.

Die Webinhalte werden automatisch an die kleinere Displayflache angepasst, um eine optimale Dar-
stellung des Webservers zu gewahrleisten.

Das BL67-Gateway und das mobile Endgerdt miissen sich im selben Netzwerk befinden. Achten Sie
daher darauf, dass sich die IP-Adressen beider Gerate im selben Subnetz (z.B. 255.255.255.0) befinden.

Dariiber hinaus muss ein WLAN-Netzwerkzugang fiir das Endgerdt vorhanden sein.

Abbildung 3-27:  [[E) 0N . O 14:34
Zugriff auf Web-
server mittels = 192.168.1.214/mobil... Q [lIE
Smartphone
TBEN-S1-8DIP
Embedded Website Wi
Itogin e
Main Menu >
<-- Back Main Menu Forward -->
Station Information
Station Diagnostics
Event Log

Ethernet Statistics

Ethernet/IP Memory Map

Modbus/TCP Memory Map

VW VWV WV vV Vv Vv

Links

For comments or questions, please email TURCK Support
URL hittp://www.turck.com * Revision V1.0.0.0

3.8.13 Webserver-Logout

Um einen angemeldeten Anwender/PC mit Administrator-Rechten vom Webserver zu trennen, ist ein
Logout notwendig.

Wird lediglich der Web-Browser geschlossen, wird beim erneuten Aufruf des Webservers vom gleichen
PC der zuletzt erfolgte Zugriff wieder aktiviert, d. h. ggf. mit allen Administrator-Rechten.
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3.8.14 Deaktivieren des Webservers

HINWEIS

ﬂ Soll der Webserver aus Griinden der Sicherheit ganz abgeschaltet werden, so ist dieses iber
die protokollspezifischen Mechanismen (Modbus TCP: Parameter-Register, siehe Seite 6-8/
EtherNet/IP: Class Instance Attribute, siehe Seite 4-26/PROFINET: GSDML-Konfiguration,
siehe Seite 8-15) sowie Uiber den Webserver selbst moglich (siehe Seite 3-34).
Sollte der Webserver im Webserver deaktiviert werden, ist ein erneuter Zugriff darauf nur
noch dem Riicksetzen des Gerates auf die Werkseinstellungen méglich (siehe dazu Seite
3-22).
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3.9 Status- und Control-Word der BL67-Stationen

Sowohl das Status- als auch das Control-Word werden bei EtherNet/IP und Modbus TCP in die
Prozessdaten der Stationen gemappt.

EtherNet/IP
Bei EtherNet/IP kann das Mappen deaktiviert werden (siehe Gateway Class (VSC 100, 64h), GW
Status Register (Seite 4-26).

Modbus TCP — siehe Register 100Ch: Gateway-Status (Seite 6-15)
PROFINET — siehe Diagnose bei PROFINET (Seite 8-8)

3.9.1 Status-Word

Byte | Bit?7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Status |0 Vo Vo I - I/l0Cfg | - - Diag
low high Overc. Warn. Warn
1 - FCE - MB I/0 I/0 \ \

Wdg CFG coOM low high

Bedeutung der Status-Bits

Tabelle 3-8: Name Bedeutung
Bedeutung der
Status-Bits

Diag Warn  Sammeldiagnose des Gerates. Mindestens ein I/O-Modul sendet aktive Diagnosen.

I/0 Cfg Die Stationskonfiguration wurde verandert.
Warn.

Vo high Lastspannung zu hoch (> 30V DC).

Vg low Lastspannung zu niedrig (< 18 V DC).
V, high Systemversorgungsspannung zu hoch (> 30 V DC).
V, low Systemversorgungsspannung zu niedrig (< 18 V DC).

/0 COM I1/0 Communication Lost Error
Keine Kommunikation auf dem I/0-Modulbus.

I/0 CFG I/0 CfgModified Error
Die I/0-Konfiguration ist inkompatibel verandert worden.

MB Wdg Modbus Watchdogs Error
Es gab einen Timeout bei der Modbus-Kommunikation.
(Gilt nur fir Modbus TCP)

FCE Force Mode Active Error
Der Force-Mode ist aktiviert, d. h. die Ausgangszustédnde entsprechen unter Umstanden
nicht mehr den, vom Feldbus gesendeten, Vorgaben.

3.9.2 Control-Word

Das Control-Word hat derzeit keine Funktion, ist aber fiir zukiinftigen Gebrauch reserviert.
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3.10 SET-Taster

Der SET-Taster am Gateway dient zur Ubernahme der Ist-Konfiguration der BL67-Station als Referenz-
konfiguration in den nicht fliichtigen Speicher des Gateways.

Betatigen Sie den Taster fiir ca. 10 Sekunden, um die Ist-Konfiguration als Soll-Konfiguration (Referenz-
konfiguration) abzuspeichern.

HINWEIS

ﬂ Die Ubernahme der Ist-Konfiguration via SET-Taster ist sowohl bei EtherNet/IP als auch bei
Modbus TCP notwendig, bei PROFINET wird die Referenzkonfiguration vom Master vorgege-
ben.
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3.11 Statusanzeigen/Diagnosemeldungen Gateway

Das Gateway setzt folgende Diagnosen ab:

Unterspannungserkennung fiir System- und Feldversorgung,
Uberpriifung des Zustandes der BL67-Station,

Uberpriifung der Kommunikation tiber den internen Modulbus,
Uberpriifung der Kommunikation zum Ethernet

Uberpriifung des Gateway-Zustandes

Diagnosemeldungen werden auf zwei Arten angezeigt:

Giber die einzelnen LEDs

Uber die jeweilige Konfigurations-Software

3.11.1 Diagnosemeldungen iiber LEDs

Jedes BL67-Gateway fiir Ethernet besitzt folgende als LED ausgefiihrte Statusanzeigen:

2 LEDs fiir die Modulbus-Kommunikation (Modulbus-LEDs):
GWund 1O

1 LED fiir Diagnose

VN <03-00:

1 LED fur die Feldbus-Kommunikation: MS

VN =03-00:

2 LEDs fur die Feldbus-Kommunikation: ERR und BUS

je 2 LEDs fiir die Ethernet-Kommunikation LINK/ACT1 und LINK/ACT2
3 LEDs fur die Uberwachung der Spannungsversorgung (System: V/Eingange: V/Ausgénge: V).

Tabelle 3-9:
LED-Anzeigen

3-40

LED Status Bedeutung Abhilfe
GwW AUS CPU wird nicht mit Spannung Priifen Sie die am Gateway
versorgt. anliegende Spannungsversor-

gung des Systems.

grin Firmware aktiv, Gateway -
betriebsbereit
grin Station befindet sich im Force
blinkend, Mode des I/O-ASSISTANT.
1Hz
Wenn LED “10s” gleichzeitig Firmware-Download notwendig
"rot"
grin Firmware lauft,, Hardware-Feh-  Tauschen Sie das Gateway aus
blinkend, ler
4 Hz
rot Hardware-Fehler
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Tabelle 3-9: LED Status Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
Gw rot CPU nichtbetriebsbereit, VCCzu - Priifen Sie die am Gateway
niedrig — anliegende Spannungsversor-
maogliche Ursachen: gung des Systems und die Ver-
- zu viele Module am Gateway drahtung
- Kurzschluss in angeschlosse- - Demontieren Sie tiberschis-
nem Modul sige Module
- Gateway defekt. - Tauschen Sie ggf. das Gateway
aus
rot blinkend, Wink-Command wurde emp-
1Hz fangen
ERR AUS Station lauft -
rot Es liegt eine Diagnosemeldung - Priifen Sie die Diagnosemel-
von einem der I/O-Module oder  dungen
vom Gateway an.
10 AUS CPU wird nicht mit Spannung Priifen Sie die am Gateway
versorgt. anliegende Spannungsversor-
gung des Systems.
grin Konfigurierte Konstellation der -

Modulbus-Teilnehmer ent-
spricht der realen; Kommunika-
tion lauft.

grin blinkend,

Station befindet sich im Force-

Deaktivieren Sie den Force

1Hz Mode des I/O-ASSISTANT. Mode des I/O-ASSISTANT.
rot CPU nicht betriebsbereit, ent- - Priifen Sie die am Gateway
weder V. zu niedrig oder Boot-  anliegende Spannungsversor-
load erforderlich — gung des Systems und die Ver-
maogliche Ursachen: drahtung
—zu viele Module am Gateway = - Demontieren Sie tiberschiis-
- Kurzschluss in angeschlosse- sige Module
nem Modul - Tauschen Sie ggf. das Gateway
- Gateway defekt. aus
rot Nicht adaptierbare - Vergleichen Sie die Projektie-
blinkend, 1 Hz  Verdanderung der realen Kons- rung Ihrer BL67-Station mit der
tellation der Modulbusteilneh- realen Konstellation.
mer. - Prifen Sie den Aufbau Ihrer
BL67-Station auf defekte oder
falsch gesteckte Elektronikmo-
dule.
rot Keine Kommunikation - Mindestens 1 Elektronikmodul
blinkend, 4 Hz  tber den Modulbus. muss gesteckt sein und mit

dem Gateway kommunizieren
kdnnen
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Tabelle 3-9: LED Status Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
10 rot/griin - Die aktuelle und die projek- - Priifen Sie Ihre BL67-Station auf
blinkend, 1Hz  tierte Modulliste stimmen gezogene oder neue, nicht
nicht Uberein, der Datenaus- projektierte Module.
tausch findet aber weiterhin - Priifen Sie die am Gateway
statt. anliegende Spannungsversor-
- SET-Taster wird bei fehlender gung des Systems.
Vg betétigt
Ve grin Modulbus und CPU o.k. -
AUS CPU wird nicht versorgt oder - Priifen Sie die Systemversor-
Kurzschluss der Modulsbusver- ~ gung am Gateway.
sorgung
V, grin Versorgung der Ausgangeo.k. -
griin, Unterspannung V,; System — Priifen Sie die am Gateway
blinkend, 1 Hz  lauft. anliegende Spannungsversor-
N - N gung des Systems.
grin, Uberspannung V,; System lauft.
blinkend, 4Hz
AUS Spannungsversorgung fehlt.
V, grin V,ok. -
rot Kurzschluss oder Uberlast an - Es erfolgt ein automatischer
Sensorversorgung V. — Wiederanlauf sobald der Fehler
Abschalten der Sensorversor- nicht mehr vorliegt.
gung.
grin, Unterspannung V;; System lauft. - Priifen Sie die am Gateway
blinkend, 1 Hz anliegende Spannungsversor-
N - N gung des Systems.
griin, Uberspannung V,; System lauft.
blinkend, 4Hz
AUS Spannungsversorgung fehlt
LINK/ACTx grin Link hergestellt, 100 Mbit/s
grin, Ethernet Traffic 100 Mbit/s
blinkend
gelb Link hergestellt, 10 Mbit/s
gelb, Ethernet Traffic 10 Mbit/s
blinkend
AUS Kein Ethernet Link - Uberpriifen Sie die Ethernet-
Verbindung.
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Tabelle 3-9: LED Status Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
BUS grin Anzeige der logischen Verbin-
(MS) dung zu einem Master
griin, Gateway meldet Betriebsbereit-
blinkend schaft
rot Gateway meldet Fehler: - Uberpriifen Sie die vergebenen

— IP-Adressen-Konflikt,
- Gateway im RESTORE-Modus,
—F_Reset aktiviert

IP-Adressen in lhrem Netzwerk
- Uberpriifen Sie die DIP-Schal-
ter-Stellung

rot/griin - Autonegotiation
und/oder
— DHCP/BootP Suche der Einstel-
lungen, warten auf Adressie-
rung

Das Gateway wartet auf die
Zuweisung einer IP-Adresse.
Adressierungsvorgang abwar-
ten.
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3.12 Parameter der 1/0-Module

HINWEIS
ﬂ Die Beschreibung der Parameter der BL67-1/0-Module finden Sie in dem Anwenderhandbuch
,BL67-1/0-Module” (D300572) auf www.turck.de.
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3.13 Diagnose der 1/0-Module

HINWEIS
ﬂ Die Beschreibung der Diagnose der BL67-1/0-Module finden Sie in dem Anwenderhandbuch
,BL67-1/0-Module” (D300572) auf www.turck.de.
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EtherNet/IP Standardklassen 8
Identity Object (0x01) 9
Assembly Object (0x04) 11
- Prozessdaten-Instanzen 12
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- Mapping der Prozessdaten 13
TCP/IP Interface Object (0xF5) 14
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Implementierung von EtherNet/IP

4.1

4-2

EtherNet/IP Kommunikations-Profil

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

EtherNet/IP basiert auf einem verbindungsorientierten Kommunikationsmodell. Dies
bedeutet, ein Datenaustausch ist nur iber definierte, den Geraten zugewiesene Verbindun-
gen moglich.

Die Kommunikation zwischen Knoten im EtherNet/IP-Netzwerk kann entweder iber 1/0-
Messages (I/0-Nachrichten) oder Explicit Messages (explizite Nachrichten) erfolgen.

1/0 Messages

I/0 Messages dienen zur Ubertragung hochpriorer Prozess- oder Applikationsdaten.

Die Kommunikation zwischen den Teilnehmern im EtherNet/IP-Netzwerk erfolgt dabei nach
dem Server/Client-Modell.

Ein Applikationsobjekt in einem Gerét, das Daten ,produziert” (Producer), ibertragt diese an
ein oder mehrere Applikationsobjekte in anderen Geraten, die Daten ,konsumieren” (Consu-
mer). Es ist dabei moglich, dass Daten zu mehreren Applikationsobjekten in einem einzigen
Gerat Ubertragen werden.

Explicit Messages
Explicit Messages dienen zur Ubertragung niederpriorer Konfigurationsdaten, genereller
Managementdaten oder Diagnosedaten zwischen zwei bestimmten Knoten. Hierbei handelt
es sich um eine Unicast-Verbindung (Punkt-zu-Punkt-Verbindung) in einem Server/Client-
System, bei der eine Anfrage des Clients (Request) immer eine Antwort des Servers (response)
erfordert.
- Message Router Request
Der Message Router Request besteht aus einem Service-Code, der PfadgroR3e, einem Mes-
sage Router-Pfad und Service-Daten. Ein EPATH im Message Router-Pfad zeigt das Ziel-
Objekt an.
- Message Router Response
Die Message Router Response besteht aus einem Service-Feld, in dem das hochstwertigste
Bit gesetzt ist. Dies ist ein Echo des Service-Codes in der Anfrage (Request), in der das
hochstwertigste Bit gesetzt ist. Auf den Service-Code folgt ein reserviertes Byte, auf wel-
ches wiederum der generelle Status-Code folgt.
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4.1.1 Kommunikations-Profil fiir BL67

BL67 arbeitetim Netzwerk als EtherNet/IP-Server; der Scanner des tibergeordneten Controllers ist der
EtherNet/IP-Client.

Die folgenden EtherNet/IP Kommunikationstypen werden unterstitzt:
Unicast
Multicast
Cyclic Connection
Unconnected (UCMM) Explicit Messaging
Connected Explicit Messaging

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

Unicast

Eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen lediglich zwei Knoten.

Multicast
Ein Paket mit einer speziellen Adresse, das mehrere Knoten im Netzwerk empfangen kénnen.

COS 1/0 Connection

COS (Change Of State) I/0 Connections (I/0-Verbindungen bei Zustandsdanderungen) bauen
ereignisgesteuerte Verbindungen auf. Dies bedeutet, dass EtherNet/IP-Gerate Nachrichten
generieren, sobald eine Zustandsdnderung stattfindet.

Cyclic /0 Connection
Nachrichten werden - Giber einen Zeit-Generator gesteuert - angestofen.

UucMm

Das Gerat ermoglicht Explicit Messaging tiber den UCMM-Port (Unconnected Message Mana-
ger Port).

UCMM-basiertes Explicit Messaging wird in der Regel furr zuféllige, nicht periodische Anfragen
verwendet.

Fir regelméaBigen Datenverkehr ist UCMM nicht zu empfehlen, da die Anzahl der Nachrich-
ten, die an dem UCMM-Port eines Produktes empfangen werden kénnen, in der Regel auf
wenige Nachrichten limitiert ist. Ist dieses Limit einmal erreicht, werden nachfolgende Anfra-
gen ignoriert und missen nochmals gestellt werden.

Connected Explicit Messaging

CIP ,Common Industrial Protocol” ist ein Verbindungs-basiertes System. Fast jede Art von
Kommunikation zwischen Knoten erfolgt tiber eine Verbindung.

Eine Verbindung ist ein Pfad oder eine virtuelle Verbindung zwischen zwei oder mehreren
Endpunkten in einem System zum Zweck des moglichst effektiven Datentransfers.

Die Connection ID (Verbindungs-Kennziffer) ist eine Kennziffer, die einer bestimmten Kom-
munikationsbeziehung zugeordnet ist. Empfangende Knoten decodieren diese Kennziffer
gesendeter Daten, um zu erfahren, ob die Daten von ihnen verarbeitet werden miissen oder
nicht.
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4.2 QC - QuickConnect

4.2.1 Allgemeines

QuickConnect ermdglicht es einer Steuerung, Verbindungen zu EtherNet/IP-Gerdten in weniger als
300 ms nach Einschalten der Versorgung des EtherNet/IP-Netzwerkes herzustellen. Notwendig wird
der schnelle Anlauf der Gerate vor allem bei schnellen Werkzeugwechseln an Roboterarmen z. B. in der
Automobilindustrie.

HINWEIS
ﬂ Zur korrekten Ethernet-Verkabelung bei BL67 in QC-Applikationen, siehe Ethernet-Anschluss
bei QC-/FSU-Applikationen (Seite 3-13).

4.2.2 QuickConnectinBL67
Das TURCK BL67-gateway BL67-GW-EN (VN > 03-00) unterstiitzt QuickConnect.
QuickConnect wird aktiviert:

iber die Konfigurationsdaten im Steuerungsprogramm per
Assembly Class 0x04, Configuration Assembly 106, Byte 9, Bit 0 = 1
(siehe auch Kapitel 5, Aktivieren von QuickConnect (Seite 5-15))

oder

Uber Class Instance Attribute in der
TCP/IP Interface Klasse 245 (0xF5), Instanz 1, Attribut 12 (0xCO0)

HINWEIS
ﬂ Das Aktivieren von QuickConnect bewirkt automatisch auch das Anpassen aller notwendigen
Port- Eigenschaften:

Autonegotiation = deaktiviert
Ubertragungsgeschwindigkeit = 100BaseT
Duplex = Vollduplex
Topologie =linear
AutoMDIX = deaktiviert
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QuickConnect iiber Configuration Assembly

Industrielle
Automation

Die Configuration Assembly ist Teil der Assembly Class des Gerdtes und wird bei der Konfiguration der

Station in der RS Logix-Software von Rockwell Automation wie folgt definiert:

Abblldung 4-1: M Module Properties: FGEN (ETHERNET-MODULE 1.1)

Conflguratlon General Eonnection] Modulelnfo]
Assembly Type: ETHERNET-MODULE Generic Ethemet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: FGEM
HEme: |><SG1 5 Connection Parameters
- Azzembly .
Description: Instance: Size:
Input: 103 5 J;I [16-bit)
Output: 04 2 1 (1Ebit
Comm Farmat: | J ) . o = .
- Configuration: 14 :I. 8-t
Address / Host Mame = =i (A
O+ |Phddess: | 192 . 168 . 1 107
" Host Mame:
Statuz: Offline 0K | Cancel | | Help

HINWEIS
ﬂ Weiterfiihrende Informationen zur Konfiguration der BL67-Stationen in der Rockwell Soft-
ware RS Logix finden Sie in Kapitel 5, Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP

(Allen Bradley).

QuickConnect iiber Class Instance Attribute

Sie aktivieren QuickConnect mittels Class Instance Attribute tber die folgende Einstellung:

Class Instance

Attribute Value

245 (0xF5) 1(0x01)

12 (0x0C)

0: disabled (default)
1: enabled

QuickConnect iiber Webserver

QuickConnect kann auch tber den Webserver des Geréates aktiviert oder deaktiviert werden, siehe

Kapitel 3.8.10, Gateway-Konfiguration (Gateway Configuration) (Seite 3-34).

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll
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4.3

4-6

Device Level Ring (DLR)

Das BL67-GW-EN (= VN 03-04) unterstuitzt DLR.

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

Device Level Ring (DLR)- Redundanzprotokoll wird verwendet um die Stabilitat von
EtherNet/IP-Netzwerken zu erh6hen.

DLR-fdhige Produkte verfiigen liber einen integrierten Switch und kdnnen so in eine Ringto-
pologie integriert werden.

Das DLR-Protokoll wird eingesetzt, um eine Unterbrechung im Ring zu erkennen. Im Fall einer
Unterbrechung der Datenleitung wird werden Daten Uber einen alternativen Netzwerkab-
schnitt gesendet, so dass das Netzwerk schnellstmoglich wiederhergestellt wird.

DLR-fahige Netzwerkknoten sind mit erweiterten Diagnosefunktionen ausgestattet, die eine
Fehlerstelle lokalisieren und damit die Fehlersuche und die Wartungsarbeit beschleunigen.
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Diagnose iiber die Prozessdaten

Industrielle
Automation

4.4 Diagnose iiber die Prozessdaten

Neben der Auswertung von Diagnosen Uber Explicit Messages unterstiitzt BL67 mit EtherNet/IP das
Mappen der Diagnosedaten in die Prozessdaten (siehe auch Prozessdatenmapping der Stationen
(Seite 4-13 ff.).

Es gibt 2 unterschiedliche Arten des Diagnosedatenhandlings:
Sammeldiagnose (Summarized Diagnostics)

Herstellerspezifische Diagnose (Scheduled Diagnostics)

4.4.1 Sammeldiagnose (Summarized Diagnostics)
Bei aktivierter Summarized Diagnostics fiir jedes in der Station befindliche Modul 1 Bit zuriickgesendet.

Dieses Bit ist flir das jeweilige Modul ,,0", wenn keine Diagnosen am Gerét anliegen. Liegen
Diagnosemeldungen vor, wird dieses Bit auf ,1” gesetzt.

Die Diagnosebits werden an das Ende der Eingangsdaten der Station gemappt. Die Diagnosedaten
starten WORD-aligned (siehe Seite 4-13).

Bit ,,1/0 Diag Warn”
0= 0K, es liegt keine Diagnose vor

1 = mindestens 1 Kanal sendet eine Diagnose (gemaR VSC 100, Gateway Class, Attr. 116, Seite 4-24)

4.4.2 Herstellerspezifische Diagnose (Scheduled Diagnostics)

Bei aktivierter Scheduled Diagnostics (Process Data Class (VSC102, 66h) (Seite 4-27)) werden die
herstellerspezifischen Diagnosebits in die Prozessdaten der Station gemappt (Seite 4-7 ff.)

Die Daten der Scheduled Diagnostics werden am Ende der Eingangsdaten und hinter den Summarized
Diagnostics platziert (siehe Seite 4-13).

Dies geschieht nach dem Round-Robin-Prinzip, das heif3t, es handelt sich bei dieser Diagnose um eine
umlaufende Diagnose.

Das Diagnose-,Fenster” zeigt fiir ca. 125 ms spezifische Diagnosedaten eines Moduls und wechselt
dann zum nachsten Modul. Der Mechanismus wird vom Gateway gesteuert.

Die Lange der Daten der Scheduled Diagnostics (n) wird durch das Modul mit der gréten
Diagnosedatenbreite innerhalb der Staion bestimmt.

Word Byte Data
0 0 Slot-Nummer des Moduls, das eine Diagnose sendet.
1 Status der Diagnosemeldung:

Bit 5 = 1: aktive Diagnose

Bit 6 = 1: falsche Modul gesteckt

Bit 7 = 1: Modul gezogen

(gemaR VSC 100, Gateway Class, Attr. 116, Seite 4-24)

n Diagnoseinformationen des aktuell referenzierten Moduls.
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4.5 Klassen und Instanzen der EtherNet/IP-Stationen

4.5.1 EtherNet/IP Standardklassen

Die BL67-Stationen unterstitzen die folgenden EtherNet/IP-Standardklassen gemaR CIP-

Spezifikation.
Tabelle 4-1: Class Code Objekt-Name
EtherNet/IP
Standardklas- 01 (0x01) Identity Object (0x01)
sen 04 (0x04) Assembly Object (0x04)
245 (0OxF5) TCP/IP Interface Object (0xF5)
246 (0xF6) Ethernet Link Object (OxF6)
71 (0x47) DLR Object (0x47)
72 (0x48) QOS Object (0x48)
4-8 D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



Klassen und Instanzen der EtherNet/IP-Stationen

Industrielle
Automation

4.5.2 Identity Object (0x01)
Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 2.1 der ODVA & ControlNet International
Ltd. entnommen und wurde auf die BL67-Produkte angepasst.
Klassen-Attribute
Tabelle 4-2: Attr. Nr. Attributname Get/Set Typ Wert
Klassen-Attri-
bute 1(0x01) REVISION G UINT 1
2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT 1
6 (0x06) MAX CLASS ATTRIBUTE G UINT 7
7 (0x07) MAX INSTANCE ATTRIBUTE G UINT 7
Objekt-Instanz 1 - Instanz-Attribute
Tabelle 4-3: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz-Attri- Set
bute, Objekt- —
Instanz 1 1 (0x01) VENDOR G UINT Enthalt die Hersteller-ID.
TURCK =48
2 (0x02) PRODUCT TYPE G UINT Zeigt den allgemeinen Produkttyp an.
Communications Adapter
124., = 0x0C
3 (0x03) PRODUCT CODE G UINT Identifiziert ein bestimmtes Produkt eines
Geratetyps.
Default: 27247 ., =6A6F
4 (0x04) REVISION G STRUCT Angabe der Revision des Gerates, dass durch
OF: das Identity Objekt dargestellt wird.
Major Minor USINT 0x01
USINT  0x06
5 (0x05) DEVICE STATUS G WORD  siehe Tabelle 4-4: Device Status
6 (0x06) SERIAL NUMBER G UDINT  Enthalt die Ident-Nr. des Produktes (die
letzten 3 Bytes der MAC-ID).
7 (0x07) PRODUCT NAME G STRUCT
OF:
LENGTH
NAME USINT
STRING

(13]

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll

4-9



Implementierung von EtherNet/IP

Device Status
Tabelle 4-4: Bit Name Definition
Device Status
0 bis 1 reserviert Default=0
2 Configured TRUE=1
— Die Applikation im Gerat wurde konfiguriert (# Default-
Einstellung).
3 reserviert Default=0
4 bis 7 Extended Device 0011 = keine 1/0-Verbindung hergestellt
Status 0110 = Mindestens eine I/0-Verbindung ist im RUN-Modus
0111 = Mindestens eine I/O-Verbindung hergestellt, alle im
IDLE-Modus
Alle anderen Einstellungen = reserviert
8 bis 15 reserviert Default=0
Alilgemeine Dienste (Common Services)
Tabelle 4-5: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name
Common Ser- -
vices 01 (0x01) Ja Ja Get_Attribute_All

Liefert eine vordefinierte Liste der Objektattribute.

05 (0x05) Nein Ja Reset
Startet den Reset-Dienst fiir das Gerat.

14 (OxOE) Ja Ja Get_Attribute_Single
Liefert den Inhalt eines angegebenen Attributs zurlick.
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Industrielle
Automation

4.5.3 Assembly Object (0x04)

Das Assembly Objekt verbindet Attribute mehrerer Objekte, was es ermdglicht, gezielt Daten von
einem Objekt zum anderen zu senden, oder gezielt zu empfangen.

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 2.1 der ODVA & ControlNet International
Ltd. entnommen und wurde auf die BL67-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Tabelle 4-6: Attr. Nr. Attributname Get/Set Typ Wert
Klassen-Attri-
bute 1 (0x01) REVISION G UINT 2

2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT 104

Instanz-Attribute

Tabelle 4-7: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz- Set
Attribute
3 (0x03) DATA S ARRAY OF
BYTE
4 (0x04) SIZE G UINT Anzahl der Bytes im Attr. 3

256 oder variabel

Allgemeine Dienste (Common Services)

Tabelle 4-8: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name
Common Ser- : : .
vices 14 (OxOE) Nein Ja Get_Attribute_Single
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4-12

Prozessdaten-Instanzen

Instanz 101

Enthélt die Eingangsdaten der Station (statische Lange 256 Byte)
2 Byte Status-Informationen (siehe Seite 3-38)

+ Prozessdaten

Instanz 102

Enthélt die Ausgangsdaten der Station (statische Lange 256 Byte)
2 Byte Control-Daten (gemappt, aber nicht definiert)

+ Prozessdaten

Instanz 103 + Instanz 104

Ein- und Ausgabeinstanzen mit variabler Grée. Die Gré3e der Assembly-Daten wird zuvor exakt
berechnet um die Stationskonfiguration, die Diagnose etc. zu gewahrleisten.

Input Assembly Instanz: 103
Output Assembly Instanz: 104

Die tatsachliche GroBe jeder Assembly Instanz kann (iber das Assembly Objekt (Instanz 0x67, Attribut
0x04 ermittelt werden und kann zwischen 2 und 496 Byte grof3 sein.

Configuration Assembly
Instanz 106
14 Byte Konfigurationsdaten

Byte 9, Bit 1 wird genutzt, um QuickConnect an der Station zu aktivieren (siehe auch QuickConnect liber
Configuration Assembly (Seite 4-5)).
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Mapping der Prozessdaten

Industrielle
Automation

Das Prozessabbild des Gateways ist im WORD-Format dargestellt (16 Bit).

Prozessdaten von Modulen gleichen Typs werden, wenn ihre Lange weniger als 1 Word betragt,

gruppiert, bis 16 Bit erreicht sind.

Die Prozessdaten werden in ein neues Word geschrieben, wenn:

16-Bit Eingangsdaten erreicht sind und weitere Eingangsmodule folgen,

16-Bit Ausgangsdaten erreicht sind und weitere Ausgangsmodule folgen,

wenn ein Eingangsmodul folgt, dessen Prozessdaten nicht mehr vollstdndig in das vorherige Word

gemappt werden kénnen,

wenn ein Ausgangsmodul folgt, dessen Prozessdaten nicht mehr vollstandig in das vorherige Word

gemappt werden kénnen,

Table 4-9: Produced Data
Datenmapping  (word no.)

Eingangsdaten

fir
BL67-GW-EN O

Status Word des Gateways
(Das Mapping kann tiber Attr. 138 in VSC100, Object Instance 2,
Seite 4-24) deaktiviert werden).

1ton Eingangsdaten der Module
Ein Mapping-Beispiel finden Sie in Kapitel 5.3, I/0-Daten-Mapping
(Seite 5-10).

n+x Summarized Diagnostics (Sammeldiagnose, Seite 4-7) mit flexibler
Lange (1 bit pro Modul, das eine Diagnose sendet).
Kann tber VSC102, Object instance 3, Attr. 104, Seite 4-27 ff. akti-
viert oder deaktiviert werden.
(x = Anzahl der folgenden Bytes in Abhdngigkeit von der Anzahl
der Module in der Station)

n+y Scheduled Diagnostics (Herstellerspezifische Diagnose, Seite 4-7).

Kann Uber VSC102, Object instance 3, Attr. 105, Seite 4-27 ff. akti-
viert oder deaktiviert werden.

(y =Datenlange fiir die Scheduled Diagnostics in Abhangigkeit der
Eigenschaften der Module in der Station)

Consumed Data Ausgangsdaten

(word no.)

0 Control-Word des Gateways. Das Mapping kann liber das Attribute
139 "GW CONTROL REGISTER" in der Object Instanz 2 der Gateway
Klasse (VSC 100) (siehe Seite 4-26) aktiviert oder deaktiviert
werden.

1-n Ausgangsdaten der Module

Ein Beispielmapping finden Sie in Kapitel 5, I/O-Daten-Mapping
(Seite 5-10).

Note
ﬂ Das Datenmapping istindividuell konfigurierbar. Alle Bereiche, au3er den Ein- und Ausgangs-
daten der Station, kdnnen unabhangig voneinander aktiviert oder deaktiviert werden.
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454

TCP/IP Interface Object (0xF5)

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 1.1 der ODVA & ControlNet International
Ltd. entnommen und wurde auf die BL67-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Tabelle 4-10: Attr. Nr. Attributname Get/Set Typ Wert
Klassen-Attri-
bute 1(0x01) REVISION G UINT 1

2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT 1

3 (0x03) NUMBER OF INSTANCES G UINT 1

Objekt-Instanz 1: Instanz- Attribute

Tabelle 4-11: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz-Attri- Set
bute, Objekt-
Instanz 1
1 (0x01) STATUS G DWORD Status der Schnittstelle (siehe Seite 4-15,
Tabelle 4-13: Interface Status)
2 (0x02) CONFIGURATION G DWORD Interface Capability Flag (siehe Seite 4-15,
CAPABILITY Tabelle 4-14: Configuration Capability)
3 (0x03) CONFIGURATION G/S DWORD Interface Control Flag (siehe Seite 4-16, Tabelle
CONTROL 4-15: Configuration Control)
4 (0x04) PHYSICAL LINK G STRUCT
OBJECT
Path size UINT Anzahl der 16-Bit-Worter: 0x02
Pfad Padded 0x20, 0xF6, 0x24, 0x01
EPATH
5 (0x05) INTERFACE G Structure  TCP/IP Network Interface Configuration (siehe
CONFIGURATION of: Seite 4-16)
IP-Adresse G UDINT Aktuelle IP-Adresse
NETWORK MASK G UDINT Aktuelle Netzwerkmaske
GATEWAY ADDR. G UDINT Aktuelles Default-Gateway
NAME SERVER G UDINT 0 = keine Serveradresse konfiguriert
NAME SERVER 2 G UDINT 0 =keine Serveradresse fiir Server 2 konfiguriert
DOMAIN NAME G UDINT 0 = kein Domain-Name konfiguriert
6 (0x06) HOST NAME G STRING 0 = kein Host-Name konfiguriert (siehe Seite
4-16)
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Industrielle
Automation
Tabelle 4-11: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz-Attri- Set
bute, Objekt-
Instanz 1
10 (0x0A) ACD Enable S BOOL Aktiviert ACD (Address Conflict Detection)
0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Ist ACD aktiviert, enthalt Attribut 11 (0x0B) den
Return-Wert.

11 (0x0B) Last Conflict G/S STRUCT Beinhaltet Informationen zu dem letzten
detected of: erkannten Konflikt, ACD Diagnoseparameter

12 (0x0C) Quick Connect G/S BOOL 0 = deaktiveren
1 = aktivieren

Allgemeine Dienste (Common Services)

Tabelle 4-12: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name

Common Ser- ) )

vices 14 (OxOE) Ja Ja Get_Attribute_Single
16 (0x10) Nein Ja Set_Attribute_Single

Interface Status

Dieses Status-Attribut zeigt den Status der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle an.

Naheres zu den Zustanden dieses Status-Attributs finden Sie unter Figure 4-2:TCP/IP Objektstatus-
Diagramm (gemaf3 CIP Spez., Vol.2, Rev. 1.1).

Tabelle 4-13: Bit(s) Name Definition
Interface Status ) : : - ) :
0-3 Interface Configuration  Zeigt den Status des Interface Configuration-Attributs:
Status 0 = Das Interface Configuration-Attribut wurde noch nicht

konfiguriert

1 = Das Interface Configuration-Attribut enthalt eine giiltige
Konfiguration

2 bis 15 =reserviert

4 bis 31 reserviert

Configuration Capability
Das Configuration Capability-Attribut gibt an, in wieweit das Gerat optionale Netzwerk-
Konfigurations-Mechanismen unterstitzt.

Tabelle 4-14: Bit(s) Name Definition Wert
Configuration - - - - -
Capability BOOTP Client Diese Gerat unterstitzt die Netzwerk- 1

konfiguration tGiber BOOTP.

1 DNS Client Dieses Gerat unterstitzt die Aufschliis- 0
selung von Host-Namen mittels DNS-
Server-Anfragen.

2 DHCP Client Diese Gerat unterstitzt die Netzwerk- 1
konfiguration Gber DHCP.
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Configuration Control
Das Configuration Control-Attribut wird zur Steuerung der Netzwerk-Konfiguration verwendet.

Tabelle 4-15:
Configuration
Control

Bit(s) Name Definition

0-3 Startup- Bestimmt auf welche Art und Weise das Gerat beim Anlaufen

Konfiguration seine Anfangskonfiguration erhalt.
0 = Das Gerat soll die zuvor gespeicherte Schnittstellenkonfigu-
ration nutzen (zum Beispiel aus dem nicht-fllichtigen Speicher,
per Hardware-Schalter eingestellt, etc.).
1 bis 3 =reserviert

4

DNS Enable Immer 0.

5-31 reserviert Auf 0 setzen

4-16

Interface Configuration

Dieses Attribut enthalt die Konfigurationsparameter, die notwendig sind um ein TCP/IP-Gerat zu
betreiben.

Um dieses Attribut zu verandern, lesen Sie es zundchst aus, andern Sie dann die Parameter und
setzten Sie dann das Attribut.

Das TCP/IP Interface Objekt setzt die neue Konfiguration nach Beendigung des Schreib-Vorgangs.
Ist der Wert der Bits der Startup Configuration 0 (Configuration Control-Attribut), wird die neue
Konfiguration im nicht-fliichtigen Speicher abgelegt.

Das Gerdt antwortet nicht auf das Set-Kommando bevor die Werte sicher im nicht-fllichtigen
Speicher abgelegt sind.

Der Versuch, eine der Komponenten des Interface Configuration-Attributs mit ungtltigen Werten
zu beschreiben fiihrt zu einem Fehler (Status-Code 0x09), der dann vom Set-Dienst zuriickgemeldet
wird.

Wird die Anfangs-Konfiguration iber BOOTP oder DHCP vorgegeben, sind die Komponenten des
Attributs alle 0 bis eine Antwort tGiber BOOTP oder DHCP kommt.

Nach der Antwort des BOOTP- oder DHCP-Server zeigt das Attribut dann die libermittelten Werte.

Host Name

Das Attribut enthalt den Namen des Gerdte-Hosts.

Es wird verwendet wenn das Gerat die DHCP-DNS Update-Funktionalitat unterstiitzt und so
konfiguriert wurde, dass es die Start-Konfiguration vom DHCP-Server erhdlt.

Dieser Mechanismus erlaubt es dem DHCP-Client, seinen Host-Namen an die DHCP-Server
weiterzuleiten. Der DHCP-Server aktualisiert dann die DNS-Daten fiir den Client.
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Figure 4-2:
TCP/IP Objekt-
status-
Diagramm
(gemdl CIP
Spez., Vol.2, Rev.
1.1)

Non-existent

Status = ‘ Powerup/ Reset
0x00000000
Obtaining initial
configuration BOOTP/DHCP
BOOTP/DHCP disabled and
disabled and ‘ ‘ BOOTP OR stored config.
stored config. valid DHCP enabled valid
Waiting
for
configuration
Set_Attributes BOOTP/DHCP
request received response received
Applying <
Status = configuration
0x00000000

‘ Configuration applied

Change interface
configuration

TCP/IP network
interface configured
Status = 0x00000001
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4.5.5 Ethernet Link Object (0xF6)

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 1.1 der ODVA & ControlNet International
Ltd. entnommen und wurde auf die BL67-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Tabelle 4-16: Attr. Nr. Attributname Get/Set Typ Wert
Klassen-Attri-
bute 1(0x01) REVISION G UINT 1

2 (0x02) MAX OBJECT INSTANCE G UINT 1

3 (0x03) NUMBER OF INSTANCES G UINT 1

Instanz-Attribute (Instanz1 = Port 1/Instanz 2 = Port 2)

Tabelle 4-17: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz-Attri- Set
bute
1(0x01) INTERFACE SPEED G UDINT Geschwindigkeit in Megabit pro Sekunde

(z.B. 10, 100, 1000, etc.)

2 (0x02) INTERFACE FLAGS G DWORD siehe Tabelle 4-18: Interface flags

3 (0x03) PHYSICAL G ARRAY OF  Enthalt die MAC-ID der Schnittstelle
ADDRESS USINT (TURCK: 00:07:46:XX:XX:XX)

6 (0x06) INTERFACE S STRUCT OF: Erlaubt Port-weise Anderung der Ethernet-
CONTROL Einstellungen
Control Bits WORD Tabelle 4-19: Interface control - control bits
Forced Interface UINT Tabelle 4-19: Interface control - control bits
Speed

7 (0x07) INTERFACE TYPE

10 (Ox0A) INTERFACE LABEL

Tabelle 4-18: Bits Name Definition Default-Wert
Interface flags
0 Link Status Zeigt an, ob die Ethernet 802.3 Kommuni- Abhangig von der
kations-Schnittstelle mit einem aktiven Applikation

Netzwerk verbunden ist, oder nicht.
0 = inaktiver Link
1 = aktiver Link

1 Half/Full Duplex 0 = Halbduplex; Abhangig von der
1 =Vollduplex; Applikation
Ist das Link Status-Bit 0, kann die Duplex-
Bit nicht erkannt werden.
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Industrielle
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ion

Tabelle 4-18: Bits Name
Interface flags

Definition

Default-Wert

2 bis 4 Negotiation Status

Zeigt den Status der automatischen
Duplex-Erkennung (Autonegotiation)

0 = Autonegotiation lauft

1 = Autonegotiation und Geschwindig-
keitserkennung fehlgeschlagen
Verwendung von Default-Werten fiir
Geschwindigkeit und Duplex (10 Mbps/
Halbduplex).

2 = Autonegotiation fehlgeschlagen, aber
Geschwindigkeit ermittelt (Default: Halb-
duplex).

3 = Ermittlung von Geschwindigkeit und
Duplex-Modus erfolgreich.

4 = Autonegotiation nicht gestartet.
Geschwindigkeit und Duplex-Modus
werden vorgegeben.

Abhangig von
Applikation

der

5 Manual Setting
Requires Reset

0 = Schnittstelle kann Anderungen der
Link-Parameter automatisch aktivieren
(Autonegotiation, Duplex-Modus, Schnitt-
stellen-Geschwindigkeit)

1 = Das Gerat erfordert einen Reset des
Identity Objekts, um die Anderungen zu
Ubernehmen.

6 Local Hardware Fault

0 = Schnittstelle erkennt keinen lokalen
Hardware-Fehler
1 = lokalen Hardware-Fehler erkannt
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Tabelle 4-19: Bits Name Definition Default-Wert
Interface con-
trol -
control bits
0 Auto-negotiate 0 = Autonegotiation deaktiviert

1 = Autonegotiation aktiviert

1 Forced Duplex Mode  Ist das Bit "Auto-negotiate" 0, zeigt das Bit  Abhdngig von der
"Forced Duplex Mode" an, ob die Schnitt-  Applikation
stelle im Full oder Half Duplex- Modus

arbeiten soll.
0 = Half Duplex
1 = Full Duplex

Schnittstellen, die den gewahlten Duplex-
Modus nicht unterstiitzen, geben einen
Fehlercode 0x09 (Invalid Attribute Value)
zurtick.

Ist Autonegotiation aktiviert, ruft der
Versuch das Bit einzustellen einen Fehler-
code hervor (0x0C = Object State Conflict).

2-15 reserviert

Forced Interface Speed

Ist das Bit "Auto-negotiate" 0, gibt das Bit "Forced Interface Speed" die Ubertragungsgeschwindigkeit
an, mit der die Schnittstelle arbeiten soll. Die Ubertragungsgeschwindigkeit ist definiert in Megabit/
Sekunde (z.B. 10 MBit/s Ethernet: Interface Speed = 10).

Unterstiitzen Schnittstellen diese Ubertragungsgeschwindigkeit nicht, gibt das Gerét einen Fehlercode
zurick (0x09 = Invalid Attribute Value).

Ist die Autonegotiation aktiviert, ruft der Versuch das Bit einzustellen einen Fehlercode hervor (0x0C =
Object State Conflict).

Allgemeine Dienste (Common Services)

Tabelle 4-20: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name

Common - )

Services 14 (OxOE) Ja Ja Get_Attribute_Single
16 (0x10) Nein Ja Set_Attribute_Single
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4.5.6 DLR Object (0x47)

Das Objekt Device Level Ring (DLR) beinhaltet die Konfigurations- und Status-Schnittstelle des DLR-
Protokolls. Das DLR -Protokoll ermdglicht den Aufbau einer Ethernet-Ringtopologie.

Klassen-Attribute

Industrielle
Automation

Tabelle 4-21: Attr. Nr.

Attributname

Get/Set Typ Wert

Klassen-Attri-
bute 1 (0x01)

REVISION

G UINT 1

Instanz-Attribute

Tabelle 4-22: Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Instanz-Attri- Set
bute
1 (0x01) NETWORK G USINT Zeigt die aktuelle Netzwerktopologie an:
TOPOLOGY 0 =linear
1 =Ring-Topologie
2 (0x02) NETWORK G USINT Status des Netzwerkes:
STATUS 0 =normal
1 = Ring-Fehler
2 =Unexpected Loop Detected (unerwarteter
Ring bei linearer Topologie erkannt)
10 (0x0A) ACTIVE SUPER- G STRUCT of:  IP und/oder MAC-Adresse des aktiven Ring-
VISOR ADDR. Supervisors.
12 (0x0C) CAPABILITY G DWORD Beschreibt die DLR-Fahigkeiten des Gerates
FLAGS 0 = Announce-based Ring Node
Allgemeine Dienste (Common Services)
Tabelle 4-23: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name
Common ) )
Services 14 (OxOE) Ja Get_Attribute_Single
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4.5.7 QOS Object (0x48)

Das Objekt Quality of Service (QoS) bietet die Moglichkeit zur Priorisierung oder Parametrierung des
Datenverkehrs eines Gerdtes. Jede Einstellungsanderung wird erst nach einem Neustart des Gerates
Ubernommen.

Der DSCP-Wert ist Teil des EtherNet/IP-Datentelegramms und wird zur Bestimmung der Prioritat von

Daten bei der Abwicklung des Datenverkehrs genutzt.

Instanz-Attribute

Tabelle 4-24:
Instanz-Attri-
bute

Attr. Nr. Attributname Get/ Typ Beschreibung
Set

4 (0x04) DSCP Urgent S USINT DSCP Wert fir CIP-Datentransport Klasse 0/1:
"Urgent priority messages"

5 (0x05) DSCP Scheduled S USINT DSCP Wert fiir CIP-Datentransport Klasse 0/1:
"Scheduled priority messages"

6 (0x06) DSCP High S USINT DSCP Wert fiir CIP-Datentransport Klasse 0/1:
"High priority messages"

07 (0x07) DSCP Low S USINT DSCP Wert fir CIP-Datentransport Klasse 0/1:
"Low priority messages"

08 (0x08) DSCP Explicit S USINT DSCP Wert fiir CIP-Explcit Messages Daten-

transport Klasse 2/3 und UCMM

Alilgemeine Dienste (Common Services)

Tabelle 4-25: Service-Code Klasse Instanz- Service-Name
Common - )
Services 14 (OxOE) Ja Ja Get_Attribute_Single
16 (0x10) Nein Ja Set_Attribute_Single
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4.6 VSC-Vendor Specific Classes

Zusatzlich zu den oben genannten CIP Standardklassen unterstiitzen die BL67-Stationen die im
Folgenden beschriebenen herstellerspezifischen Klassen (VSCs).

Tabelle 4-26: Class Code Name Beschreibung
SVSC-\.)/(:.enéflor dez.
pecific Classes oy y

100 (64h) Gateway Class, Seite 4-24 Enthalt Daten und Einstellungen fiir den
feldbusspezifischen Teil der BL67-Stati-
onen.

102 (66h) Process Data Class, Seite 4-27 Enthalt die Prozessdaten

126 (1Ah) Miscellaneous Parameters Class, Seite 4-29 Beschreibt die Eigenschaften
der EtherNet/IP-Ports.

4.6.1 Class Instance der VSCs

HINWEIS
ﬂ Die Class Instance Attribute sind fur alle VSC identisch.

Die klassenspezifischen Objektinstanzen und die dazugehérigen Attribute werden in den
Abschnitten der verschiedenen VSC beschrieben.

Die allgemeinen VSC-Class Instance Attribute sind wie folgt definiert.

Tabelle 4-27: Attr. Nr. Attribute-Name Get/ Typ Beschreibung
Class instance dez. Set
(hex.)
100 Class revision G UINT Enthalt die Revisions-Nr. der Klasse.
(64h) (Maj. Rel. *1000 + Min. Rel.).
101 Max. instance G USINT Enthalt die Nummer des der hochsten Instanz
(65h) eine Objektes, dass auf diesem Level der

Klassen-Hierarchie kreiert wurde.

102 # of instances G USINT Enthalt die Anzahl der Objekt-Instanzen, die in
(66h) dieser Klasse erstellt wurden.
103 Max. class attri- G USINT Enthalt die Nummer des letzten Klassen-Attri-
(67h) bute buts, das implementiert wird.
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4.6.2 Gateway Class (VSC 100, 64h)

Diese Klasse beinhaltet alle Informationen, die die gesamte Station betreffen, nicht die verschiedenen
I/0-Kanale.

Class instance

HINWEIS
ﬂ Die Beschreibung der Class Instance der VSC finden Sie in Abschnitt Class Instance der VSCs
(Seite 4-23).
Object Instance 1
Tabelle 4-28: Attr. Nr. Attribute-Name Get/ Typ Beschreibung
iject 7 dez. Set
/nstar.1ce , rem)
Boot instance
100 Max object attri- G USINT Enthalt die Nummer des letzten Objekt-Attri-
(64h) bute buts, das implementiert wird.
101 Hardware revision G STRUCT Enthalt den Hardware-Stand der Station
(65h) (USINT Maj./USINT Min.).
102 Firmware revision G STRUCT Enthalt den Firmware-Stand der Boot-Firm-
(66h) ware (Maj./Min.).
103 Service tool ident G UDINT Enthalt die BOOT-ID, die der Software 1/0O-
(67h) number ASSISTANT als Identifikationsnummer dient.
104 Hardware G STRUCT Enthalt Stations-Hardware-Informationen
(68h) Info (UINT):
- Anzahl (Anzahl der folgenden Eintrage)
— CLOCK FREQUENCY (kHz)
— MAIN FLASH (in kB)
— MAIN FLASH SPEED (ns)
— SECOND FLASH (kB)
- RAM (kB),
- RAM SPEED (ns),
- RAM data WIDTH (bit),
— SERIAL EEPRPOM (kbit)
— RTC SUPPORT (in #)
— AUTO SERVICE BSL SUPPORT (BOOL)
- HDW SYSTEM
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Object Instance 2

Tabelle 4-29: Attr. Nr. Attribute-Name Get/ Typ Beschreibung
Object dez. Set

Instance 2, (hex)

Gateway

Instance

109 Status register 2 G STRUCT Das Status-Word enthalt allgemeine Informa-
(6Dh) tionen zum Stations-Status.
Station

- Bit 15: reserviert

- Bit 14: ,Force Mode Active Error” Der Force
Mode ist aktiviert.

- Bit 13: reserviert

- Bit 12: reserviert

Interner Bus

- Bit 11: "I/O Cfg Modified Error"

Die Konfiguration wurde inkompatibel
verandert.

- Bit 10: "I/O Communication Lost Error"
Kommunikation auf dem internen Bus
gestort.

Spannungsfehler

- Bit 09:,U,,, too low” Systemspannung (V) zu
niedrig (< 18 V DC).

- Bit 08:,U, , too high” Systemspannung (V)
zu hoch (> 30V DQ).

- Bit 07: ,U, too low” Lastspannung (V) zu
niedrig (< 18 V DC).

- Bit 06: reserviert

- Bit 05: reserviert

- Bit 04: reserviert

Warnungen

- Bit 03:,1/0 Cfg Modified Warning” Die
Stationskonfiguration wurde verandert.

- Bit 02: reserviert

- Bit 01: reserviert

- Bit 00: ,1/0 Diags Active Warning”
Mindestens ein Kanal sendet eine Diagnose.

115 ONIO G/S ENUM Reaktion bei der Uberschreitung des Zeitlimits
(73h) CONNECTION USINT fir eine I/O-Verbindung:
TIMEOUT SWITCH IO FAULTED (0):
Die Kanale werden auf den Ersatzwert
geschaltet.
SWITCH IO OFF (1):
Die Ausgange werden auf 0 gesetzt.
SWITCH IO HOLD (2):
Keine weiteren Anderungen an I/0-Daten. Die
Ausgdnge werden gehalten.
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Tabelle 4-29: Attr. Nr. Attribute-Name Get/ Typ Beschreibung
Object dez. Set
Instance 2, (hex)
Gateway
Instance
138 GW Status Get/ DWORD Aktiviert oder deaktiviert das Einblenden des
(0x8A) Register Set Status-Registers in die Eingangsdaten der
Station.
0 = deaktiviert
1 = aktiviert (Default)
139 GW Control Get/ DWORD Aktiviert oder deaktiviert das Einblenden des
(0x8B) Register Set Control-Registers in die Ausgangsdaten der
Station.
0 = deaktiviert
1 = aktiviert (Default)
140 Disable Protocols  Get/ UINT Deaktivieren Sie hier, wenn nétig, die anderen
(0x8C) Set Ethernet-Protokolle:
Bit 0 = EtherNet/IP (kann liber die EtherNet/
IP-Schnittstelle nicht deaktiviert werden Bit 1
= Modbus/TCP deaktivieren
Bit 2 = PROFINET deaktivieren
Bit 15 = Web-Server deaktivieren
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4.6.3 Process DataClass (VSC102, 66h)

Diese Klasse enthalt prozessdatenrelevante Informationen.

Class instance

HINWEIS
ﬂ Die Beschreibung der Class Instance der VSC finden Sie in Abschnitt Class Instance der VSCs,
Seite 4-23.

Object Instance 1, Standard Prozesseingangsdaten (komprimiert)

Tabelle 4-30:
Object Instance
1, Standard Ein-
gangspro-
zessdaten (kom-
primiert)

Attr. Nr. Attribute-Name Get/Set Typ Beschreibung

dez. (hex.)

100 (64h) Max object attri- G USINT Enthalt die Nummer des letzten Objekt-
bute Attributs, das implementiert wird.

101 (65h) Attribute list G ARRAY OF Liste aller Attribute, die von dieser Instanz

USINT unterstiitzt werden.

102 (66h) Packed process G ARRAY OF  Prozesseingangsdaten, 16-Bitlinksbiindig,
input data WORD komprimiert.

103 (67h) Process data byte G USINT Anzahl der Bytes, die mit dieser Instanz
count ausgetauscht werden

Object Instance 2, Standard Prozessausgangsdaten (komprimiert)

Tabelle 4-31:
Object Instance
2, Standard Pro-
zessausgangs-
daten (kompri-
miert)

Attr. Nr. Attribute-Name Get/Set Typ Beschreibung

dez. (hex.)

100 (64h) Max object attri- G USINT Enthalt die Nummer des letzten Objekt-
bute Attributs, das implementiert wird.

101 (65h) Attribute list G ARRAY OF Liste aller Attribute, die von dieser Intanz

USINT unterstiitzt werden.

102 (66h) Packed process G/S ARRAY OF  Prozessausgangsdaten, 16-Bit links-
input data WORD blindig, komprimiert.

103 (67h) Process data byte G USINT Anzahl der Bytes, die mit dieser Instanz
count ausgetauscht werden
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Object Instance 3, Diagnoseinstanz

Obj(?Ct Insta'nce dez'(hex)
3, Diagnosein-
stanz

Tabelle 4-32: Attr. Nr. Attribute-Name Get/Set Typ Beschreibung
104 (68h) GW G/S BOOL 0 = inaktiv
Sammeldiagnose 1 = aktiv

(Summarized
Diagnostics)

1 Bit Diagnosedaten wird an das Ende des
Eingangsabbildes gemappt (siehe Seite
4-7).

Anderung werden nach einem Span-
nungs-Reset libernommen!

105 (69%h)  GW G/S BOOL
Herstellerspezifi-
sche Diagnose
(Scheduled Diag-
nostic)

0 = inaktiv

1 = aktiv

Die kanalspezifischen Diagnosebits
werden in die Prozesseingangsdaten
gemappt (siehe Seite 4-7).

Anderungen werden nach einem Span-
nungs-Reset iibernommen!

106 (6Ah) reserviert

Object Instance 4, COS/CYCLIC Instanz

Tabelle 4-33: Attr. Nr. Attribute-Name Get/Set Typ
Object Instance
4, COS/CYCLIC
Instanz

dez.
(hex.)

Beschreibung

104 (68h) COS data G/S ENUM
mapping USINT

Die aktuelle Daten werden in den nicht-
fliichtigen Speicher der Station geladen.
Anderung werden nach einem Span-
nungs-Reset tibernommen!

0 = Standard: Daten der COS-Message

— Eingangsdaten.

1 = Prozesseingangsdaten (nur das
Prozesseingangsabbild wird zum Scanner
Ubertragen)

2 bis 7 =reserviert

4-28
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4.6.4 Miscellaneous Parameters Class (VSC 126, 7Eh)
Instanz 1 (Port 1)/Instanz 2 (Port 2)
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Tabelle 4-34: Attr. Nr. Attribute-Name Get/Set Typ

Objekt-Instanz dez.

(hex.)

Beschreibung

A Default- 109 (6Dh) Ethernet Port G/S DWORD
Einstellung Parameters

0 = Autonegotiate, AutoMDIX A

1 = 10BaseT, Halbduplex, lineare Topo-
logie (AutoMDIX deaktiviert)

2 =10BaseT, Vollduplex, lineare Topologie
(AutoMDIX deaktiviert)

3 = 100BaseT, Halbduplex, lineare Topo-
logie (AutoMDIX deaktiviert)

4 = 100BaseT, Vollduplex, lineare Topo-
logie (AutoMDIX deaktiviert)

112 (70h) 10 controller G DWORD
software revision

Die Anzahl der Instanzen zu diesem Para-
meter ist abhangig von der Anzahl der I/0-
Controller.
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

5.1 Allgemeine Hinweise

Das folgende Beispiel enthalt detaillierte Informationen zur Kopplung einer BL67-Station an eine Allen
Bradley SPS.

5.1.1 Verwendete Hard-/Software

Hardware

Im Beispiel verwendete Hardware:
Allen Bradley Controller 1756-L30 Logix5572
Allen Bradley EtherNet/IP Bridge 1756 EN2TR
BL67-GW-EN (> VN 03-00, IP: 192.168.1.112)
- Slot 1: BL67-8XSG-PD
- Slot 2: BL67-8DI-PD
- Slot 3: BL67-2A0-|
- Slot 4: BL67-8D0O-0.5A-P
- Slot 5: BL67-4Al-V/I
- Slot 6: BL67-4DO-2A-P

Software

Im Beispiel verwendete Software:

RS Logix 5000 - zur Konfiguration des Controllers und anderer Netzwerkteilnehmer.
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5.2 Netzwerkkonfiguration

Die BL67-Stationen werden im Adressier-Modus ,PGM-DHCP* ausgeliefert und kénnen dann unter der
IP-Adresse 192.168.1.254 angesprochen werden.

HINWEIS
ﬂ Um eine Kommunikation zwischen den BL67-Stationen und einer SPS/einem PC oder einer
Netzwerkkarte herzustellen, miissen beide Gerate Teilnehmer eines Netzwerkes sein.

Dazu miissen Sie entweder:

die IP-Adresse des Gateways liber BootP, DHCP etc. anpassen, um das Gerat in lhr eigenes Netzwerk
zuintegrieren (detaillierte Informationen zu den unterschiedlichen Moglichkeiten der Adressierung
finden Sie unter Kapitel 3.6, Adressierung (Seite 3-17).

oder

die IP-Adresse des verwendeten PCs oder der Netzwerkkarte andern (detaillierte Informationen
finden Sie unter Anderung der IP-Adresse eines PCs/einer Netzwerkkarte (Seite 12-2)).

5.2.1 Konfiguration des Netzwerkes in ,,RS Logix 5000"

Der EtherNet/IP-Teilnehmer (PLC, EtherNet/IP-Schnittstelle und 1/0-Stationen) werden mit Hilfe der
Software ,RS Logix 5000” (in diesem Beispiel Version 15) von Rockwell Automation konfiguriert.

Starten Sie RS Logix und 6ffnen Sie ein neues Projekt Giber das ,Datei"-Men.
Konfiguration des Controllers

1 Tragen Sie die Controller-relevanten Informationen in Abhdngigkeit von Ihrer Konfiguration ein
und vergeben Sie einen Projektnamen.

Abbl/dung 5-1: New Controller
Konfiguration
des Controllers | "™ AlenSrades
Type: [1763L30ER CompactLogitS TI0ER Controller v
s W | '
-
Name: BLE7_GW_EN_MP
Deescriglion: |
Create In: C:ARSLogik 5000Frojects
Securty futhorty: | Mo Protection [

2 Das Projekt wird offline gedffnet.
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

Konfiguration der EtherNet/IP Bridge

1 Offnen Sie das Kontextmenii per Rechtsklick auf Backplane 1756-A10" und wéhlen Sie ,New

Module", um die Bridge zum Netzwerk hinzuzufiigen.

2 Wahlen Sie die passende EtherNet/IP Bridge aus, hier die ,1756-EN2TR", und fligen Sie so eine

EtherNet/IP Schnittstelle zum Controller hinzu.

Abbildung 5-2: TN e
EtherNet/IP [ Ctcog. | M ey P
. 3 . Catalog | Module Discovery | Favarites
Bridge hinzufii-
gen Enter Search Text for Modtile Type... Show Filters ¥
Catalog Number Description Vendor Category e
1756-DMA31T 1756 SA3100 Drive Interface Allen-Bradley Drive
1756-DMAS0 1756 SAS00 Drive Interface Allen-Bradley Drive
1756-DMB30 1756 SB3000 Drive Interface Allen-Bradley Drive L
1756-DMD30 1756 SD3000 Drive Inteface Allen-Bradley Drive b
1756-DMF30 1756 SF3000 Drive Interface Allen-Bradley Drive
1756-DNB 1756 DeviceNet Scanner Allen-Bradley Communication i
1756-ENZF 1756 10/100 Mbps Ethemet ...  Allen-Bradley Communication
1756-EN2T 1756 10/100 Mbps Ethemet ... Allen-Bradley Communication
1756-EN2TR 1756 10/100 Mbps Ethemet ... Allen-Bradley Communication
1756-EN3TR 1756 10/100 Mbps Ethemet Allen-Bradley Communication
1756-ENBT 1756 10/100 Mbps Ethemet Allen-Bradley Communication
1756-ENET 1756 Ethemet Communicatio...  Allen-Bradley Communication
1756-EWEE 1756 10/100 Mbps Ethemet ... Allen-Bradley Communication
1756-HSC 1756 High Speed Courter Allen-Bradley Specialty
1756-HYD02 2 Auis Hydraulic Servo Allen-Bradley Motion
1756-1A16 16 Paint 79V-132V AC Input Allen-Bradley Digital
1756-1A161 16 Point 79V-132V AC Isolate Allen-Bradley Digital
1756-1A32 32 Point 74V-132V AC Input Allen-Bradley Digital
1756-1A8D 8 Poirt 79V-132V AC Diagno...  Allen-Bradley Digital
1756-B16 16 Point 10v-31.2V DC Input Allen-Bradley Digital
1756-B16D 16 Point 10V-30V DC Diagno...  Allen-Bradley Digital
17561816l 16 Paint 10V-30V DC Isclated...  Allen-Bradley Digital
1756-1B16ISCE 16 Channel Isolated 24Y Inpu Allen-Bradley Digital
1756832 32 Point 10V-31.2V DC Input ~ Allen-Bradley Digital -
124 of 124 Module Types Found
[] Clese on Create [ Create ] [ Close I [ Help ]
3 Tragen Sie im sich 6ffnenden Dialog die notwendigen Geréteeigenschaften wie Name, IP-Adresse
etc. ein.
Abbildung 5-3: 71 New Module ==
EtherNet/IP General® | Connection | Time Sync | Module Info I Intermet Protocol | Part Configuration I Metwork. I RS Metwon:
Bridge Eigen- _ . .
Type: 1756-EM2TR 1756 104100 Mbps Ethernet Bridge. 2-Port, Twisted-Pair Media
SChaften “endor, Lllen-Bradley
Parent: Local Etherret Address
Mame: EIF_BEridge_BLEY () Private Metwork: 192.168.1.
Drescription: - @ |P Address 192 . 168 1 nz
e () Host Hame:
Madvle Definition
Revisian: 31
Electionic Keying: Compatible Module
Connection: Mone
Time Sync Connection: None
Status: Creating 0K ] [ Cancel ] [ Help
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Konfiguration der BL67-Station

4 Offnen Sie das Kontextmenii per Rechtsklick auf ,Ethernet” und wéhlen Sie ,New Module", um die
BL67-Station zum Netzwerk hinzuzufiigen.

5 Wabhlen Sie den Eintrag ,Generic Ethernet Module", um die Station zu konfigurieren.

Abbildung 5-4:
bb d g 5 Select Module Type
Generic Ether- I |
. Catalog | Module Discovery | Favorites
net Module hin-
zuftigen Eter Search Tevt for ockie Type... Clo Filirs
Catalog Mumber Description Wendor Categr
DataMan 8000 Series |D Reader Cognex Corporat... Comm
Drivelogix5730 Ethemet Port 10/100 Mbps Ethemet Port on Drivelogix5730 Allen-Bradley Comm
E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface Allen-Bradley Comm
E121.. Fowserve 208Vac/240Vac/325Vdc Reliance Bectic ~ DPIto
E141 Fowserve 400Vac/480Vac/650Vdc Reliance Bectic  DPIto
E151 Fowserve 600Vac/810Vde Reliance Bectic  DPIto
EtherNet/IP SoftLogix5800 EtherNet/IP Allen-Bradley Comm
ETHERMET-BRIDGE Generic EtherNet/IP CIP Bridge Allen-Bradley Comm
ETHERMET-MODLULE Generic Bthemet Module Allen-Bradiey o
ETHERMET-PANELVIEW EtherNet/IP Panelview Allen-Bradley HMI
ILX34-AENWG 1734 Wireless Bthemet Adapter, Twisted-Pair Media Prosoft Technol...  Comm
IND560 Ethemet/IP Scale Terminal Mettler-Toledo Comm
IND720 Ethemet/IP Scale Terminal Mettler-Toledo Comm
In-Sight 1700 Series Vision System Cognex Corporat...  Comm
In-Sight 3400 Series Vision System Cognex Corporat... Comm
In-Sight 5000 Series Vision System Cognex Comporat... Comm|z
In-Sight Micro Series Vision System Cognex Corporat... Comm|__|
MDCOMM-ENET MDCOMM-ENET Reliance Bectic ~ MDltc
PowerFlex 4 Class Multi-E Mutti Drive via 2Z2-COMM-E Allen-Bradley Drive
PowerFlex 400-E AC Drive via 2Z2COMM-E Allen-Bradley Drive
PowerFlex 400P-E AC Drive via 22COMM-E Allen-Bradley Drive
PowerFlex 40-E AC Drive via 2Z2COMM-E Allen-Bradley Drive
PowerFlex 40P-E AC Drive via 2Z2COMM-E Allen-Bradley Drive ~
4 n L3
229 of 223 Module Types Found
[7] Close on Create [ Create ] [ Close ] [ Help ]
. . . . . sep s . . "
6 Tragen Sie im darauffolgenden Dialog die notwendigen Gerateinformationen, wie ,Module name
. . " s . . . . . .
und ,Communication format” ein und definieren Sie die IP-Adresse der Station sowie dessen
Verbindungsparameter.
7 Inden Assembly Instanzen 103 und 104 tragen Sie die Verbindungsparameter der Station ein:
Abbildung 5-5: T =
Konﬁguratlon Type: ETHERNET-MODLULE Generic Ethernet Module
der BI_67— ‘Yendar: Allen-Bradley
St t. Parent: Local
ation Name BLE Gw _EN Caonnection Parameters
Agsembly
Description: o Instance: Size:
Input; 103 B = (2240
= Dot 104 R eI
C Es t)| Data- INT - = .
O IR Il 2a II LConfiguration: | 1 o =1 (B-kit)
Address / Host Name
@ |PAddess: | 192 0188 . 1 . M2
) Host Narne:
Open Module Properties oK. ] [ P ] [ Help
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

HINWEIS

Werden die Assembly Instanzen 103 und 104 verwendet (siehe Seite 4-11), missen die Ver-
bindungsparameter gemaf der tatsachlichen Modulkonfiguration gesetzt werden.

Das bedeutet:

Die GroBe der Ein- und Ausgangsdaten muss exakt mit der tatsdachlichen Datengrof3e der Sta-
tion Ubereinstimmen.

Zur Ermittlung der exakten DatengréBe gehen Sie wie folgt vor:

Generieren Sie bitte mit Hilfe des TURCK DTMs flir BLxx einen Stationsreport fiir die Station
(siehe auch Abbildung 5-6: EtherNet/IP-Report (SPS-Konfiguration) (Seite 5-6))
ODER

Lesen Sie die tatsachliche GroBe der Ein- und Ausgangsdaten der Station aus der Assembly
Class (0x04), Instanz 0x67, Attr. 0x04 und Assembly Class (0x04), Instanz 0x68, Attr. 0x04 aus.

Abbildung 5-6:
EtherNet/IP-
Report (SPS-
Konfiguration)

A Daten zur Ein-
gabe in Assem-
bly Instanzen in
RS Logix

1. Ether

Net/IP Report

1.1. Stationsbeschreibung

Stationsadresse: 192.168.1.112

Adr./Steckpl. Bezeichnung TAG Beschr. Datenbreite In Datenbreite Out
Steckplatz 0* BL67-GW-EN (>=VN 03-00) 192 168.1.112/BL67- Term 0A 16 Bit 16 Bit

GW-EN (>=VN 03-

00)
Steckplatz 1 BL67-8XSG-PD 01/BL67-8XSG-PD  Term 0B 8 Bit 8 Bit
Steckplatz 2 BL67-8DI-PD 02/BL67-8DHPD Term 0C 8 Bit 0 Bit
Steckplatz 3 BL67-2A0-] 03/BL67-2A0- Term 0D 0 Bit 32 Bit
Steckplatz 4 BL67-8D0O-0.5A-P 04/BL67-8DO-0.5A- Term OE 0 Bit 8 Bit

P
Steckplatz 5 BL67-4AIV/I 05/BLET-4AIV/ Term OF 64 Bit 0 Bit
Steckplatz 6 BL67-4DO-2AP 06/BL674D0O-2A-P  Term 0G 0 Bit 4 Bit

Lokale 1/0-Daten inkl. Status/Control 6 Worte 5 Worte

Gesamte 1/0-GroBe gerundet auf ganze Worte 6 Worte 5 Worte

Es ist maglich, dass die Eingabe der Anzahl der Ein- und Ausgabedaten fur die Assembly Instances in der SPS-Konfigurationssoftware in
Worten (DATA -INT) oder sogar in Doppelworten (DATA - DINT) erfolgen muss.

Die /O-ASSISTANT Mapping-Ergebnisse mussen also ggf. in das entsprechende Datenformat konvertiert werden.
SPS-Konfiguration

Werte fur Assembly Instance 103 (Eingangsdaten). 6 Worte \

Werte fur Assembly Instance 104 (Ausgangsdaten) 5 Worte A

Hinweis

Wird ein Modul mit einer Firmware < 1.9 verwendet, werden die variablen Assembly Instances 103 und 104 nicht unterstatzt. In diesem Fall
sind die Assembly Instances 101 und 102 zu verwenden. Die hierfur definierte Datenbreite betragt je Instanz 128 Worte.

*Fir detaillierte Informationen zum Status Wort lesen Sie bitte die Online-Hilfe. Das Control Wort wird in die Prozessdaten gemappt, hat
aber bei den Standard-EtheNet/IP-Gateways keine Funktion.

Es wird nur be

i den EtherNet/IP-Gateways mit DeviceNet™-Master-Funktion verwendet (siehe Online-Hilfe)

8 Im Register ,Connection” setzen Sie die ,Requested Packet Interval” (RPI) auf 10 ms. Dies ist

norma

lerweise die Defaulteinstellung. Fiir BL67 sind Zeiten von 5 ms oder hoher einzustellen.

Abbildung 5-7:
Verbindungsop-
tionen fiir Gate-
way einstellen

5-6

Module Fault

Status: Offling

7| Module Properties Report: EIP_Bridge_BL67 (ETHERNET-MODULE 1.1) \EI
General | Connection | Module \nlnl
Bequested Packet Intereal [RPI); 100 ms  (1.0-3200.0 ms)
[ Inhibit Module

["] Major Fault On Contraller IF Connection Fails hile in Fun Mode

Use Unicast Connection over Etheriet/IP

Cancel Apply Help
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Netzwerkkonfiguration

9 Die Station wird nun zum Projektbaum hinzugefiigt.

Abbildung 5-8:

Projektbaum File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

mit Station BEEH & LBE o o T BN [E Y QQ | cmrame - 8
Offline . 7 RUM ™ Fath [ <none> - | &
Mo Forces ok | ’ Imne ‘.‘
NoEdits 7 Eneray Storage 4 H ol kel dE 4 4 R

=10
Redundancy 4 v [\ Favorites £ Ada0n £ Salely A _Aams A BL £ _Tmeic

=1-E5 Controller BLE7_GW_EN_MP

1 Power-Up Handler
=55 Tasks
=8 MainTask
& MainProgram
- Unscheduled Programs / Phases
=1-£5 Motion Groups
Ungrouped Axes
Add-0On Instructions
5 Data Types
-, User-Defined
Ly, Strings
-0 Add-On-Defined
% Predefined
(4% Module-Defined
Trends
5 /O Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-A10
ffa [0]1756-L72 BL6T_GW_EN_MP
-l [2]1756-EN2TR EIP_Bridge_BLE7
=-£5 Ethemnet
[ B ETHERNET-MODULE B
fl 1756-EN2TR EIP_Bridge_BL67

o
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

5.2.2 Download der I/0-Konfiguration

1 Die Konfiguration des Netzwerkes ist abgeschlossen, sie wird nun in den Controller geladen, z. B.

Uber den Befehl ,Communication — Download".

2 Im Dialog ,Download” starten Sie das Herunterladen mit Hilfe der Schaltfliche ,Download".

Abbildung 5-9: pm— ==
DO Wnload der l Diownload offine project BLEY_G EM_MP' to the controller.
Konfiguration % Connested Contoler

Hame: BLE7_Gw'_EN_NF

Type: 1756-L72/B ControlLogixB572 Contoller

Path: AB_ETHIP-14192.168.1.241\B ackplane\0

Serial Number:  0031EOCC

Security: Na Protection

& DAMGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur,

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device dunng the download of the controller,

Werify these devices [diives. network devices, 3rd party products]
have been properly loaded befare placing the controller inta run mode.

Failure to load proper configuration could result in misaligned data and
unexpected equipment operation.

[Duwnluad] I Cancel I l Help J

3 Wird eine Fehlermeldung generiert, die davor warnt, dass der Kommunikationspfad nicht gefunden
werden kann, 6ffnen Sie bitte das ,Path"-Menii (siehe Abbildung 5-10:), wahlen Sie Ihren Controller

und wahlen Sie ,Set Project Path” (siehe Abbildung 5-11:).

Abbildung 5-10:

&% RSLogix 5000 - BL67_GW_EN_MP [1756-L72 20.11]* =R
Kommunlkatl' File Edit Miew Search Logic Communications Tools Window Help
onspfad S & & - E2eg (F Ve Soloct & Language... - 8

Offline 0. T RN ] Path: [<none> - |

NoForces | PDK @

No Edits =| @ Eréelgy Sl - 1 L

Redundancy llj 1 b -\ Favorites { Add-On A Safety A Alarms £ Bit f TimeriC

Controller Organizer > 31X ”

I £ kel BT S PRE RAR i

Abbildung 5-11:

7| Select Recent Communications Path @
Kommunikati- :
Go Online
onspfad ] N_MP 4B _ETHIP-T\
Uplaad..
Download
Close
Help
[ Show Only Paths Matching Serial Mumber in Project Reset Path List I
Serial Number in Project: 0031E0CC Cleat Project Path
Path in Project: <hones -
4 |st der richtige Projektpfad gesetzt, ist der Download der Konfiguration moglich.
5-8
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Netzwerkkonfiguration

Industrielle
Automation

5 Ist der Controller nach dem Download der I/O-Konfiguration im ,Run"- oder ,Remote Run"-Modus,
wird das I/0O-Daten-Mapping der BL67-Stationen in den ,Controller Tags” abgebildet.

Abbildung 5-12:
Controller Tags

Controller Tags - BLE7_GW_EM_MP({controller)
Scope: FIBLET_GW_EN_| =  Show &4l Tags - T

Mame =s| o | Value * | Force Mask *+| Shyle [rata Type | Description

+- BLET_GW_EN_MP:C [...} {...} ABETHE

— BLE7_GW _EMN_MF:I foool) fooch AB:ETHE..

— BLE?_GW_EN_MP:|.Data fecol {...1 |Decimal | INT[E]

+ BLG7_Gw/_EN_MP:1.D ata[0] 0 Decimal | INT Status Word
+ BLE7_Gw_EN_MP:I.Data[1] [1} Decimal INT Inputs Slat 1 und 2
+ BLG7_GW_EN_MP:1.Data[2] 26 Decimal | INT Inputs Slat 5 ward 0
+ BLE7_Gw'_EN_MP:|.Data[3] 29 Decimal | INT Inputs Slot 5, word 1
+ BLE7_Gw!_EN_MP:1.D ata[4] 23 Decimal | INT Inputs Slat §_ward 2
+ BLEY_GWw_EM_MP:I.D ata[5] 26 Decimal INT Inputs Slat 5, Word 3

— BLET_GW_EN_MP:0 fecol foood ABETHE...

— BLEY_Gw_EN_MP:0.Data [...1 {...} |Decimal IMT[S]
+ BLE7_Gw_EN_hP:0.Data[0] [1} Decimal INT Cantrol WwWord
+ BLG7_GW._EN_MP:0 Data[1] 0 Decimal | INT Dutputs Slat 1
+ BLE7_Gw!_EN_MP.0.Data[2] a Decimal | INT Outputs Slot 3, Word 0
+ BLE7_GW_EN_MP:0 Data[2] 0 Decimal | INT Dutputs Slat 3, Word 1
+ BLE?_GWw_EM_MP:.0.Datal4] 0 Decimal INT Outputs Slot 4 und Slot &
/(v Monitor Tags /4 Edit Tags / m

Die ,Controller Tags” sind unterteilt in:
xxx: C - gemappte Konfigurationsdaten der Station
xxx: | - gemappte Eingangsdaten der Station

xxx: O - gemappte Ausgangsdaten der Station

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

5.3 1/0-Daten-Mapping
Auf jede Station kann mit Hilfe der Controller Tags zugegriffen werden. Eingangsdaten kénnen
gelesen, und/oder Ausgadnge gesetzt werden.

Das Datenmapping ist abhdngig vom Aufbau der BL67-Station (siehe Kapitel 4, Assembly Object (0x04),
Mapping der Prozessdaten (Seite 4-13) ff.).

Das exakte Datenmapping der Station finden Sie im EtherNet/IP-Report der Station, der mit dem
BLxx-PACTware-DTM generiert wurde:

Abbildung
5-13: EtherNet/ 1. EtherNet/IP Report

IP-Report mit 1.1. Stationsbeschreibung

Datenmapping
Stationsadresse: 192.168.1.112
Adr./Steckpl. Bezeichnung TAG Beschr. Datenbreite In Datenbreite Out
Steckplatz 0* BL67-GW-EN (>= VN 03-00) 192.168.1.112/BL67- Term 0A 16 Bit 16 Bit
GW-EN (>= VN 03-
00)
Steckplatz 1 BL67-8XSG-PD 01/BL67-8XSG-PD  Term OB 8 Bit 8 Bit
Steckplatz 2 BL67-8DI-PD 02/BL67-8DI-PD Term OC 8 Bit 0 Bit
Steckplatz 3 BL67-2A0-] 03/BL67-2A0- Term 0D 0 Bit 32 Bit
Steckplatz 4 BL67-8D0O-0.5A-P 04/BL67-8D0-0.5A- Term OE 0 Bit 8 Bit
P
Steckplatz 5 BLE7-4A1-V/I 05/BLB7T-4AILV/ Term OF 64 Bit 0 Bit
Steckplatz 6 BL67-4DO-2AP 06/BL674D0O-2A-P  Term 0G 0 Bit 4 Bit
Lokale 1/0-Daten inkl. Status/Control 6 Worte 5 Worte
Gesamte 1/0-GroRe gerundet auf ganze Worte 6 Worte 5 Worte

Es ist maglich, dass die Eingabe der Anzahl der Ein- und Ausgabedaten fur die Assembly Instances in der SPS-Konfigurationssoftware in
Worten (DATA -INT) oder sogar in Doppelworten (DATA - DINT) erfolgen muss
Die I/O-ASSISTANT Mapping-Ergebnisse miussen also ggf. in das entsprechende Datenformat konvertiert werden.

SPS-Konfiguration
Werte fur Assembly Instance 103 (Eingangsdaten). 6 Worte
Werte fur Assembly Instance 104 (Ausgangsdaten). 5 Worte

Hinweis
Wird ein Modul mit einer Firmware < 1.9 verwendet, werden die variablen Assembly Instances 103 und 104 nicht unterstitzt. In diesem Fall
sind die Assembly Instances 101 und 102 zu verwenden. Die hierfur definierte Datenbreite betragt je Instanz 128 Worte

*Fur detaillierte Informationen zum Status Wort lesen Sie bitte die Online-Hilfe. Das Control Wort wird in die Prozessdaten gemappt, hat

aber bei den Standard-EtheNet/IP-Gateways keine Funktion.
Es wird nur bei den EtherNet/IP-Gateways mit DeviceMet™-Master-Funktion verwendet (siche Online-Hilfe).

1.2. 1/0 Belegung der Eingangsdaten

[ | Byte n+1 | Byte n |

| Bit | 15 [ 14 | 13 [ 12 | 11 [ 10 | 9 [ 8 | 7 [ [ | 5 | 4 | 3 [ 2 | 1 [ [1] |
Wo rt0* 0A15 0A14 0A.13 0A12 0A 11 0A 10 0A9 0A 8 0AT 0AB 0A5 0A 4 0A3 0A2 0A1 0AD
Wort1 oc7 0C6 0C5 oc4 0C3 ocz2 0cA 0co 0B.7 0B.6 0B.5 0B.4 0B3 0B.2 0B.1 0B8.0
Wort2 OF.15 0F.14 0F.13 0F.12 0F.11 OF.10 OF.9 0F.8 OF.7 OF.6 0F 5 OF.4 OF.3 0F.2 0F.1 0F.0
Wort3 0F.21 0F.20 0F.29 OF.23 0F .27 OF.26 0F.25 0F .24 0F.23 0F.22 0F .21 OF.20 0F.19 OF.18 OF.17 0F.16
Wort4 OF .47 OF 46 0F .45 OF.44 0F .43 0F.42 OF.4#1 0F .40 0F.39 0F.38 0F.37 0F.36 OF.35 0F.34 0F.33 0F.32
Worts OF.63 0F .62 0F.61 OF.60 0F .59 OF.58 OF.57 0F .58 0F.55 OF.54 0F 53 OF.52 OF.51 0F.50 0F.49 OF 48

*Far detaillierte Informationen zum Status Wort lesen Sie bitte die Online-Hilfe. Das Control Wort wird in die Prozessdaten gemappt, hat
aber bel den Standard-EtherNet/IP-Gateways keine Funktion
Es wird nur bei den EtheNet/IP-Gateways mit DeviceMet™-Master-Funktion verwendet (siehe Online-Hilfe)

Prozess Eingangsdaten: 6 Worte

1.3. /0 Belegung der Ausgangsdaten

[ I Byte n+1 I Byien ]
[ Bit [ | % | 13 [ 12 | 11 | 0 | @ | 8 | 7 | ® [ 5 [ 4 | 3 [ 2 [ 1 [ © |
Worto* 0A.15 DA 14 0A.13 0A.12 0411 0A.10 0A9 DA S AT 0AG 045 0A4 0A.3 0A.2 0A.1 0AD
Wort1 - - - - - - - - 0B7 0B6 0B.5 084 0B3 0B.2 0B1 08B0
Wort2 0D15  0D14  0D13  0D12  0D11  OD10  OD® 008 D7 006 D5 0D.4 0D3 0D 2 01 0D.0
Wort3 0D31  0D30 0D20 0D28 0D27 OD2  0D25 0D24 0D23  0D22  0D21 0D20 O0D19 OD18  OD17  OD16
Wortd - - - - 06.3 0G.2 0G.1 0G.0 0E7 0E6 E5 0E4 0E3 0E.2 0E1 0E0

“Fir detaillierte Informationen zum Status Wort lesen Sie bitte die Online-Hilfe. Das Control Wort wird in die Prozessdaten gemappt, hat
aber bel den Standard-EtherNet/IP-Gateways keine Funktion
Es wird nur bei den EtheNel/IP-Gateways mit DeviceNet™-Master-Funktion verwendet (siehe Online-Hilfe)

Prozess Ausgangsdaten: 5 Worte
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1/0-Daten-Mapping
Industrielle
Automation
Bei der Beispielstation sieht das Mapping in RS Logix demnach wie folgt aus:
Abbildung 5-14: Controller Tags - BL67_GW_EN_MP(controller) = e
Mapping der Scops:  JBLET_GW_EN_l ~  Show: Al Tags - T
BL67—SI’ati0n Mame =g|a | Value | Force Mask €| Shile Data Type | Description Constant - ﬁ
+ BLE7_G'w _EN_MP.C ..} f-..1 ABETHE. =] =
— BLE7_Gw_EN_MP: oool] finoo]] AB:ETHE 0 E]
— BLE7_GW_EN_MP: Data e [...] Decimal |INT[E] EY
+ BLE?_Gw_EMN_MP:I.Datal0] 1] Decimal INT Status Word a
+ BLEY_ G _EN_MP:1.Data[1] [1] Decimal INT Ihputs Slat 1 und 2
+ BLEY_G'w_EMN_MPF:1.Data[2] 26 Decimal IMT Inputs Slat 5. ward 0
+ BLEY_G'w_EMN_MP:1.Data[3] 29 Decimal IMT Inputs Slot 5. % ord 1
+ BLE7_GW_EN_MP:1 Data[4] 23 Decimal | INT Inputs Slot 5, Wward 2
+ BLE?_Gw_EMN_MP:I.Data[5] 26 Decimal INT Inputs Slot 5, word 3 £
— BLE7_G'w _EN_MF:0 ..} f-..1 ABETHE. |
— BLE7_GW_EN_MP:0.Data cooll {awa] |Decimal IMT[5]
+ BLG7_GW_EN_MP:0.Datalll] 0 Decimal | INT Contol word
+ BLE7_GW_EN_MP:0.Data[1] 0 Decimal | INT Dutputs Slat 1
+ BLEY G _EN_MP:0.Data[2] [1] Decimal INT Outputs Slat 3, 'wiord 0
+ BLEY_G'w_EN_MF:0.Dats[3] 1] Decimal IMT Outputs Slat 3. Word 1
+ BLEY_G'w_EN_MP:0.Dats[4] 1] Decimal IMT Outputs Slat 4 und Slot & -
+1[r |\ Monitor Tags A Edit Tags / [« I s
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

5.4 Prozessdatenzugriff

5.4.1 Setzenvon Ausgidngen
Beispiel:

Um die Ausgange ,0” und ,1” an Slot 6 der Station (BL67-4DO-2A-P, siehe Beispielstation) zu setzen,
missen Bit 0 und Bit 1im Datenword 4 (BL67_GW_EN:l.Data [4]) gesetzt werden (siehe oben Abbildung
5-11:1/0-Daten-Mapping (Seite 5-10)).

AbblldungS 75' B3 Controller Tags - BL67_MP{controller] = ||EH £ |
Se_.tzen von Aus Scope: [ BLEF_MP = Show: Al Tags - T -
gangen an MName —z2|a | Value € | Force Mask. €| Style [Crata Type o= =
BL67-2DO- — BLE7_GW_EN_MP.C o B ABETHERNET_MODULECO || |
+ BLET_GW_EN_MP.C.Data e oo} | Hex SIMTI400] 3
24VDC—05A-P — BLE7_G'W_EN_MP:I (Rt ik ABETHERNET_MODULE_IM... 5
—| BLET_GW_EN_MP:l.Data ol [...} |Decimal | INT[G] &
+BLE? G _EN_MP:|.Data[0] 0 Decimal | INT
+ BLE7_GW_EM_MP:| Data[1] 128 Decimal | INT
'+ BLE7_GW_EM_MP:|.Data[2] 27 Decimal INT
+ BLE7_GW_EN_MP:|.Datal3] 29 Decimal | INT
+ BLG7_GW_EN_MP:l.Data4] 23 Decimal | INT
+ BLE7_G'W_EN_MP:1.Data[5] 27 Decimal | INT
— BLE7_GW_EN_MP:0 R B ABETHERNET_MODULE_IN...| |=
— BLE7_G'W_EM_MP:0.Data i) [eao} [Hex IMT[G]
+ BLET_GW_EN_MP:0.Data[] 1680000 Hex INT
+ BLE7_Gw _EM_MP:0.Data[1] 160000 Hex INT
+ BLE7_GW_EN_MP:D.Datal2] 1640000 Hex INT
+ BLE7_GW_EN_MP:0 Data[] 1680000 Hex INT
+ BLE7_G'W_EMN_MP:0.Datal4] - 1640300 Hex INT
7|/6|5(4(3|2|1|0
7-0j0jofo|0|j0|0OlO]lO
15-8|(0|ofo|ofo rJI 1|1 I
«/[v |} Monitor Tags A Edit Tags / RN m r
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Prozessdatenzugriff
Industrielle
Automation
. .
5.4.2 Beispiel-Programm
Abbildung 5-16:
B L. I g B MainProgram - MainRoutine EI
eispiel- B —
Pro;amm [ BB [ e w | LY U UK PR Wb
DC- -
0 Add —1 M
Source A Counter
-20551 &
Source B 1
Dest Counter
-20551 &
Input 0, slot1
xReset
BLE7_GW_EN_MP:.Data[1].11 MOV
1 Move —
Source Counter
-20551 ¢
Dest BLG7T_GW_EN_MP:0.Data[4]
-20551 ¢ —
Input 0, slot1
xReset
BLET_GW_EN_IMP:I.Data[1].11 MOV-
2 u | | Move —
Source 0
Dest Counter
-20551 #|

(End)

MainRoutine

1 Der Zahler zahlt vorwarts.

2 Der Zédhlerwert wird auf die Ausgdnge der beiden digitalen Ausgabmodule (Slot 4 und Slot 6) der

Station gemappt.
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)

3 Der Zahler wird lber eine ,1” an der Variable ,xReset” (BOOL) auf ,0” gesetzt
"xReset” wurde im Hauptprogramm (Main Program) Uber ein Alias definiert und auf Bit

BL67_E_GW_EN:l.Data[1].11 gemappt.

Abbildung 5-17: % RSLogix 5000 - BLET_GW_EN_MP [1756-172 20.12]*

Definition und
Mapping von
XReset

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
@ Dr’ u é - gﬂ ng % . Select 3 Language...
Rem Run A8 ™ RunMode WG | £ Poir: | AE_ETHIP-11192 168.1.2414B ackplane\0 - | (&
Mo Foroes »_| [ Contraller OK.
. 7 Energy Storage OK
Mo Edits 2 m, ;';E;”( orage 1
Redundancy 4 v A Alarms A Bt A InpubiOutput A Timer/Counter £ Compare A Computsiiath ) Moveil
Controller Organizer >3 x | %"
Ci Tags - BL6T_GW_EN_MP{controller)
=-E3 Controller BLET_GW_EN_MP
Controller Tags Scope: @BLB?_GW_EN_I : Showe &l Tags
(I3 Controller Fault Handler Nami @ BLE7_Gw_EM_MP I =zl | Alas For B
.20 Power-Up Handler e Prog
= Tasks
£-£8 MainTask -6l quipmert Phases
[ = + Bl Add—DnInstr\mtinns |
=]
H > \
Program Tags - MainProgram \
Scope: E&MamF‘rugram ~  Shou All Tags \ -
Mame =2~ | Alias For | Base Tag I Data Ty‘ue | Description I Extemnal Access Constant
T r T T r
+- Counter — = O
Tag P - xReset =
+- Oulputs_Sloté (i Teg Prog = @e &
+- #Fieset ELE7_G | General | g 0
E4 [l
Name: xReset
Description: -
Type. Mias Cofection
MissFor  [BL67_GW_EN_MP:Datall] -
Data Type: | e ILJ Showe Al Tags -
Scope | | Name ::\| Data Type -
BLE7_GW_EN_WP:1.Data[0] INT
Extemal BL67_GW_EN_MP:LData[1] | NT L
Access § [o[1]2]3]4]s]8]7 T
Style: [l [&] e @ 2]1s]14]1s] INT |
E BLET_GW_E| Used: v INT 3
Constart | g BLS7_GW_E| INT Used: Vv~ T
f] - BLET_GW_EN WA Description: AB:ETHERNE.. |—
Counter I';{pu:]' slotl INT
Outputs St Lo T Z
C
Program
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Aktivieren von QuickConnect

Industrielle
Automation

5.5 Aktivieren von QuickConnect

Die QuickConnect-Funktion der BL67-Stationen wird aktiviert tGber:

Configuration Assembly,
Byte 9, Bit 0

Abbildung 5-18:

# Controller Tags - FGEN(controller)

AktIVIeren der Scope: | [0 BLET_GW_EN_| : Show... Show Al
QuickConnect- Name & [Value ¢ |FoceMask €[St | Data Type \i‘
Funktion | Courter [ Decimal INT
I ELE (. (.1 ABETHERNET_
— IOMBE:C.Data (oond {vond |Hex SINT[400]
|+ iomssCoatam) 16400 Hex SINT
| iomesCate)] 16400 Hex SINT
|+ ioMeaCDatz) 16400 Hex SINT
|+ iomssCoatam 16400 Hex SINT
| ioMsecDatee 16400 Hex SINT
|+ iomMescDateE 16400 Hex SINT
|+ ioMssCDataEl 16400 Hex SINT
| iomssCDatem 16400 Hex SINT
+10MBE:C Dataf3] 16400 Hex SINT
+|OMES:C.D atald] [~] 16301 Hen SINT
[ = iomesCoatEnn) L6400 Hex SINT
| ioMesCcDatei) 16400 Hex SINT
| +ioMegCDaz) 16400 Hex SINT
|+ iomsscoatana) 16400 Hex SINT
| = ioMsscDateie 16400 Hex SINT
+-IMMAAT Datallhl 1A400 Hex SIMT >
|« [ » [\Monitor Tags 4 EditTags / K ‘ LI—‘
HINWEIS

Weitere Erklarungen zum Thema QuickConnect finden Sie auch in Kapitel 4, Quick-
Connect in BL67 (Seite 4-4).
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Applikationsbeispiel: BL67-GW-EN mit EtherNet/IP (Allen Bradley)
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15
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16
16
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17
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18
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Implementierung von Modbus TCP

6.1

6-2

Allgemeine Modbus-Beschreibung

HINWEIS

Die nachfolgende Beschreibung des Modbus-Protokolls ist der Modbus Application Protocol
Specification V1.1 der Modbus-IDA entnommen.

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

Das Modbus-Protokoll ist ein Anwendungsprotokoll - angesiedelt auf der Schicht 7 des OSI-
Referenzmodells - mit dessen Hilfe eine Client/Server-kommunikation zwischen Knoten ver-
schiedener Bussysteme und Netzwerke stattfinden kann.

Als industrieller De-Facto-Standard seit 1979, ermdglicht Modbus auch heute noch die Kom-
munikation zwischen Millionen von Automatisierungsgeraten. Heute wird der einfachen und
eleganten Struktur von Modbus immer mehr Bedeutung zugemessen.

Der Zugriff auf Modbus erfolgt iber den System Port 502 des TCP/IP-Stacks.

Modbus ist ein Anfrage/Antwort-Protokoll und bietet verschiedene Dienste, die durch Func-
tion Codes spezifiziert werden. Diese Function Codes sind ein Teil des Modbus Anfrage/Ant-
wort-PDUs (Protocol Data Unit).

Folgende Unter-Protokolle sind derzeit implementiert:

- TCP/IP via Ethernet (wird in den TBEN-L-Modulen verwendet und hier beschrieben)

- Asynchrone serielle Datenlibertragung Uber diverse Medien (drahtgebunden: RS232,
RS422, RS485; optisch: LWL; Funk; etc.)

- Modbus PLUS, ein Highspeed-Token-Passing-Netzwerk

Schematische Darstellung des Modbus Communication Stack (gema8 Modbus Application
Protocol Specification V1.1 der Modbus-IDA):

Modbus Application Layer

Modbus TCP
TCP
IP
{  J
andere Modbus plus Master/Slave Client/Server
Rsxxx Ethernet
Physical layer || Physical layer Physical layer || Physical layer
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Industrielle
Automation

Protokoll-Beschreibung

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

Das Modbus-Protokoll definiert eine einfache Protokoll-Dateneinheit (PDU), die unabhangig
ist von den darunterliegenden Kommunikationsschichten.

Beim Mappen des Modbus-Protokolls in verschiedene Bus-Systeme oder Netzwerke werden
der jeweiligen Anwendungs-Dateneinheit (ADU - application data unit) zusatzliche Felder
hinzugefiigt.

Die Modbus-ADU wird von dem Client, der die Modbus-Kommunikation initiiert aufgebaut.
Der Function Code zeigt dem Server an, welche Art von Datenzugriff erfolgen soll.

Das Modbus-Anwendungs-Protokoll legt dabei die Form der Anfrage des Clients fest.

Das Feld Function Code des Modbus-Telegramms wird in einem Byte kodiert. Giiltig sind
Codes von 1 bis 255 dezimal, wobei 128 bis 255 fiir Fehlermeldungen reserviert sind.

Wird eine Mitteilung von einem Client an einen Server geschickt, definiert der Function Code
die Art und Weise des auszufiihrenden Befehls. Ein Function Code ,0" ist nicht zulassig.

Um multiple Befehle auszufiihren, werden manchen Function Codes Sub-Function Codes
hinzugefiigt.

MODBUS TCP/IP ADU

MBAP Header Function code Data

L 4

il
-

PDU

Dariiber hinaus enthélt das Datenfeld der Mitteilungen, die von einem Client zu einem Server
gesendet werden, Informationen, die der Server zur Verarbeitung des Befehls bendtigt. Dabei
handelt es sich beispielsweise um Bit- oder Register-Adressen, um die Angabe der Anzahl der
abzuarbeitenden Befehle und die Anzahl der tatsdachlichen Datenbytes in dem jeweiligen
Datenfeld.

Bei bestimmten Anfragen kann das Datenfeld auch nicht-existent bzw. =0 sein. In diesem Fall
benotigt der Server keine zusatzlichen Informationen. Der Function Code allein definiert den
auszufiihrenden Befehl.

Wird die Anfrage des Clients fehlerfrei vom Server abgearbeitet, enthalt das Antwort-Tele-
gramm des Servers die angeforderten Daten.

Client Server

Anfrage starten

Function Code | Datenanfrage | \

Auftrag ausfiihren,
,’_/J__.a—/"‘) Antwort anstoRen
Antwort erhalten | Function Code | Datenantwort
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Im Falle eines Fehlers bei der Datenanforderung enthalt das Datenfeld des Antwort-Tele-
gramms einen Fehler Code (Exception Code), der vom Client je nach Applikation ausgewer-

tet kann.
Client Server
Anfrage starten \
Function Code | Datenanfrage | \
Fehler im Ablauf festgestelit

,_//_,, Fehlermelduny anstoken

Antwort erhalten | Exception Function Code | Exception Cnde|
Datenmodell

Das Modbus-Datenmodell unterscheidet grundsatzlich vier Grund-Datentypen:

Tabelle 6-1: Datentyp Objekt-Typ Zugriff Kommentar
Datentypen bei
Modbus Discrete Inputs Bit Read Daten kénnen durch ein I/O-System zur Verfligung

gestellt werden.

Coils Bit Read-Write Daten konnen durch ein Applikations-Programm veran-
dert/geschrieben werden.

Input 16-Bit, Read Daten kénnen durch ein 1/0-System zur Verfligung
Registers (Word) gestellt werden.

Holding Regis- 16-Bit, Read-Write Daten konnen durch ein Applikations-Programm veran-
ters (Word) dert/geschrieben werden.

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

Von jedem dieser Grund-Datentypen konnen maximal 65536 Datenblocke implementiert
werden. Die Lese- und Schreib-Operationen fiir diese Daten ermoéglichen auch das Bearbei-
ten multipler, aufeinanderfolgender Datenbldcke. Die maximal zuldssige Lange der Daten ist
dabei abhingig von dem Function Code, der fiir die Ubertragung verwendet wird.
Selbstverstandlich missen alle (iber Modbus {ibertragenen Daten (Bits und Register) im
Applikations-Speicher des Modbus-Gerates abgelegt sein.

Der Zugriff auf diese Daten erfolgt liber festgelegte Zugriffsadressen (siehe ,Modbus-Regis-
ter”, ab Seite 6-7).
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Das untenstehende Beispiel zeigt die Datenanordnung bei einem Gerat mit digitalen und analogen
Ein- und Ausgangen.

Die BL67-Geréte verfligen nur Gber einen einzigen Datenblock, dessen Daten liber verschiedene Mod-
bus-Funktionen zuganglich sind. Dabei erfolgt der Zugriff entweder Gber Register (16-Bit-Zugriff) oder
bei einigen Uber einen Single-Bit-Zugriff.

Abbildung 6-1:

Abbild des Daten-

speichers bei
BL67-Gateways

gepackte
Eingangs-
daten

gepackte
Ausgangs-
daten

Caontral,
Status,
Diagn.-
Daten

Gateway
Datenspeicher

analog

Technologie

digitale Ausginge

— —

Modbus Function
Anfrage Code
anzlog *  Register lesen FC 4
Technologie ‘\
analog Register schreiben || FC &
digitale Ausginge
T “']‘[““ Register lesen FC 4
, Registerschreiben || FC B
Bits/Coils lesen FCA
Bits/Coils schreiben|[ FC &
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6.2 Implementierte Modbus-Funktionen

Das BL67-Gateway fiir Modbus TCP unterstiitzt die folgenden Funktionen zum Zugriff auf Prozessda-
ten, Parameter, Diagnosen und sonstige Dienste:

Tabelle 6-2: Funktion
Implementierte Codes
Funktionen
Nr. Funktion
Beschreibung
1 Read Coils
Lesen mehrerer Ausgangs-Bits.
2 Read Discrete Inputs
Lesen mehrerer Eingangs-Bits.
3 Read Holding Registers
Lesen von mehreren Ausgangs-Registern.
4 Read Input Registers
Lesen von mehreren Eingangs-Registern
5 Write Single Coil
Schreiben eines einzelnen Ausgangs-Bits
6 Write Single Register
Schreiben eines einzelnen Ausgangs-Registers
15 Write Multiple Coils
Schreiben mehrerer Ausgangs-Bits
16 Write Multiple Registers
Schreiben von mehreren Ausgangs-Registern
23 Read/Write Multiple Registers

Lesen und Schreiben von mehreren
Registern
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HINWEIS
ﬂ Fir das Register-Mapping fir die unterschiedlichen Modbus-Adressierungen siehe nachfol-

gende Tabelle, ab Seite 6-9.

Tabelle 6-3: Adresse Zugriff A  Beschreibung
Modbus-Register  (hex.)
des Gateways
A ro=read only
rw = read/write
0x0000 - 0x01FF ro Gepackte Prozessdaten der Eingange (Prozessdatenlange
der Module — siehe Tabelle 6-5: Datenbreiten der I/0-
Module)
0x0800 - 0x09FF rw Gepackte Prozessdaten der Ausgange (Prozessdatenldnge
der Module — siehe Tabelle 6-5: Datenbreiten der I/0-
Module)
0x1000 - 0x1006 ro Gateway-Kennung
0x100C ro Gateway-Status (siehe Tabelle 6-6: Register 100Ch: Gate-
way-Status (Seite 6-15))
0x1010 ro Prozessabbildlange in Bit fiir die intelligenten Ausgabemo-
dule
0x1011 ro Prozessabbildlange in Bit fiir die intelligenten Eingabemo-
dule
0x1012 ro Prozessabbildlange in Bit fiir die digitalen Ausgabemodule
0x1013 ro Prozessabbildlange in Bit fiir die digitalen Eingabemodule
0x1017 ro Register-Mapping-Revision (muss immer 1 sein, sonst ist
das Register-Mapping nicht kompatibel zur vorliegenden
Beschreibung)
0x1018-0x101A ro Sammeldiagnosen der I/0-Module 0 bis 32 (1 Bit pro I/0-
Modul)
0x1020 ro Watchdog, aktuelle Zeit [ms]
0x1120 rw Watchdog, vordefinierte Zeit [ms] (Default: 0) (siehe auch
Verhalten der Ausgange im Fehlerfall (Seite 6-21))
0x1121 rw Watchdog Reset Register
0x1130 rw Modbus Connection Mode Register, Seite 6-16
0x1131 rw Modbus Connection Timeout in Sek. (Def.: 0 = nie), Seite
6-16
0x113C-0x113D rw Modbus Parameter Restore
(RlUcksetzen der Parameter auf die
Defaulteinstellungen), Seite 6-16
0x113E-0x113F rw Modbus Parameter Save

(nichtfliichtiges Speichern der Parameter), Seite 6-16
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Tabelle 6-3: Adresse Zugriff A  Beschreibung
Modbus-Register  (hex.)
des Gateways

A ro =read only
rw = read/write

0x1140 rw Protokoll deaktivieren
Deaktiviert explizit das ausgewdhlte Ethernet-Protokoll:
0 = EtherNet/IP
1 =Modbus TCP
2 = PROFINET
15 = Webserver

0x1141 ro Aktives Protokoll
0 = EtherNet/IP
1 = Modbus TCP
2 = PROFINET
15 = Webserver

0x2000 - 0x207F rw Service-Objekt, Request-Bereich, Seite 6-17

0x2080 - 0x20FF ro Service-Objekt, Response-Bereich, Seite 6-17

0x2400 ro Systemspannung Ugys [MV]

0x2401 ro Lastspannung U, [mV]

0x2405 ro Laststrom I, [mA]

0x27FE ro Anzahl Eintrdge in der aktuellen Modul-Liste

0x27FF rw Anzahl Eintrage in der Referenz-Modul-Liste

0x2800 - 0x2840 rw Referenz-Modul-Liste (max. 32 Module pro Station x
2 Register flir Module-ID)

0x2A00 - 0x2A40 ro Aktuelle Modul-Liste (max. 32 Module pro Station x
2 Register fiir Module-ID)

0x8000 - 0x8400 ro Prozessdaten Eingange (max. 32 Module pro Station x 32
Register pro Modul)

0x9000 - 0x9400 rw Prozessdaten Ausgdange (max. 32 Module pro Station x 32
Register pro Modul)

0xA000 - 0xA400 ro Diagnosen (max. 32 Module pro Station x 32 Register pro
Modul)

0xB000 - 0xB400 rw Parameter (max. 32 Module pro Station x 32 Register pro
Modul)
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Die folgende Tabelle zeigt das Register-Mapping fir die unterschiedlichen Modbus-Adressierungen:

Tabelle 6-4: Beschreibung Hex Dezimal 5-Digit Modicon
Mapping der
BL67-GW-EN
Modbus-Register
(Holding-Register)
Eingdnge gepackt 0x0000 - 0-5M1 40001 - 400001 -
0x01FF 40512 400512
Ausgéange gepackt 0x0800 - 2048 - 42049 - 402049 -
0x09FF 2549 42560 402560
Gateway-Kennung 0x1000 - 4096-4102 44097 - 404097 -
0x1006 44103 404103
Gateway-Status 0x100C 4108 44109 404109
Prozessabbildldnge in Bit der intelligenten 0x1010 4112 44113 404113
Ausgabemodule
Prozessabbildlange in Bit der intelligenten 0x1011 4113 44114 404114
Eingabemodule
Prozessabbildlange in Bit der digitalen Ausga- 0x1012 4114 44115 404115
bemodule
Prozessabbildldnge in Bit der digitalen Einga- 0x1013 4115 44116 404116
bemodule
Register-Mapping-Revision 0x1017 4119 44120 404120
Sammeldiagnosen der I/0-Module 0 bis 32 0x1018 - 4120-4122 44121- 404121 -
(1 Bit pro 1/0-Modul) 0x101B 44123 404123
Watchdog, aktuelle Zeit 0x1020 4128 44129 404129
Watchdog, vordefinierte Zeit 0x1120 4384 44385 404385
Watchdog Reset Register 0x1121 4385 44386 404386
Modbus Connection Mode Register 0x1130 4400 44401 404401
Modbus Connection Timeout 0x1131 4401 44402 404402
in Sek.
Modbus Parameter Restore 0x113C- 4412 - 44413 - 404413 -
0x113D 4413 44414 404414
Modbus Parameter Save 0x113E - 4414 - 44415 - 404415 -
0x113F 4415 44416 404416
Protokoll deaktivieren 0x1140 4416 44417 404417
Aktives Protokoll 0x1141 4417 44418 404418
Service-Objekt, Request-Bereich 0x2000 - 8192 - 48193 - 408193 -
0x207F 8319 48320 408320
Service-Objekt, Response-Bereich 0x2080 - 8320 - 48321 - 408321 -
0x20FF 8447 48448 408448
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Tabelle 6-4:
Mapping der
BL67-GW-EN
Modbus-Register
(Holding-Register)

6-10

Beschreibung Hex Dezimal 5-Digit Modicon
Systemspannung Ug,s [MmV] 0x2400 9216 49217 409217
Lastspannung U, [mV] 0x2401 9217 49218 409218
Laststrom |, [mA] 0x2405 9221 49222 409222
Anzahl Eintrdge in der aktuellen Modul-Liste ~ 0x27FE 10238 - 410239
Anzahl Eintrdge in der Referenz-Modul-Liste ~ 0x27FF 10239 - 410240
Referenz-Modul-Liste (max. 32 Module pro 0x2800 - 10240 - - 410241 -
Station X 2 Register fiir Module-ID) 0x2840 10304 410305
Aktuelle Modul-Liste 0x2A00 - 10752 - - 410753 -
(max. 32 Module pro Station x 2 Register flir ~ 0x2A20 10784 410785
Module-ID)
Slot-bezogene Adressierung
Prozessdaten Eingdange (max. 32 Module pro  0x8000 -
Station x 32 Register pro Modul) 0x8400
Slot 1 0x8000 32768 - 432769
Slot 2 0x8020 32800 - 432801
Slot 3 0x8040 32832 - 432833
Slot 32 0x83E0 33760 433761
Prozessdaten Ausgdange (max.32 Module pro  0x9000 -
Station x 32 Register pro Modul) 0x9400
Slot 1 0x9000 32768 - 432769
Slot 2 0x9020 32800 - 432801
Slot 3 0x9040 32832 - 432833
Slot 32 0x93E0 33760 433761
Diagnosen (max. 32 Module pro Station X 32  0xA000 -
Register pro Modul) 0xA400
Slot 1 0xA000 40960 - 440961
Slot 2 0xA020 40992 - 440993
Slot 3 0xA040 41034 - 441035
Slot 32 0xA3EQ 41952 441953
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Tabelle 6-4: Beschreibung Hex Dezimal 5-Digit Modicon
Mapping der
BL67-GW-EN
Modbus-Register
(Holding-Register)
Parameter (max. 32 Module pro Station x 32  0xB000 -
Register pro Modul) 0xB400
Slot 1 0xB000 45056 - 445057
Slot 2 0xB020 45088 - 445089
Slot 3 0xB040 45120 - 445121
Slot 32 0xB3EO0 46048 446049

6.3.1 Aufbau der gepackten Ein-/Ausgangs-Prozessdaten

Um einen effizienten Zugriff auf die Prozessdaten einer Station zu ermdglichen, werden die Modul-
Daten weitgehend ohne Liicken zusammengefasst und in einem zusammenhangenden Registerbe-
reich abgebildet.

Bei den I/O-Modulen wird grundsatzlich zwischen reinen digitalen und intelligenten Modulen (Analog-
module, serielle Schnittstellen,...) unterschieden.

Beide Modularten werden getrennt voneinander in aufeinanderfolgenden Registerbereichen abgebil-
det.

Beim Datenmapping wird grundsatzlich mit den intelligenten Modulen begonnen. Jedes dieser
Module belegt so viele Modbus-Register, wie es seine Datenbreite erfordert, mindestens jedoch ein
Register. So belegt zum Beispiel ein RS232-Modul 4 fortlaufende Register (8 Byte) im Input- und Output-
Bereich.

Die Anordnung der Datenbytes erfolgt in der physischen Reihenfolge des Stationsaufbaus, von links
nach rechts.

Auf die Daten der intelligenten Module folgen, ebenfalls in ihrer physischen Reihenfolge in der Station,
die Digitalmodule. Bei diesen werden die Modbus-Register jedoch auf volle 16 Bit aufgefiillt. Das heifit,
ein Modbus-Register kann die Daten mehrerer Digitalmodule enthalten. Anders herum kann sich ein
Digitalmodul Giber mehrere Modbus-Register erstrecken. Damit liegt das Bit 0 eines Digitalmoduls nicht
zwingend auf einer Wortgrenze.

HINWEIS
ﬂ Das Datenmapping ist in Kapitel 7, ab Seite 7-16 anhand eines Beispiels genauer beschrieben.

Daruber hinaus bietet die Software I/O-ASSISTANT die Moglichkeit der Erstellung einer Map-
pingtabelle fiir jede Station.

Gepackte Eingangs-Prozessdaten

Input-Registerbereich: 0000h bis 01FFh

0000h 01FFh
Intelligente Module, Digitale Status/ frei
Eingabedaten Eingabemodule Diagnose
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HINWEIS

Unabhangig vom I/O-Ausbau istimmer ein Zugriff auf alle 512 Register moglich. Ungenutzte
Register liefern ,0".
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Status/Diagnose
Der Bereich ,Status/Diagnose” ist max. 9 Register grof3.
Das erste Register enthalt einen allgemeinen Gateway-/Stations-Status.

Die folgenden bis zu 8 Register enthalten fiir jedes I/O-Modul ein Sammeldiagnose-Bit, das anzeigt, ob
fur dieses Modul eine Diagnose vorliegt.

Status/Diagnose

n + 0000h n + 0008h
Gateway-Status Sammeldiagnose I/0-Module 0...127

(Reg. 100Ch) (Register 1018h bis 101Fh)

Gepackte Ausgangs-Prozessdaten
Output-Registerbereich: 0800h bis 09FFh

0800h 09FFh
Intelligente Module, Digitale frei
Ausgabedaten Ausgabemodule

HINWEIS
ﬂ Unabhéangig vom I/O-Ausbau ist immer ein Zugriff auf alle 512 Register moglich.
Ungenutzte Register senden ,0” beim Lesezugriff, Schreibzugriffe werden ignoriert.
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Datenbreiten der |I0-Module im Modbus-Registerbereich

Die folgende Tabelle enthdlt Angaben zur Datenbreite der BL67-1/0-Module im Modbus-Registerbe-
reich und die Art des Datenalignments.

Tabelle 6-5: Modul Prozesseingabe Prozessausgabe Alignment
Datenbreiten der
I/O-Module - Digitale Eingaben
BL67-4DI-x 4 Bit - bitweise
BL67-8DI-x 8 Bit - bitweise
BL67-16DI-x 16 Bit - bitweise
- Digitale Ausgaben
BL67-4DO-x - 4 Bit bitweise
BL67-8DO-x - 8 Bit bitweise
BL67-16DO-x - 16 Bit bitweise

- Analoge Eingaben

BL67-2Al-x 2 Worte wortweise

BL67-4Al-x 4 Worte wortweise
- Analoge Ausgaben

BL67-2A0-x 2 Worte wortweise

BL67-4A0-x 4 Worte wortweise

- Digitale Kombimodule

BL67-4D14DO-PD 4 Bit 4 Bit bitweise

BL67-8XSG-P(D) 8 Bit 8 Bit bitweise

- Analoge Kombimodule

BL67-2A12A0-V/I 2 Worte 2 Worte wortweise

BL67-4A14A0-V/I 4 Worte 4 Worte wortweise

- Technologiemodule

BL67-1RSxxx 4 Worte 4 Worte wortweise
BL67-1SSI 4 Worte 4 Worte wortweise
BL67-1CVI 4 Worte 4 Worte wortweise
BL67-1CNT/ENC 6 Worte 4 Worte wortweise
BL67-2RFID-x 12 Worte 12 Worte wortweise
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6.3.2 Register 100Ch: ,,Gateway-Status”
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Dieses Register enthdlt einen allgemeinen Gateway-/Stations-Status.

Tabelle 6-6: Bit Name

Beschreibung

Register 100Ch:
Gateway-Status ~ Gateway

15 I/0 Controller Error Der Kommunikationscontroller fiir das I/O-System ist defekt.

14 Force Mode Aktive Der Force-Mode ist aktiviert, d. h. die Ausgangszustande entspre-
Error chen unter Umstanden nicht mehr den, vom Feldbus gesendeten,

Vorgaben.

13 reserviert -

12 Modbus Wdog Error  Es gab einen Timeout bei der Modbus-Kommunikation

Modulbus

11 I/0 Cfg Modified Die I/0-Konfiguration ist inkompatibel verandert worden.
Error

10 I/0 Communication  Keine Kommunikation auf dem 1/0-Modulbus.
Lost Error

Spannungsfehler

9 V, too low Systemversorgungsspannung zu niedrig (< 18 V DC).

8 V, too high Systemversorgungsspannung zu hoch (> 30V DQ).

7 Vg too low Lastspannung zu niedrig (< 18V DC).

6 Vg too high Die Lastspannung ist zu hoch (> 30 V)

5 ls,s too high Uberlastung der Systemspannungsversorgung

4 reserviert -

Warnungen

3 I/0 Cfg Modified Die Stationskonfiguration wurde verandert.
Warning

0 I/0 Diags Active Mindestens ein I/O-Modul sendet aktive Diagnosen.
Warning
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6.3.3  Register 1130h: ,Modbus-Connection-Mode”

Dieses Register beeinflusst das Verhalten der Modbus-Connections.

Tabelle 6-7:
Register 1130h:
Modbus-Connec-
tion-Mode

Bit Name Beschreibung
15 bis 2 reserviert
1 MB_ImmediateWritePermission

- 0: beim ersten Schreibzugriff wird fiir die entsprechende Modbus-Connection das
Schreibrecht angefordert. Bei einem Misserfolg wird ein Exception Response mit
Exception-Code 01h erzeugt. Im Erfolgsfall wird der Schreibzugriff ausgefiihrt und
das Schreibrecht bleibt bis zum Ende der Connection erhalten.

- 1: schon beim Verbindungsaufbau wird fir die entsprechende Modbus-Connection
das Schreibrecht angefordert. Die erste Modbus-Connection erhélt folglich das
Schreibrecht, alle folgenden gehen leer aus (sofern Bit 0 = 1).

0 MB_OnlyOneWritePermission

- 0: alle Modbus-Connections haben Schreibrechte

- 1:immer nur eine Modbus-Connection kann das Schreibrecht zugeteilt bekommen.
Ein einmal zugeteiltes Schreibrecht bleibt bis zum Disconnect erhalten. Nach dem
Disconnect der schreibberechtigten Connection erhélt die ndchste Connection, die
einen Schreibzugriff versucht, das Schreibrecht.

6.3.4 Register 1131h:,,Modbus-Connection-Timeout”

Dieses Register bestimmt, nach welcher Zeit der Inaktivitadt einer Modbus-Connection diese durch ein
Disconnect beendet wird.

6.3.5 Register 0x113Cund 0x113D: , Restore Modbus-Verbindungs-Parameter”

Register 0x113C und 0x113D dienen zum Rucksetzen der Parameter-Register 0x1120 und 0x1130 bis
0x113B auf die Defaulteinstellungen.

Dazu muss zundchst das Register 0x113C mit 0x6C6F beschrieben werden. Nun muss innerhalb von 30
Sekunden das Register 0x113D mit 0x6164 beschrieben werden (,load”), um das Wiederherstellen der
Register auszuldsen.

Mit den Funktionen FC16 und FC23 kénnen beide Register auch mit einem einzigen Request beschrie-
ben werden.

Dieser Dienst stellt die Parameter wieder her, ohne sie jedoch zu speichern. Dies kann durch einen
anschlieBenden Save-Dienst erreicht werden.

6.3.6 Register 0x113E und 0x113F: ,,Save Modbus-Verbindungs-Parameter”

6-16

Register 0x113E und 0x113F dienen zum nichtfllichtigen Speichern der Parameter in den Registern
0x1120 und 0x1130 bis 0x113B.

Dazu muss zundchst das Register 0x113E mit 0x7361 beschrieben werden. Nun muss innerhalb von 30
Sekunden das Register 0x113F mit 0x7665 beschrieben werden (,save”), um das Speichern der Register
auszulosen.

Mit den Funktionen FC16 und FC23 kdnnen beide Register auch mit einem einzigen Request beschrie-
ben werden.
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6.4 Das Service-Objekt

Das Service-Objekt dient dazu, einmalige oder azyklische Aktionen auszufiihren. Es handelt sich um
einen bestatigten Dienst, der z. B. zur Parametrierung eines 10-Moduls dienen kann.

2000h 2080h 20FFh

Service-Request-Bereich Service-Response-Bereich

Auf den Service-Request-Bereich hat der Modbus-Client schreibenden Zugriff, wéahrend der Service-
Response-Bereich nur lesenden Zugriff erlaubt.

Service-Request-Bereich

2000h 2001h 2002h 2003h 2004h 2005h 207Fh
Service- reserviert Service- Index/Addr Data-Reg-  optionale Daten
Nummer Code Count (0...122 Register)

Das Register Service-Nummer im Request-Bereich kann einen beliebigen Wert enthalten, er wird nach
Ausfiihrung des Dienstes geldscht.

Der Service-Code im Request-Bereich gibt an, welcher Dienst angefordert wird.
Das Register Index/Addr ist optional und die Bedeutung vom jeweiligen Dienst abhdngig.

Das Register Data-Reg-Count zeigt, je nach Dienst, entweder die Anzahl der (ibergebenen Datenre-
gister (0...122), oder die Anzahl der angeforderten Datenregister an.

Der optionale Datenbereich kann, je nach Dienst, zusatzliche Parameter und/oder zu schreibende
Daten enthalten.

Service- Response -Bereich

2080h 2081h 2082h 2083h 2084h 2085h 20FFh
Service- Result Service- Index/Addr  Data-Reg- optionale Daten
Nummer Code Count (0... 122 Register)

Nach der Ausfiihrung eines Requests enthalten die Register Service-Nummer, Service-Code und
Index/Addr im Response-Bereich eine Kopie der Werte des Request-Bereichs.

HINWEIS

ﬂ Uber die Service-Nummer kann damit ein einfacher Handshake auf Applikationsebene erfol-
gen. Die Applikation erhoht bei jedem Request die Service-Nummer und wartet dann
solange, bis die Service-Nummern in Request- und Response-Bereich Gibereinstimmen.

Das Register Result gibt Auskunft Giber den Erfolg der Ausfiihrung.
Das Register Data-Reg-Count zeigt die Anzahl der Datenregister an (0...122).

Der optionale Datenbereich kann, je nach Dienst, angeforderte Daten enthalten.
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Unterstltzte Dienste-Nummern:

Tabelle 6-8: Service-Code Bedeutung
Unterstlitzte
Dienste-Num- 0x0000 keine Funktion, Ruhestellung
mern
0x0003 Register Lesen Indirekt
0x0010 Register Schreiben Indirekt

Folgende Ergebnisse kann ein Service-Request haben:

Tabelle 6-9: Service-Code Bedeutung

Ergebnisse vom

Service-Request ~ 0x0000 Service fehlerfrei ausgefiihrt
OxFFFE Service-Parameter unzuldssig/inkonsistent
OXFFFF Service-Code unbekannt

HINWEIS

ﬂ Die Dienste ,Register Lesen Indirekt” und ,Register Schreiben Indirekt” bieten eine zusatzli-
che Maglichkeit, auf beliebige Modbus-Register zuzugreifen.
Gangige Modbus-Master unterstiitzen bei der Kommunikation mit einem Modbus-Server nur
eine begrenzte Anzahl von zu schreibenden/lesenden Registerbereichen. Diese kdnnen zur
Laufzeit teilweise nicht veréandert werden.
In diesem Fall kénnen die oben genannten Dienste zum azyklischen Zugriff auf Register
genutzt werden.

Register-Lesen-Indirekt
Es werden 1...122 (Param. Count) Modbus-Register ab Adresse (Param. Addr) gelesen.

Service-Request

2000h 2001h 2002h 2003h 2004h 2005h 207Fh
Service- 0x0000 0x0003 Addr Count keine Bedeutung
Nummer

Service-Response

2080h 2081h 2082h 2083h 2084h 2085h 20FFh
Service- Result 0x0003 Addr Count Registerinhalte
Nummer
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Register-Schreiben-Indirekt
Es werden 1...122 (Param. Count) Modbus-Register ab Adresse (Param. Addr) geschrieben.

Service-Request

2000h 2001h 2002h 2003h 2004h 2005h 207Fh
Service- 0x0000 0x0010 Addr Count Registerinhalte
Nummer

Service-Response

2080h 2081h 2082h 2083h 2084h 2085h 20FFh
Service- Result 0x0010 Addr Count keine Bedeutung
Nummer
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6.5 Bit-Bereiche: Mapping der Input-Discrete- und Coil-Bereiche

Die digitalen Ein- und Ausgange kdnnen wie bereits beschrieben als Register im Datenbereich der
gepackten Ein- und Ausgangsdaten gelesen und im Falle von Ausgangen beschrieben werden.

HINWEIS

ﬂ In den gepackten Prozessdaten liegen die digitalen Ein- und Ausgange jedoch hinter dem
variablen Ein-/Ausgabe-Bereich der intelligenten Module, also auf einem Offset, der von der
Ubrigen 1/0-Konfiguration abhangig ist.

Um z. B. einen einzelnen Ausgang (Single Coil) setzen zu kdnnen, stehen die folgende Funktionen zum
Lesen und Schreiben einzelner Bits zur Verfligung:

FC1 (,Read Coils"),
FC2 (,Read Discrete Inputs”),
FC 5 (,Write Single Coil”)
FC15 (,Write Multiple Coils”)
Datenmapping in den Input-Discrete- und Coil-Bereichen:

Mapping: Input-Discrete-Bereich
Hier liegen alle digitalen Inputs ab Offset ,0".

Mapping: Coil-Bereich
Hier liegen alle digitalen Outputs ab Offset ,0".
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6.6 Verhalten der Ausgidnge im Fehlerfall
Im Falle eines Ausfalls der Modbus-Kommunikation verhalten sich die Ausgange der Station, in Abhan-
gigkeit von der definierten Zeit fiir den Watchdog (Register 0x1120, Seite 6-7), wie folgt:

Watchdog = 0 ms (Defaulteinstellung)
— Ausgdnge behalten den Momentanwert bei

Watchdog > 0 ms
— Ausgdnge gehen nach der abgelaufenen Watchdogzeit auf 0

HINWEIS

ﬂ Bitte beachten Sie, dass die Anderung der Watchdog-Zeit mittels ,save“-Befehl gespeichert
werden muss (siehe Register 0x113E und 0x113F: ,Save Modbus-Verbindungs-Parameter”
(Seite 6-16)).

HINWEIS
ﬂ Das Setzen der Ausgdnge auf definierte Ersatzwerte ist bei Modbus TCP nicht méglich.
Eventuell parametrierte Ersatzwerte werden nicht berticksichtigt.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

7.1 Verwendete Hard-/Software

7.1.1 Hardware
BL67-GW-EN (> VN 03-00, IP: 192.168.1.112)
- Slot 1: BL67-8XSG-PD
- Slot 2: BL67-8DI-PD
— Slot 3: BL67-2A0-
- Slot 4: BL67-8D0O-0.5A-P
- Slot 5: BL67-4Al-V/I
- Slot 6: BL67-4DO-2A-P

7.1.2 Software
CODESYS 3.4, SP3, Patch 1

Steuerung:
CODESYS Control Win V3 (3.4.3.10)
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7.2 Netzwerkkonfiguration

Die BL67-Stationen werden im Adressier-Modus ,PGM-DHCP” ausgeliefert und kdnnen dann unter der

IP-Adresse 192.168.1.254 angesprochen werden.

HINWEIS

ﬂ Um die Kommunikation zwischen dem BL67-Gateway und einer Steuerung/ einem PC oder
einer Netzwerkkarte aufbauen zu konnen, missen beide Gerate Teilnehmer eines Netzwerkes
sein.

Dazu miissen Sie entweder

die IP-Adresse des BL67-Gateways liber BootP, DHCP etc. anpassen, um das Gerat in lhr eigenes
Netzwerk zu integrieren (detaillierte Informationen zu den unterschiedlichen Méglichkeiten der
Adressierung finden Sie unter Adressierung, Seite 3-17).
oder

die IP-Adresse des verwendeten PCs oder der Netzwerkkarte andern (detaillierte Informationen

finden Sie unter Anderung der IP-Adresse eines PCs/einer Netzwerkkarte, Seite 12-2).
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

7.3 Programmierung mit CODESYS

Offnen Sie CODESYS Uber ,Start — Alle Programme — 3S CODESYS — CODESYS —
CODESYS V 3.4".

7.3.1 Vordefinierte Feature Sets

In diesem Beispiel wird CODESYS mit dem ,Professional Feature Set”, nicht mit dem ,Standard Feature
Set” betrieben. Diese Einstellung beeinflusst verschiedene Funktionen von CODESYS und kann Uber
«Tools— Optionen...”im ,Features-Editor unter ,Vordefinierte Feature Sets...” verandert werden. Fiir
weitere Information hierzu lesen Sie bitte die CODESYS Online-Hilfe.

Abbildung 7-1:
Vordefinierte
Feature Sets

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster  Hilfe

B EH S o oo § BB X MR- E 0o

] as

[§] as-Editor

i Bibliotheken

CFC Editor

Q CoDeSys 2.3 Konverter
‘@ Deklarationseditor
B FDT-Optionen

4 Features

Erweiterte Programmierfunktionalitdten unterstiitzen

Gerdteverwaltung

[f] FUP, KOP und AWL
Gerdteeditor

5} Intelligentes Kodieren
“ Internationale Einstellu
(= Laden und speichern
ﬂ Quellcodeverwaltung
= Syntaxhervorhebung

Bitte wihlen Sie ein Feature, das Ihren Anforderungen
am meisten entspricht:

Features sind aktiviert und die Benutzeroberflache ist an manchen
Stellen komplexer gestaltet, um alle Méglichkeiten des Systems
offenzulegen.

Texteditor
Visualisierung

[ ok ][ abbrechen |

Aktueller Benutzer: (niemand)
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7.3.2  Erstellen eines neuen Projektes

1 Erstellen Sie ein neues CODESYS-Projekt tiber ,Datei — Neues Projekt”.

Abbildung 7-2:
Neues Projekt [Datei | Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tooks Fenster Hife
[B) Newsproet..  stoa [ < (@b 2516 5 ) mll=5E=0E 3 e
(= Projekt sffmen... Strg+0
Projekt schliefen
Projekt speichern Strg+5
Projekt speichern unter. ..
Projektarchiv 3
Quellcode aus Steuerung laden. ..
Quellcode-Download. ..
&b Drucken...
D Sejteneinstellungen. ..
Zuletzt verwendete Projekte 3
Beenden Alt+F4
2 Wahlen sie ein ,Standardprojekt” und vergeben Sie einen beliebigen Namen.
Abbildung 7-3:
Standardpro- R onene
jekt

—~— L] EY

Ein Projekt mit einem Geréat, einer ion und einer leeren ion fiir PLC_PRG
Name: BL&7_GW_MP
Ort: Ci\Users'scheuech\Documents: - E]

) [ |
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

3 Wabhlen Sie die im Projekt verwendete Steuerung.
In diesem Beispiel wird die CODESYS Control Win V3 genutzt.

4 Bestimmen Sie hier auch Ihre bevorzugte Programmiersprache.
In diesem Beispiel wird Strukturierter Text verwendet.

Abbl/dung 7-4: Standardprojekt @
Auswahl der siesind gerade dabei, ein neues Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistentwird die
CODESYS : folgenden Objekte in dieses Projekt einfligen:

§ a
Control Win V3 - Ein programmierbares Gerdt, wie unten angegeben

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG alle 20 Millisekunden aufruft
- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Gerat: ICoDeSys Control Win V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH) V]

PLC_PRG in: |Strukiurierter Text (ST) -]

OK. ] [ Abbrechen ]

5 Das neue Projekt ist erstellt.

6 In CODESYS sieht der Projektbaum wie folgt aus:

Abbildung 7-5: ® BL67_GW_MP.project - CoDeSys
PrOjektbaUm Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools  Fenster
S~ dh 4] i -
Gerdte = o X
= BLE7_GW MP E
= m Device (CoDeSys Control Win V3)
=B sPsLogik
= C; Application

m Bibliotheksverwalter

PLC_PRG (PRG)

= @ Taskkonfiguration
£ MainTask

HINWEIS

Sollte das Fenster ,Gerate” nicht eingeblendet sein, kdnnen Sie dies tiber ,Ansicht — Gerdte”
andern.
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7.3.3 Definieren der Kommunikationseinstellungen
Ein Doppelklick auf das ,Device (CODESYS Control Win V3)” 6ffnet die dazugehdérigen Editoren.
Im Register ,Kommunikationseinstellungen” wird der Kommunikationspfad (Gateway) zum HMI
definiert.
Gateway definieren
1 Offnen Sie iber die Schaltfliche ,Gateway hinzufiigen” den Dialog ,Gateway” und vergeben Sie ggf.
einen neuen Gateway-Namen.
2 Belassen Sie es bei der Einstellung ,localhost”, oder definieren Sie stattdessen eine IP-Adresse fir
das Gateway.
Bei der Einstellung ,localhost” wird das lokale CODESYS-Kommunikations-Gateway des PCs, auf
dem diese CODESYS-Installation installiert ist, als Programmierschnittstelle genutzt.
Abbildung 7-6: ® BL67_GW_MP.project - CoDeSys [E==]
Kommunikaﬁ' Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onlne Debug Tools Fenster Hife
onseinstellun- El-A =] # 4 G- 5| | 08
gen Gerate > 7 X Startseite ' [f] Device v X

=3 BLET GW MP

= m Device (CoDeSys Control Win V3)

=] sps-Logik
=} Application
m Bibliotheksverwalter

PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MainTask

\_

Kommunikationseinstellungen |Applikatior1en | Dateien ILog

| sPsEinstellungen | 5Ps shel [ Ben| [

Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswiahlen:

| >

Gateway
Name: Gateway-1
Treiber: ['rcpﬂp - ]
IP-Address  localhost
Port 1217

Die Einstellung 'IP-Address' kann v
das Gateway festzulegen. Dies istn
Gateway, welches auf einem anderen
méchten.

vendet werden, um die IP-Adresse fiir
lich, wenn Sie sich mit ginem
oder Gerat |3uft, verbinden

Die Standardeinstellung zum direkten Vert\
Threm PC ist localhost',

den mit dem Gateway auf

oK ] [ Abbrechen

‘/@/’ | Gateway hinzufiigen. .. i

Filter:
Zielsystem-ID -

Sortierreihenfalge:

MName v

™ T ™

[ Sicherer Online-Betrieh

[) POUs |5 Gersite

Aktueller Benutzer: {niemand)
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Kommunikationspfad setzen

1 Markieren Sie das Gateway und durchsuchen Sie Uber die entsprechende Schaltfliche das

Netzwerk.

2 Die Netzwerkkarte Ihres PCs wird gefunden und dann von lhnen als aktiver Pfad gesetzt.

Abbildung 7-7: % BLET_GW_MP.project - CoDeSys ==(Ecn =
Kommunlkat,_ Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe
a8 e |
onspfad setzen : ’
Gerate X Startseite " []] Device - X
=3 mszcwme [=] —
= (7] Device (CoDeSys Control Win v3) Kommurikationseinstelungen ‘Apphkatonen IDatEien | Log ISPS-EnstEIIungen ISPS Shell | Ben * | *
= SPS-Logik
@[I ) g Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
=17 Application
Gateway-1 - Ak
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG) e Gateway-1 Knotenname:
= @ skkonfi . Gateway-1
# MainTask P-,
localhost Gerat hinzufligen...
Port:
1217
Treiber: Netzwerk durchsuchen
TCP/IP
® BL67_GW_MP.project - CoDeSys (=N R
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hilfe
EzE & LA =Rl
Gerdte > 4 X Startseite @ Device - X
=[] B67 GW P > —
= Device (CoDeSys Control Win V3) Kommunikztionseinstellungen | Appliationen | DateienfLog | sPs-Einstelungen | sps shell | Ber| * [+
= SPS-Logik
El] . g Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen
" Gatovar 10001073
ateway-1: k
m Bibliotheksverwalter v fven Pfad setzen
PLC_PRG (PRG) = gy Gateway-1(suche..) Knotenname:
= @ SCHELUERNBWT
Taskkonfiguration I [T |scHEUERNEW [0001.0703]
@ MainTask
=
0001.0703
Zielsystemhe
35 - Smart detzwerk durchsuchen
Software
Lo L
@ BL6T_GW_MP.project* - CoDeSys (=N R ==
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hilfe
bz HE & K Idhih R -0 %
Gerdte * & X Startseite ﬂi Device - X
=5 BL6T GH MP
= [ Device (CoDeSys Contral Win v3) Kommunikationseinstellungen ‘Applikanonaﬂ IDaheien | Log ISPSEnsteIIungen ISPS Shell | Benutzer und Gruppy * | ¥
= SPS-Logik
El] N g Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
m Bibliotheksverwalter v fiven Pfad setzen
PLC_PRG (PRG) =- gy Gatewsy-1 Knot
=-(# Taskkonfiguraton |} ScHEVERNBWZ [0001.0703] (aktiv) | =, e ———
£ MainTask !:SCHE
—Gera'thinzuﬁlgen.‘.
UERN
BW7
Knot | =
ena Netzwerk durchsuchen
dres
£
0001 Filter:
.070
3 Zielsystem-ID -
Ziels Sortierreihenfalge:
yste
e
rstel
ler:
35 -
Smar
t Soft
ware
Soluti
ons
Gmb
n
Ziels
yste -
[] Netzwerkpfad nicht im Projekt speichern
[] sicherer Online-Betrieb
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7.3.4 Hinzufiigen des Ethernet-Adapters

Offnen Sie per Rechtsklick auf den Eintrag des Device das Kontextmendi, wihlen Sie im Dialog ,Gerat
anhangen” unter ,Feldbusse — Ethernet Adapter” den Ethernet-Adapter von 35 aus und fligen Sie ihn
dem Projektbaum hinzu.

Abbildung 7-8: ® BL67_GW_MP.project” - CoDeSys [ ]
Ethemet—Adap- Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Onlne Debug Tools Fenster Hife
ter als Gerdit EzE & o ¥ X A [ Gerat anhangen (23]
anhdngen Serste ~ * X Bl stats Name: Ethernet =X
=5 BL67 GW.MP E] : :
=[] |pevice (CoDes - ? 1 Kommurikati Aktion: L]t
=2 sPsogik & Ausschneiden = @ Gerat anhangen () Gerat einfugen (7) Gerat einstecken (7) Gerat aktualisieren
=) applid B2 Kopieren E
| Gerat:
m Biby Einfiigen -
PL - i Hersteller: [<A||e Hersteller = -
@ ;
@ Eigenschaften... Nag Hersteller Version
= Feldbusse
i Objekt hinzufiigen 3 +-€AN CANbus
| Gerat anhangen. .. \l\\ + I}a-& EtherCat
Gerat einfiigen. .. \ﬂ Ethernet Adapter
Gerate suchen, m 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.4.2.0
4. &= EthernetIP
Gerat aktualisieren. ..
+--M085 Modbus
Online Konfigurationsmodus 3 Profibus
) Ordner hinzufiigen... +- #H2 Profinet 10
_'r Objekt bearbeiten 4 e SERCOS III
Objekt bearbeiten mit...
— [T Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten) [| Veraltete Versionen anzeigen
imulation
Geratekonfiguration » Information:
m Mame: Ethernet -
Hersteller: 35 - Smart Software Solutio r
Kategorien: Ethernet Adapter —
Version: 3.4.2.0 i %ﬂ
Ractallnmmmar -
=
Anhingen des ausgewihlten Gerits als letztes \Kind"” von
Device
o (Sie kdnnen einen anderen Zielknoten im NavigatoNguswahlen, wihrend dieses
[C] Netg Fenster gedffnet ist.)
[ Sich
DPOUs _'ﬁ‘;:Geréte Gerdt anhdangen ] [ Schliefen
0

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 7-9



Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

7.3.5

Hinzufiigen des Modbus Masters

Ein Rechtsklick auf den Ethernet-Adapter 6ffnet das Kontextmenii. Wahlen Sie hier ,Gerat anhangen”
und fuigen Sie den Modbus TCP-Master dem Projektbaum hinzu.

Abbildung 7-9:

Anhdingen des
Modbus-Mas-
ters

7-10

& BL67_GW_MP.project” - CaDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Erstellen
BEEI& v & x
Geréte ~ o X

=-E BL67 GW MP
= ﬁ Device (CoDeSys Control Win V3)
=[50 sPs-Logik
=-{} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MainTask

ﬂj Ethernet (Ethernet)

Online Debug Tools Fenster Hilfe
AR | P o .
# 4 g o

Startseite " [i{] Device

ﬂi Gerdt anhéngen

MName: Modbus TCP_Master
Aktion:
(@ Gerdt anhangen () Gerat einfiigen ()

Gerat:

Gerdt einstecken () Gerdt aktualisieren

@ erund Grupp| * | *

Hersteller: [<Nle Hersteller »

-

% Ausschneiden

Kopieren
Einfiigen

. Loschen

Eigenschaften. ..

Obijekt hinzufiigen

Name
= ﬂ Feldbusse
+ - = EthernetIP
=-uuts Modbus
=- Wi Modbus TCP Master

= [ Modbus TCPMaster netx

| I Gerat anhéngen... |

‘ +- 0l ModbusTCP Slave Gerat

Gerat einfligen...
Gerate suchen...
Gerat deaktivieren,
Gerat aktualisieren. ..
) Ordner hinzufiigen. ..
(1" Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...

Geratekonfiguration 3

/' [:l [Modbus TP master 35 - smart Software Solutions GmbH

Hersteller

Hilscher Gesellschaft fir Systemautomati

4| 1

Information:

ﬂi Mame: Modbus TCP Master
Kategorien: Modbus TCP Master
Version: 3.5.1.0

Ractallnmm e -

[ FOUs |52 Gerste

[ Alle Versianen anzeigen (nur fiir Experten) || Veraltete Versionen anzeigen

o
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GmbH 3

Ethernet

Fenster gedffnet ist.)

Anhz@ngen des ausgewahlten Gerits als letztes "Kind” von

o (Sie kdnnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswiahlen, wahrend dieses

iemand)

Gerdt anhdngen ][ Schliefen
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1 Flgen Sie nun die Modbus TCP-Slaves zum Projekt hinzu und benennen Sie sie ggf. um.

Abbildung 7-10:

® BLE67_GW_MP project” - CoDeSys
proj ¥

AUSWahI eines Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online  Debug Tools Fenster Hilfe
Slaves el & # 4 5] %
Gerate -~ Startseite " [] Device

=5 867 GW_MP
= m Device (CoDeSys Control Win V3)
=Bl sPsLogik
=€} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
2 MainTask
t |
|m Modbus_TCP_Master (ModbusT[i

(===

- X

(1] Gerat anhéngen

Name: Modbus_TCP_Slave
Aktion:
@ Gerat anhdngen (7) Gerat einfiigen (7) Gerdt einstecken

Gerat:

Hersteller: [cAI\e Hersteller =

er und Gruppy ' | *

ad setzen
() Gerat aktualisieren

nzufiigen...

ufiigen...

Name Hersteller

m Feldbusse

N

Modbus TCP Slave

m Modbus TCP Slave | 35- Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.1.0

Version

urchsuchen

‘» BLET_GW_MP.project” - CoDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen
B &lw & X
Gerate -+ 3 X

Onlne Debug Tools Fenster Hife
# % O 1@ | 08

Startseite /] Device

=5 867 GW MP
= m Device (CoDesSys Control Win V3)
=B sPs-Logik
= "_3 Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= Taskkonfiguration
@ MairTask
= m Ethernet (Ethernet)

= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCI

m Modbus_TCP_Slave (Modbus 1

Kommunikationseinstellungen |App|ikationen I Dateien I Log

| SPS-Einstellungen | SPS Shell | Benutzer und Gruppr * | *

Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
Gateway-1

Aktiven Pfad setzen

= .ﬁg. Gateway-1
m BENNINGHOFFXP3 [0001.072E]
@ 1aMczaKWT [0001.0706]
[{l SCHEUERNBW? [0001.0703] (aktiv)

Gateway hinzufiigen...

Gerat hinzufigen...

Eigenschaften - Modbus TCP_Slave [Device:

&

Kopieren
Einfiigen
Léschen

Ausschneiden

Allgemein |Uberseizen I Zugriffskontrolle |

Ethernet: Modbus TCP_M... [m23s]

urchsuchen

/ﬂi' BLE7_GW_EN_MP

Eigenschaften...

Name:

Gerdt anhang
Gerét einflige
Gerdte sucher

Gerat deaktiv

Simulation

4

[ POUs |52 Gerite

T

Obijekt hinzufiigen

Gerat aktualisieren...
Ordner hinzufiigen...
Objekt bearbeiten
Obijekt bearbeiten mit. ..

Ger&tekonfiguration

Objekttyp: Gerat
En. ..

Offnen mit:  Device Editor

M.
M.

ieren.

Modbus_TCP_Slave [Device: Ethernet: Modbus_TCP_Master

OK

] [ Abbrechen Ubernehmen

Aktueller Benutzer: {nigmand)
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

2 Per Doppelklick auf den Eintrag des Slaves im Projektbaum 6ffnen Sie auch hier die dazugehérigen

3

Editoren.

Stellen Sie im Register ,Modbus TCP Slave” die IP-Adresse des Knotens ein (hier im Beispiel: Adresse

192.168.1.16).

Alle anderen Einstellungen kdnnen beibehalten werden.

Abbildung 7-11:
Setzen der IP-
Adresse am
Slave

7-12

» BL67_GW_MP.project” - CoDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online
ar

BEEI& v B4
Gerdte > 0 X

[ sl
Debug Tools Fenster Hilfe
O i 1 9§
] Startseite ] Device [ BL67_GW_EN_MP - X

=5 BLET GW MP -
= m Device (CoDeSys Control Win V3)
=8l sPs-Logik
=} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
% MainTask
= m Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
[l BLE7_GW_EN_MP {Modbus TCP Slave)

[ [T r

[} FOUs |52 Gersite

ModbusTCP Slave |Modbus Slave-Kanal | Modbus Slave Init I ModbusTCPSlave Konfiguration I ModbusTc| 4 | *

Modbus-TCP a “s
Slave IP-Adresse: 192 . 168 . 1 . 113
Unit-ID [1..247]
Response Timeout (ms) 1000
Port 502

Aktueller Benutzer: {niemand)

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



. . TUNRCK
Programmierung mit CODESYS

Industrielle
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7.3.7 Programmierung (Beispielprogramm)

Die Programmierung erfolgt im Projektbaum unter PLC_PRG. In diesem Beispiel wird in Structured Text
(ST) programmiert wie unter Erstellen eines neuen Projektes (Seite 7-5) definiert.

Kleines Beispielprogramm
1 Counter zahlt hoch,

2 Counter-Reset Uber Setzen der Variable ,xReset” (BOOL) auf ,1".
+XReset” wurde in den globalen Variablen (siehe auch Seite 7-14) definiert.

HINWEIS

ﬂ Im Prozessabbild wird der Status von Prozess werten nur dann angezeigt, wenn auf diese in
einem Programm zugegriffen wird bzw. wenn im ,MobusTCPSlave I/O Abbild” (siehe
~Auslesen der Prozessdaten”, Seite 7-29) die Funktion ,Variablen immer aktualisieren”

aktiviert ist.
Abbildung 7-12: | & Bi67.GW M project* - CaDesys = |
Beispielpro- Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onlne Debug Tools Fenster  Hife
gramm S == HEm RN M AR IR A5 08
Gerdte > 31X ] strtssite |7 Device |7 BL67_GW_EN_MP PLC_PRG | g GVL - X
= BLeZ W MP =] 1 PROGRAM PLC_PRG -
= &i Device (CoDeSys Control Win V3) z counter: INT; D
=&l sps-Logik 3 VAR
=L} Application 4 END_VAR
@ o
m Bibliotheksverwalter A
PLC_PRG (PRG) T
= Taskkonfiguration
& MainTask
= m Ethernet (Ethernet)
= ﬂj Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
m BLE7_GW_EN_MP (Modbus TCP Slave) -
4 n L3
counter := counter + 17 -
HReset = 1 THENW
|- 2 counter :=0;
4| Enp_1§
] n r
|j POUs |3 Gerate Fl [ 3
Aktueller Benutzer: (niemand) EINF Z4 57 Zei7
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

7.3.8

CODESYS: Globale Variablen

Globale Variablen werden entweder in der Globalen Variablenliste (siehe Seite 7-14) oder direkt in den
I/0-Abbildern der einzelnen Stationen definiert.

Abbildung 7-13:
Beispiel der
Definition einer
globalen Varia-
blen

7-14

# BLBT_GW_MP.project” - CoDeSys

m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MainTask
= m Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
m BLG67_GW_EN_MP (Modbus TCP Slave)

] T v

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online  Debug

AEEI&Iv = & Pl
Gerdte - O X
= &) 67 GW MP [=]

= m Device (CoDeSys Control Win V3)

= B sPs-Logk
=-{} application
@ on

Tools Fenster Hilfe

- S| | g
4% %% - O 13 | 9%
ﬂ Startseite ﬂ Device m BL67_GW_EN_MP
= 1 VAR GLOBAL
x¥Reset: BOOL;

END_VAR

) POUs |3 Gerate

4 1

Aktueller Benutzer: (niem

=S EcH =8
PLC_PRG " [ GVL v X
:
O
»
and) EINF Z3 55 Zei2

Globale Variablenliste

Auch die Erstellung einer ,Globalen Variablenliste” ist moglich:
Rechtsklick auf ,APPL” — ,Objekt hinzufligen” — ,Globale Variablenliste”.

Definieren Sie die Globalen Variablen. Sie werden beim Ubersetzen des Projektes automatisch mit
exportiert, wenn sie in der Symbolkonfiguration zum Export ausgewahlt wurden (siehe auch
Vordefinierte Feature Sets, Abbildung 7-1:, Seite 7-4).
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Programmierung mit CODESYS

7.3.9

Industrielle
Automation

Modbus-Kanile

Die Kommunikation zwischen Modbus TCP-Master und Modbus-Slaves erfolgt Giber definierte
Modbus-Kanale.

Diese Kandle werden bei den jeweiligen Modbus-Slaves im Register ,Modbus Slave-Kanal” Giber die
Schaltflache ,Kanal hinzufligen” eingerichtet.

Die Prozessdaten des Slaves sind dann entsprechend der eingerichteten Kanéle unter
,ModbusTCPSlave I/0 Abbild” (siehe 7.3.11, ,Auslesen der Prozessdaten”, Seite 7-29) zu beobachten.

Abbildung 7-14:
Einrichten der
Modbus-
Kandile, Beispiel

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll

w BLGT_GW_MP.project” - CoDeSys EI@
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Qnlne Debug Tools Fenster Hife
A= o -
e EI& #h 47 4 %
Gerate > * X ] Startseite || Device ' | BL67 GW_EN_MP PLC PRG | g GVL v X
=) BL67 GW_MP . .
= m Device {CoDeSys Control Win V3) ModbusTCP Slave |; Modbus Slave-Kanal ‘ Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration | ModbusTC * | ©
= Iag SP5-Logik Mame Zugriffstyp Trigger READ-Offset Linge Fehlerbehandlung  WRITE Offset
= r,, Application
@ o
m Bibliotheksy| ModbusChannel @
PLC_PRG(F ]
= Taskkonfigy
M Name Charnel
= MainTa
- &i Ethernet (Ethernet) Zugriffstyp [Read Holding Registers (Funktionscode w7
| BLe7_GwW ]
Kommentar
READ Register
Offset 00000 v
Linge 1
Fehlerbehandlung|Letzen Wert beibehalten =
WRITE Register
Offset 0x0000
Linge 11
] [ b
1 il C | Kanal hinzufiigen... |[ Lischen... ] [ Bearbeiten...
[ POUs |52 Gerate
Aktueller Benutzer: (niemand)

Die Modbus-Kommunikationskanale werden definiert tber:

LZugriffstyp”:
Modbus-Function Code, der die Art und Weise des Zugriffs (Bit- bzw.- Word-weise, lesend bzw.
schreibend) definiert

+READ Register” bzw. ,WRITE Register” — ,Offset”:
Angabe der Start-Adresse der zu lesenden oder zu schreibenden Register des Modbus-Slaves.
Diese Angaben sind der Modbus-Dokumentation des Slaves zu entnehmen!



Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Modbus-Datenmapping

Das Mapping der Ein- und Ausgangsdaten einer BL67-Modbus-Station hdangt von lhrem Aufbau ab.

Die TURCK-Software ,I/O-ASSISTANT” bietet die Moglichkeit fiir jede Modbus-Station einen Modbus-
Report zu erstellen, der sowohl das Ein- und Ausgangsdatenmapping als auch das Parameter- und
Diagnosedatenmapping der betreffenden Station detailliert darstellt (siehe unten).

Modbus-Mapping (1/0-ASSISTANT)

Abbildung 7-15:
Modbus Report-
Mapping der
Ein- und Aus-
gangsdaten

2. Modbus Report
2.1. Stationsbeschreibung

Stationsadresse: 192.168.1.112

Adr./Steckpl. Bezeichnung TAG Datenbreite In Datenbreite OQut
0* BL67-GW-EN (>= VN 03-00) 192.168.1.112/BL67- 16 Bit 0 Bit
GW-EN (>= VN 03-
00)
1 BL67-8XSG-PD 01/BL67-8XSG-PD 8 Bit 8 Bit
2 BL67-8DI-PD 02/BL67-8DI-PD 8 Bit 0 Bit
3 BL67-2A0-I 03/BL67-2A0- 0 Bit 32 Bit
4 BL67-8D0O-0 5A-P 04/BL67-8DO-0.5A- 0 Bit 8 Bit
P
5 BLE7-4A1-V/1 05/BLE7-4A1-V/ 64 Bit 0 Bit
6 BL67-4D0O-2A-P 06/BL67-4DO-2A-P 0 Bit 4 Bit
Lokale I/0-Daten inkl. Status/Control 6 Worte 4 Worte
Summendiagnose 1 Wort 0 Worte
Gesamte I/O-Grofe gerundet auf ganze Worte 7 Worte 4 Worte
*Fur detailierte Information zum Status/Control siehe Online Hilfe
2.2_1/0 Belegung der Eingangsdaten
[ Register | Bitposition |
[_Hex Dez | 15 | 14 [ 13 | 42 [ 11 [ 10 | ©® [ & 7 [ 6 | 5 [ 4 [ 3 [ 2 [ 1 [ @0 |
0x0000 0000 05715 0544 0513 0542 0511 0510 0500 0508 0507 0506 0505 0504 0503 0502 0501 0500
0x0001 0001 0531 0530 0529 0528 0527 0526 0525 0524 0523 0522 0521 0520 0519 0518 0517 0516
0x0002 0002 0547 0546 0545 0544 0543 0542 0541 0540 0539 0538 0537 0536 0535 0534 0533 0532
0x0003 0003 0583 0562 0561 0560 0559 0558 0557 0556 0555 0554 0553 0552 0551 0550 0549 0548
0x0004 0004 0207 0206 0205 0204 0203 0202 0201 0200 0107 0106 0105 0104 0103 0102 0101 0100
*0x0005 0005  GW.15 GW.14 GW.13 GW.12 GW.11 GW.10 GW.09 GW.08 GW.O07 GW.0B GW.05 GW.D4 GW.03 GWD2 GW.01 GW.00
“0x0006 0006 - - - - - - - - - - W05 W04 M3 M2 Mo M0
Beschreibung: 1.Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition
*) GW: Gateway Status-/Diagnosebits
=) M: Moduldiagnose (1 Bit fiir jedes Modul)
Prozess Eingangsdaten: 7 Worte
2.3.1/0 Belegung der Ausgangsdaten
[ Register [ Bitposition I
[ Hex Dez | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 | 10 | 9 [ 8 7 | 6 [ 5 | 4 [ 3 [ 2 [ 1 [ 0o |
0x0800 2048 0315 0374 03713 0312 0311 0310 0309 0308 0307 0306 03.05 03.04 03.03 0302 0301 0300
0x0801 2049 0331 0330 0329 0328 0327 032 0325 0324 0323 0322 0321 0320 0319 0318 0317 0316
0x0802 2050 0407 0406 0405 0404 0403 0402 0401 0400 0107 0106 01.05 01.04 01.03 01.02 0101  01.00
0%0803 2051 - - - - - - - - - - - - 06.03 0602 0601 0600

Beschreibung: 1.Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition

Prozess Ausgangsdaten: 4 Worte
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Abbildung 7-16:
ModbusReport-
Mapping der
Parameter -und
Diagnosedaten

2.4. Belegung der Parameterdaten

[Reg [ BitPos | Lange [ Slot | Modul [ Parameter Wertebereich
BOOO 0 1 1 BL67-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BOOOD 8 1 1 BL67-8XSG-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
BOO1 0 1 1 BLET-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
BOOA 8 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BOOOD 1 1 1 BLE7-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 - aktiviert
BOOO 9 1 1 BL67-8XSG-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
BOO1 1 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 - gesteuert wiedereinschalten
BOO1 9 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BOOO 2 1 1 BL67-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BOOOD 10 1 1 BL67-8XSG-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
BOO1 2 1 1 BLET-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
BOOA 10 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BOOOD 3 1 1 BLE7-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 - aktiviert
BOOO 11 1 1 BL67-8X5G-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
BOO1 3 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 - gesteuert wiedereinschalten
BOO1 11 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BOOO 4 1 1 BL67-8X5G-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BOOO 12 1 1 BL67-8XSG-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
BOO1 4 1 1 BLET-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten

2.5. Belegung der Diagnosedaten

[ Register [ BitPos. [ Lange | Slot | Modul | Parameter Wertebereich

AQOC 0 1 1 BLB7-8XSG-PD Uberstrom Sensor 0:-

1: aktiv
AQ00 8 1 1 BLE7-8XSG-PD Uberstrom Kanal 0:-

1 : aktiv
A00O 1 1 1 BLE7-8XSG-PD  Uberstrom Sensor 0:-

1: aktiv
ADOO 9 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstrom Kanal 0:-

1 - aktiv
ADOO 2 1 BL6E7-8XSG-PD  Uberstrom Sensor 0:-

1 : aktiv
ADOD 10 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstrom Kanal 0:-

1 : aktiv
ADOO 3 1 BLE7-8XSG-PD  Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
A020 0 2 BL67-8DI-PD Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
A020 8 2 BL67-8DI-PD Drahtbruch 0:-

1 : aktiv
AD20 1 2 BLE7-8DI-PD Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
AD20 9 1 2 BL67-8DI-PD Drahtbruch 0:-

1 - akiiv
AD20 2 2 BLG7-8DI-PD Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
AD20 10 1 2 BL67-8DI-PD Drantbruch 0:-

1 - akiiv
AD20 3 2 BL67-8DI-PD Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
AD20 11 1 2 BLE67-8DI-PD Dranhtbruch 0:-

1 aktiv
AD20 4 2 BLE7-8DI-PD Uberstrom Sensor 0:-

1 aktiv
AD20 12 1 2 BL67-8DI-PD Drahtbruch 0:-

1 : aktiv

HINWEIS

Genauere Informationen zu den Modbus-Registern der BL67-Stationen entnehmen Sie bitte
den Beschreibungen in Kapitel 6.3.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Einrichten der Modbus-Kanile (Beispiele) und Datenmapping
1 Schreiben von QWO und Mappen des Zahlerwertes (VAR ,Counter”, sieche PLC_PRG, Seite 7-13)

auf das Ausgangsbyte der Station (%QWO).
Schreiben: %QWO0

—  Zugriffstyp:
Write Single Register (Funktionscode 06)

1.1

— Write Register, Offset:
0%x0802 (sieche unten)

Die Prozess-Ausgangsdaten der Beispielstation befinden sich in Register 0x0800.

Abbildung 7-17:

Mapping der
Ausgangsdaten
It. Modbus-
Report

2.3. 1/0 Belegung der Ausgangsdaten

[ Reqgister | Bitposition |

[_Hex Dez | 15 14 13 [ 12 Ei] 0 | 8 [ = 7 3 5 | 4 [ 3 zZ [ 1 [ 0|
0x0800 2048 03.15 0314 03.12 03.12 0311 03.10 03.090 03.08 03.07 03.06 03.05 03.04 03.03 03.02 0301 03.00
IUXDEUZ 2050 04.07 04.06 04.05 04.04 04.03 04.02 04.01 04.00 01.07 01.06 01.05 01.04 01.03 01.02 01.01 01.00 I
oTose oo = = = = = = = = = = = = Lean ciay ooUT—00700

Beschreibung: 1.Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition

Prozess Ausgangsdaten: 4 Worte

Abbildung 7-18:

Modbus-Kanal,
Zdhler-Wert,
FCo6

7-18

® BL6T_GW_MP.project” - CoDeSys

(ol

ModbusTCP Slave | Modbus Slave-Kanal |Mudbus Slave Init I ModbusTCPSlave Konfiguration | ModbusTCPSlave 1/0 Abbild I s

Linge  Fehlerbehandlung  WRITE Offset Lar

160802 1 |

Fehlerbehandlung| Letzen Wert beibehalten

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools  Fenster Hife
Az = o -
BEHE & # 8 | o5
Gerate * I X @ BL67_GW_EN_MP
=2l BLe7 G MP
= ﬁ Device (CaDeSys Control Win V3)
= sPs-Logik ame Zugriffstyp  Trigger  READ-Offset
= Application [Counterwert  wiritesingle_cvoLtc, .
@ cn
) Bibliotheksverwalte:
PLC_PAG (PRG) MedbusChannel @
= gskkonﬁguraﬁon Kanal
MainTask
2 HMantes Name | Counter Wert |
= m Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (M Zugriffstyp [Wrme Single Register (Funktionscode &) i
EEEXILTY R ) o
Kommentar
READ Register
Offset 0x0000
Lange 0

\

[ Kanal hinzufigen... ]l[ Laschen... ] E

e |0 0 Fehler | 3 0 warnung(en) | L]

Objekt Position

WRITE Register
Offset | 00802} - |
Lange 1!
Meldungen
Ubersetzen
Beschreibung Projekt
7 = ||| I [lharsatrunaclanf nestartat: Annlikatinn: Nei
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1.2

Mappen: Zéhler-Wert auf %QWO0

Industrielle

Automation

— Das Mappen des Counter-Wertes (VAR ,Counter”) auf das Ausgangsregister der Station erfolgt
im ,ModbusTCPSlave I/O Abbild”.

Doppelklicken Sie das Feld ,Variable” der entsprechenden Zeile. Uber die erscheinende Schalt-

flache ,...” 6ffnen Sie den Dialog ,Eingabehilfe”.

— Suchen Sie hier die zu verkniipfende Variable aus. ,Counter” befindet sich unter ,PLC_PRG", da
sie dort definiert wurde, siehe Programmierung (Beispielprogramm).

Abbildung 7-19:
Mappen des
Counter-Wertes
auf %QW0

¥ BL6T_GW_MP.project” - CoDeSys

% “ IoConfig_Globals

[==]=]
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hife
oo N W TR
BEEH & o o g | s
Gerate > o X m BL67_GW_EN_MP - X
=5 B67 GW MP B
= m Device (CoDeSys Control Win V3) ‘ ModbusTCP Slave | Modbus Slave-anal IModbus Slave Init I ModbusTCPSlave Konﬁguratiur‘” ModbusTCPSlave 1/0 Abbild ”Etus I e
=12l sps-Logik Kanale
=L} Application Variable Mapping  Kanal Adresse  Typ Einheit Beschreibung

@ o , Counter Wert %QW0 ARRA. Write Single Re

) sbiotheksveralter ) Counter Wert[0] %QW0 WORD WRITE 16£080...

PLC_PRG (PRG) \

= Tasl
Eingabehilfe
g =
- m Ethernet (Ethg Kategorien: Elemente:
= i modbus_T{
i 57 Variablen A MName Typ Adresse Herkunft
7 =G} application o
+- @ e
=-|g] pLc_PRG
% counter J |

ktualisieren

Mit Argumenten einfligen
Strukturierte Ansicht
I:| Dokumentation anzeigen

Mit Namensraum-Prafix einfiigen

4 | 1]

BESCATEINUNg

FTOJERT

llhareatzunnelaif nactartats Annlik atinn: Meu

UBJERT

Fosition

* o X

)

-

[ POUs | 5 Gerate

Precompile: € OK

Aktueller Benutzer: (niemand)

- Bestdtigen Sie mit ,OK”. Der Counter-Wert wird nun auf %QWO der Station gespiegelt und aus-

gegeben.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

2 Lesen:

Bit 0 in Register 0x0004 muss dazu ausgelesen werden
(— Rucksetzen des Zahlers (mit ,xReset” = 1)

2.1

Lesen:

%IWO0

Zugriffstyp:
Read Holding Register (Funktionscode 03)

Read Register, Offset:
0x0004 (siehe unten)

Abbildung 7-20:
Mapping der
Eingangsdaten
It. Modbus-
Report

7-20

2. Modbus Report

2 1. Stationsbeschreibung

Stationsadresse: 192.168.1.112

Adr./Steckpl. Bezeichnung TAG Datenbreite In Datenbreite Out
0* BL67-GW-EN (>= VN 03-00) 192.168.1.112/BL67- 16 Bit 0 Bit
GW-EN (>= VN 03-
00)
1 BI67-8XSG-PD 01/BI67-8XSG-PD 8 Bit 8 Bi
2 BL67-8DI-PD 02/BL67-8DI-PD 8 Bit 0 Bit
3 BL67-2A0- 03/BL67-2A0- 0 Bit 32 Bi
4 BL67-8D0-0.5A-P 04/BL67-8DO-0.5A- 0 Bit 8 Bit
P
5 BL&7-4AIV/I 05/BL67-4AI-V/I 64 Bit 0 Bit
6 BL67-4D0-2A-P 06/BL67-1DO-2A-P 0 Bit 4 Bit
Lokale I/O-Daten inkl. Status/Control 6 Worte 4 Worte
Summendiagnose 1 Wort 0 Worte
Gesamte /O-GroRe gerundet auf ganze Worte 7 Worte 4 Worte
*Fur detailierte Information zum Status/Control siehe Onling Hilfe.
2.2. 110 Belegung der Eingangsdaten
[ Register [ \ Bitposition |
Hex Dez | 15 | 14 | 43 [ 12 | 11 [ % [ 9 [ 8 [ 7 [ & [ 5 [ 4 [ 3 [ 2 [ 1 [ o |
0x0000 0000 0515 0514 0513 0512 0511 05 0509 0508 0507 0506 0505 0504 0503 0502 0501 0500
0x0001 0001 0531 0530 0529 0528 0527 05 0525 0524 0523 0522 0521 0520 0519 0518 0517 0516
0x0002 0002 0547 0548 0545 0544 0543 0542\ 0541 0540 0539 0538 0537 0536 0535 0534 0533 0532
0x0003 0003 0563 0562 0561 0560 0559 0558 0557 0556 0555 0554 0553 0552 0551 0550 0549 0548
0x0004 0004 [0207 0206 0205 0204 0203 0202 0201 0200 | 0107 0106 0105 01.04 0103 0102 0101 0100
“0x0005 0005 e et Wt W eWt—eW-0s—eW s GW.07 CW.06 GW.O05 GW.04 GW.02 GW.02 GW.01 GW.00
~0x0008 0008 - - - - - - - - - - 105 W04 Mo3 Moz Mo Moo
Beschreibung: 1 Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition
*) GW: Gateway Status-/Diagnosebits
**) M: Moduldiagnose (1 Bit fir jedes Modul)
Prozess Eingangsdaten: 7 Worte
2.3. 110 Belegung der Ausgangsdaten
| Bitposition
[ Hex | Dez | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 ] 10 ]| ® [ 8 [ 7 6 | 5 4 3 2 | 1 0
0x0800 2048 0315 0314 0313 0312 0311 0310 0309 0308 0307 0306 0305 0304 0303 0302 0301 0300
0x0801 2048 0331 0330 0329 0328 0327 0326 0325 0324 0323 0322 0321 0320 0319 0318 0317 0316
0x0802 2050 0407 0406 0405 0404 0403 0402 0401 0400 0107 0106 0405 0104 0103 0102 0101 0100
0%0803 2051 - - - - - - - - - - - - 06.03  06.02 0601  06.00

Beschreibung: 1 Spalte=Register Adresse, n. Spalite=Modulnummer Bitposition

Prozess Ausgangsdaten: 4 Worte
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Programmierung mit CODESYS

Industrielle
Automation

. o
Abb,ldung 7_2 1: » BL67_GW_MP.project” - CoDeSys =
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug  Tools Fenster Hilfe
Modbus-Kanal, - - . .
; -
xReset” lesen i T LAl
” 4 Gerate >+ b X | BLE7_GW_EN_MP
FCOo3 =Gl BL67 GWMP (=]
3 m Device (CoDeSys Control Win V3) ModbusTCP Slave | Modbus SlaveKanal | Modbus Slave Init I ModbusTCPSlave Konfiguration I ModbusTCPSlave If0 Abbild | St
= [l sps-Logk ime Zugriffstyp  Trigger ~ READ-Offset  Lange  Fehlerbehandlung  WRITE Offset Lani
=-&# Appiication Counter Wert  WriteSingle... CYCLIC,... 1620802 1
G “Reset ReadHoldin.. CYCLIC,.. 16¥0004 1 Letzen Wertbeibeh.. |
Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG) | ModbusChannel =S
= Taskkonfi i
(£ Taskkonfiguratior| et
@ MainTask
= &i Ethernet (Ethernet) SIS s o
=[] Modbus_TCP_Master Zugriffstyp [Read Holding Registers (Funktionscode 3) ']I
ﬂj BL67_GW_EN_MP Trigger Cydic w | Zykluszeit (ms) 100
Kommentar
READ Register
Offset | 0x0004 -
Lange 1
Fehlerbehandlung|Letzen Wert beibehalten
WRITE Register
Offset 0x0000
Lange [i] \
T
Kanal hinzufiigen... Loschen... Bear
oK Abbrechen |[ g !I [ ]
Meldungen
Ubersetzen - | € 0 Fehler | & 0 Warnung(en) | Li g
Beschreibung Projekt Objekt Pasition
4 m [ | lherestrunnelanf nactartats annlikatine Neui
™ POUs | %€ Gerste Precompile: @ 0K

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll

2.2 Mappen:

+XReset” (globale Variable) auf %IX0.0 in %IWO0

+XReset” wird im ,ModbusTCPSlave I/O Abbild” mit dem ersten Bit des %IWO0 des BL67-8DI-PD,
an Steckplatz 2 verknipft.

Doppelklicken Sie das Feld ,Variable” der entsprechenden Zeile. Uber die erscheinende Schalt-
flache ,...” 6ffnen Sie den Dialog ,Eingabehilfe”.

Suchen Sie hier die zu verkniipfende Variable aus. ,xReset” befindet sich unter den globalen
Variablen (GVL), da sie dort definiert wurde, siche CODESYS: Globale Variablen.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

— Bestatigen Sie mit ,OK". Eine , 1" an Bit %IX0.0 wird nun den Counter auf Null zurlicksetzen.

Abbildung 7-22:

Mappen von
+XReset” auf Bit
%1X0.0

7-22

@ BL67_GW_MP.project” - CoDeSys o] -=| )
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online  Debug Tools Fenster Hife
PEEIS v o RBRBX (AR -0 | o8
Eio= r 1 x (7] BL67_GW_EN_MP - X
=Ll BT G MP -
=.- () Device (CoDeSys Control Win ¥3) ModbusTCP Slave | Modbus Slave-Kanal | Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration | ModbusTCPSlave I/0 Abbild m Al
=2l sps-Logik Kanale
= o Application Variable Mapping  Kanal Adresse Typ  Einheit  Beschreib *
“ GVl +- g application.PLC_PRG.counter $ Counter Wert SoEAE ARRA.. Write Sing
i Biblotheksverwalter = & *Reset “RIW0 ARRA.. Read Hold
PLC_PRG (PRG) = @ xReset[0] TLIW0  WORD READ 164
= (&8 Taskkonfiguration @ BitD %Di0.0 BOOL i
& mainTask @ Bit1 %D0.1 BOOL r
= Ethernet (Ethernet) @ Bit2 =6D{0.2 BOOL
= m Maodbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) @ Bit3 °L,T¥0.3 BOOL
ﬂi BL67_GW_EN_MP (Madbus TCP Slave) @ Bita X044 BOOL
@ Bit5 %D{0.5 BOOL ||
@ Bite %D0.6 BOOL
i Bit7 %IX0.7 BOOL
| # ApplicationaReset | e Bit8 T8 BOOL
] =33 O] BO0L i
4| . [} | 3
Mapping zuriicksetzen Variablen immer aktualisieren
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
@ BLE7_GW_EN_MP Yo ModbusTCPSlave
“(@ = Neue Variable erzeugen "% = Aufexistierende Variable abbilden
|Me\dungan > x|
Ubersetzen ~ | € oFehler | ® 0 warnung(en) | € 0 Me\dung(enl|
Beschreibung Projekt Objekt Paosition G
< m | b - [ihersetzunnslanf nagtartets Annlikatinn: Nai A
[ Pous |52 Gerat= | Precompile: @ 0K
Aktueller Benutzer: (niemand)

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll



Programmierung mit CODESYS

3 Lesen:

Ziel —» Lesen des Status-Words der Station
—  Zugriffstyp:
Read Holding Registers (Funktionscode 03)

— Read Register, Offset:
0x0004 (siche unten)

Industrielle
Automation

— Das Status-Word der Station wird aus Register 0x0004 ausgelesen und im I/O-Abbild der Station

in %IW1 abgebildet..

Abbildung 7-23:
Status-Word -

2.2.1/0 Belegung der Eingangsdaten

Register | Bitposition |
. Hex | Dez | 15 | 14 | 13 | 12 | 11 ]| 10 | ® | 8 | 7 | 6 [ 5 [ 4 [ 3 [ 2 [ 1 [ 10 _|
Mapp,ng It‘ 0x0000 0000 05.15 0514 0513 05.12 05.11 05.10 05.09 05.08 05.07 05.06 05.05 05.04 05.03 05.02 05.01 05.00
0x0001 0001 05.31 05.30 05.29 05.28 05.27 05.26 05.25 05.24 0523 05.22 05.21 05.20 05.19 05.18 05.17 05.16
MOdbUS-Report 0x0002 0002 05.47 05.46 05.45 05.44 05.43 05.42 05.41 05.40 0539 05.38 05.37 05.36 05.35 05.34 05.33 05.32
0x0003 0003 05.63 05.62 05.61 05.60 05.59 05.58 0557 05.56 0555 05.54 05.53 05.52 05.51 05.50 05.49 05.48
0x0004 0004 n2q 0206 nons  nong 02 n 0202 0201 0200 010 0108 0105 p1o4 1o 0102  0an0d 0100
*0x0005 0005 I GW.15 GW.14 GW.12 GW.12 GW.11 GW.10 CGW.09 GW.08 GWO07 GW.O06 GW.05 GW.04 CW.03 GW.02 CW.01 GW.00 I
*+0x0006 0006 = = = = = = = = = = ) Wod ™0 oz ot o0
Beschreibung: 1. Spalte=Reqister Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition
") GW: Gateway Status-/Diagnosebits
=) M- Moduldiagnose (1 Bit far jedes Modul)
Prozess Eingangsdaten: 7 Worte
Abbildung 7-24: # BL67_GW_MP.project* - CoDeSys =
Einrichten des Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Jools Fenster Hife
= ar | e T
= = 5 | €
Modbus-Kanals A=d & LR O %
Gerate > 1% [{ BL67_GW_EN_MP - X
zum Auslesen =5 aszewm -
deS Status- =i Device (CoDesys Control Win v3) ModbusTCP Slave | Modbus Slave-Kanal ‘Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration IModbusTCPSIava 1O Abbild | Status | L 2
= [l sPs-Logi sme Zugrifistyp  Trigger  READ-Offset  Linge  Fehlerbehandiung  WRITE Offset  Linge  Kon
Words =17 Application Counter Wert  WriteSingle... CYCLIG,... 1620802 1
& on *Reset Read Holdin... CYCLIC.. 1640004 1 Letzen Wert beibeh
(i) stiotheksvernaiter Status Read Holdin... CYCLIC,. 16%0005 1 Letzen Wert beibeh
PLC_PRG (PRG) i
= @ Taskkonfigurag:
& MairTask | ModbusChannel B3
= ﬂi Ethernet (Ethernet) Kanal
= m Modbus_TCP _Mas|
Name Status|
[ BLe7_Gw EN
Zugriffstyp | [Read Holding Registers (Funktionscode 3) ']l
Trigger Cydic * | Zykluszeit (ms) 100
Kommentar
READ Register
Offset | 0x0005 - |
Lange 1
Fehlerbehandlung|Letzen Wert beibehalten
WRITE Register
Offset 0x0000 r
Lange 1 |[ Kanal hinzufiigen... ]l[ Lgschen... l [ Bearbeiten... l
- ‘Q 0 Fehler | @ 0 Warnunafen) | Li J0] Meldung{en)‘
Beschreibung Projekt Objekt Position o
<0 m p L — (lhercatzunnclanf nectartat: Annlikatinn: Neu S2

[} POUs |5 Gerate precompile: € OK

Aktueller Benutzer: (niemand})
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Abbildung 7-25:
Status-Word im
Prozessabbild

7-24

® BL67_GW_MP.project* - CoDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Erstellen  Online
SEE &l - & bl
Geréte -~ 3 X
=) BLEZ GWMP -
=73 [ Device [Verbunder] (CoDeSys Control Win ¥3)
= [0 sps-togk
- I} Application [run]
@ ow
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
#2 mainTask
= ﬂj Ethernet (Ethernet)
= ﬂi Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Masty
[ BLE7_GW_EN_MP (Modbus TCP Slav]
4| n 3

[} POUs |5 Gerate

Debug Tools FEenster Hilfe
ERR] % rom
(@ BL67_GW_EN_MP - X
| ModbusTCP Slave | Modbus Slave-+anal | Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration | ModbusTCPSlave 1/0 Abbild
Kanale
Variable Mapping  Kanal Adresse  Typ Aktueller Wert 4 =
+- & Application.,PLC_PRG.counter "@ Counter Wert ScOMWE ARRA.. 1953
o XReset %IW0  ARRA.
@ Status %Il ARRA..
= @ Status[0] %IW1 WORD 1 =
@ Bit0 %D2.0 BOOL
@ Bit1 %DE.1 BOOL
@ Bit2 %D2.2 BOOL
@ Bit3 %D2.3 BOOL | 4
@ Bit4 %D2.4 BOOL
@ Bits %D2.5 BOOL
@ Bit6 %D2.6 BOOL
@ Bit7 %DE.7 BOOL
@ Bit8 %DX3.0 BOOL i
4 1 | +
READ 16#0005 (=00005)
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
§ BLE7_GW_EN_MP Y ModbusTCPSlave
@ = Neue Variable erzeugen " =Aufexistierende Variable abbilden
Meldungen - 3 X
Ubersetzen ~ | € 0Fehler | 2 warnung(er) | €& 4Ma\dung(an)|
Beschreibung Projekt Objekt Position o
Precompile: @ 0K
Programm geladen Programm unverandert Aktueller Benutzer: {(niemand)
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4 Schreiben:
Parameter der Station,
Ziel -
Aktivieren des Outputs des Kanals 1 an Slot 1 der Station BL67-8XSG-PD.

Das Schreiben von Parametern in der Regel einmalig beim Programmstart und wird daher nicht als
L<normaler” Modbus-Kanal unter ,ModbusSlave Kanal” angelegt sondern als Initialisierungskanal
unter ,Modbus Slave Init” (siehe Abbildung 8: Einrichten des Initialisierungs-Kanals zur
Parametrierung).

—  Zugriffstyp:
Write Single Register (Funktionscode 06)

— Write Register, Offset:
0xB040 (siehe unten)

Die Parameter der Station liegen in den Registern 0xB040 bis 0xB060.
Parametrierung der Station
Aktivieren des Outputs des Kanals 1 an Slot 1: Register 0xB001, Bit 8.

Die Parameterregister sind wie folgt belegt:

Abbildung 7-26:
Belegung der
Parameterregis-
ter

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll

2.4. Belegung der Parameterdaten

gi [ BitPos | Lange | Slot | Modul [ P [ Wertebereich
BOOO o 1 1 BLET-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BO0O 8 1 1 BLET-8X SG-PD Digitaleingang 0 - normal
1 :invertiert
BOO1 0 1 1 BLET-8X SG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
BOO1 8 1 1 BLET-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 - aktiviert
BO0O 1 1 1 BLET-8X SG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BO0O 9 1 1 BLE7-8X SG-PD Digitaleingang 0 : normal
1 invertiert
B0OO1 1 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 - automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
BO01 9 1 1 BL67-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BO0O 2 1 1 BLET-8X SG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BOOO 10 1 1 BLET-8XSG-PD Digitaleingang 0 - normal
1 invertiert
BOO1 2 1 1 BLET-8XSG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
BO01 10 1 1 BLE7-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 : aktiviert
BOOO 3 1 1 BLE7-8XSG-FPD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 - aktiviert
BO0O 11 1 1 BLET-8X SG-PD Digitaleingang 0 normal
1 - invertiert
BOO1 3 1 1 BLET-BX SG-PD Ausgang bei Uberstrom 0 : automatisch wiedereinschalten
1 : gesteuert wiedereinschalten
B001 11 1 1 BLE7-8XSG-PD Ausgang 0 : deaktiviert
1 - aktiviert
B00O 4 1 1 BL67-8XSG-PD Eingangsfilter 0 : deaktiviert
1 aktiviert
BO0O 12 1 1 BLET-8X SG-PD Digitaleingang 0 normal
1 : invertiert
RO04 4 1 1 Bl R7-8X SG-PN Ausnana bei [1herstrom 0 - antomatisch wiedereinschalten
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Geschrieben wird also in Register 0xB001 eine 28 = 256, die sich aus der Parameterbyte-Belegung zur

Station ergibt.
Abbildung 8: % BLG7_GW_MP.project” - CoDeSys = [==
Einrichten deS Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hilfe
Initialisierungs- BEEI& v B | dh Y | # | ©f
Kanals zur Para- | == TURIX| i Buer_cw_en_mp > %
X =3 A7 W MP
metl’lerung = [ Device (CaDeSys Control Win ¥3) | ModbusTCP Slave | Modbus Slave-anal | Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration | ModbusTcF * |
=0 spstogi Zeile  Zugriffstyp WRITE Offset Standardwerl
=2 Application 1 Write Multiple Registers (Funktionse... 1658001 (=45057) 256
@ sn
PLC_PRG {PRG) Initialisierungswert @
= Taskkonfiguration — [ = = - = = ]
@ MairTask ugriffstyp \Write Multiple Registers (Funktionscode 16) -
= m Ethernet (Ethernet) RegisterOffset | 0xB001 - |
= m Modbus_TCP_Master (Mo e 1
[ BLe7_Gw_EN_MP (Mol
Initialisierungswert
Kommentar 3
oK Abbrechen ]
Meldungen - 3 X
Ubersetzen = | € 0 Fehler | # 2 Warnung(en) | € 4Meldung(en)|
Beschreibung Projekt Objekt Positiol =
< T I i I ] 7
DPOUS 52 Gerate Precompile: € 0K
Aktueller Benutzer: (niemand)
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7.3.10 Ubersetzen, Einlogen und Start
1 Die WIN V3-PLC muss gestartet sein. Dies geschieht in der Windows-Taskleiste:

Abbildung 7-1:
Start der WIN : e
V3-PLC Stop PLC

Exit PLC Control

About...

2 Ubersetzen Sie das Programm:

Abbildung 7-2: ® BL67_GW_MP.project™ - CoDeSys

Ubersetzen deS Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster  Hilfe
- an | pa o .
Programms E=a= = #h 4] ] 0%
Gerate » o X o
m Blgg_cn Ubersetzen (F11) AKX
=) 867 GW.MP [=]
21- ] Device (CoDeSys Control Win v3) MgebusTCP Slave | Modbus Slaveanal | Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Kenfiguration | ModbusTcr |
_ 4
=Bl sPs-Logik Zeile  Zugriffstyp WRITE Offset Standardwer
=17 Application 1 Wirite Multiple Registers (Funktionsco... 1626001 (=45057) 255
@ ou 2 Write Multiple Registers (Funktionsco... 16%B001 (=45057) 256

m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MairTask
= m Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
[l BLE7_GW_EN_MP {Modbus TCP Slave)

3 Loggen Sie sich ein:

Abbildung 7-3: | g gi67.6W_MP project - CoDesys =
Einloggen Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe
B =] i ¢ 5
Gerate > & X BLG7_GVY EN_[~ - X
=5 a6z cw e E] m - ~ Einloggen (Alt+F8)
el | E;avic; (CaDeSys Cantrol Win V3) | ModbusTCP gave I Modbus Slave+anal ‘ Modbus Slave Init |ModbusTCP5|a\re Konfiguration I ModbusTCF * | *
= [ sps-Logik Zeile éugriff;typ WRITE Offset Standardwerf
=17 Application 1 Write Multiple Registers (Funktionsco... 1628001 (=45057) 256
@ o 2 write Multiple Registers (Funktionsc... 16%B001 (=45057) 256
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MainTask
= m Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
[l BLE7_GW_EN_MP (Modbus TCP Slave)
7-27
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

4 Starten Sie das Programm:

Abbildung 7-4:  BL67_GW_MP.project” - CoDeSys = o
Starten des Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen  Online Debug Tools Fenster Hilfe
Programms B M 2 O e | o %[0
Gerate > 1 x BLE67_GW_EN_M - X
= & &67 W MP @ - Sart )|
- 3 [ Device Verbunden] (CoDeSys Control Win V3) | ModbusTCP Slave I Moglbus Slave4anal | Modbus Slave Init |ModbusTCPS\ave Konfiguration I ModbusTCF| ¢ | *
=B sPs-Logik Zeile  Zugriffstyp WRITE Offset Standardwerl
=} Application [Stop] 1 Write Multiple Registers (Funktionsco... 1658001 (=45057) 256
“ GVL 2 Write Multiple Registers (Funktionsco... 16#8001 (=45057) 256
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG {PRG)
= @ Taskkonfiguration
@ MainTask
= %30 Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
ﬁm BL&7_GW_EN_MP {Modbus TCP Slave)
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7.3.11

Auslesen der Prozessdaten

Industrielle
Automation

Die Prozessdaten der Station werden in der Registerkarte ,ModbusTCPSlave I/0 Abbild” angezeigt.

HINWEIS

Damit die Prozessdaten regelmaBig aktualisiert werden, ist die Funktion ,Variablen immer
aktualisieren” zu aktivieren.

Abbildung 7-5:
Modbus TCP
Slave I/0 Abbild
mit Prozessda-
ten

'» BLO67_GW_MP.project™ - CoDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online
EEEI&lo #
Gerate - 0 X
=3 867 GW M -
= m Device [Verbunden] (CoDeSys Control Win V3)
= 2l spsLogk
- I} Application [run]
@ o
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
& MainTask
= ﬂi Ethernet (Ethernet)
= m Modbus_TCP_Master {Modbus TCP Masty
m BLG67_GW_EN_MP (Modbus TCP Slav|
< [ ] 3

[) POUs | 3 Gerate

Debug Eenster  Hife
- 07 By = n
() BL67_GW_EN_MP

Tools

[E=E BN =)

- X

ModbusTCP Slave | Modbus Slave-Kanal | Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Kenfiguration | ModbusTCPSlave 1/0 Abbild | Status ||+ [+

Kanile
Variable Mapping  Kanal Adresse  Typ Aktueller Wert ) *
= @ Application.PLC_PRG counter "% CounterWert QWS ARRA..
= @ Counter Wert[0] %Qwae WORD 5035 L
@ Bit0 %g%. BOOL i
@ Bit1 g%, BOOL
@ Bit2 g% BOOL B
@ Bit3 %% .. BOOL
@ Bit4 %% .. BOOL
@ Bits %% .. BOOL
@ Bit6 %% .. BOOL
@ Bit7 % BOOL
@ Bita %% . BOOL
@ Bitg g% B00OL [
@ Bit10 0% BOOL il
4 n | 3
Write Single Register
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
% BLE7_GW_EN_MP ®  ModbusTCPSlave

& = Neue Variable erzeugen

% = Auf existierende Variable abbilden

Meldungen * 1 X
Ubersetzen - |3 0Fehler | # 2 Warnung(en) | €% 4 Meldung(en) |
Beschreibung Projekt Objekt Position o

Precompile: €8 0K

Programm geladen

Programm unverandert

Aktueller Benutzer: (niemand)

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

7.3.12 Diagnose-Auswertung
Auswertung des Status-Word der BL67-Station (%IW1)
Register 0x0005 enthalt das Status-Word der Station (sieche Modbus-Datenmapping (Seite 7-16)).

Ausgelesen wird es laut Definition des Modbus-Kommunikationskanals (siehe Einrichten der Modbus-
Kanale (Beispiele) und Datenmapping (Seite 7-18) in %IW1 des Stationsabbildes.

Abbildung 7-6:
Status-Word der

2.2.1/0 Belegung der Eingangsdaten

[ Register | Bitposition |
X Hex Dez | 15 | 14 | 13 | 12 [ 11 ] 10 | o | & 7 | 6 [ 5 [ 4 | 3 [ 2 [ 1 [ 0o |
Statlon 0x0000 0000 05.15 05.14 05.13 05.12 05.11 05.10 05.09 05.08 05.07 05.06 05.05 05.04 05.03 05.02 05.01 05.00
0x0001 0001 05.31 05.30 05.29 05.28 05.27 05.26 05.25 05.24 05.23 05.22 05.21 05.20 05.19 05.18 0517 05.16
0x0002 0002 05.47 05.46 05.45 05.44 05.42 05.42 05.41 05.40 05.39 05.28 05.37 05.26 05.35 05.34 05.33 05.32
0x0003 0003 05.63 05.62 05.61 05.60 05.59 05.58 05.57 05.56 05.55 05.54 05.53 05.52 05.51 05.50 05.49 05.48
020004 0004 0207 02 0F 0205 nond  0on 02 00 0201 0200 0107 0108 0408 0ind 040 0402 0409 04100
+ 11 CW10 CGWO09 GWO0S GWOT
**0x0006 0006 - - - - - - - - - - M05 M4 Mo3 Mo2 Mo Moo
Beschreibung: 1. Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition
*) GW: Gateway Status-/Diagnosebits
**) M: Moduldiagnose (1 Bit fur jedes Modul)
® BLET_GW_MP.project” - CoDeSys = |
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hife
EFIEIEER Y e =1 s %, u
Gerdte * 4 x m BL67_GW_EN_MP - X
=) BLET GW MP -
= 7 Device [Verbunder] (CoDeSys Contral Win V3) ModbusTCP Slave I Modbus Slave-Kanal I Modbus Slave Init I ModbusTCPSlave Kanﬁguratunwbusmpﬂﬁve 1/0 Abbild M e
=2 sPs-Logik Kanile
=1t} Application [run] Variable Mapping  Kanal Adresse \ Typ Altueller Wert  } +
@ e +-- ¢ Application.PLC_PRG.counter ] Counter Wert e AZRA.. 1953
m Bibliotheksverwalter E ] xReset %IW0 AR}
PLC_PRG (PRG) S Status %IW1 AR
= @ Taskkonfiguration = Status[0] %IW1l WORD 1 =
& MainTask @ Bit0 D20 BOOL
=% Ethernet [Ethernet) @ Bit1 %D2.1 BOOL
= [ Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Mast{ @ Bit2 %I¥2.2 BOOL
m BLG67_GW_EN_MP (Modbus TCP Slav| @ Bit3 %D2.3 BOOL
@ Bit4 %D2.4 BOOL
@ Bit5 %D2.5 BOOL
[ ] Bit6 %D2.6 BOOL
[ ] Bit7 %27 BOOL
@ Bitd %I¥3.0 BOOL J
< n 3
READ 16#0005 (=00005)
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
& BL67_GW_EN_MP @ ModbusTCPSlave
B = Meue Variable erzeugen "% =Aufexdstierende Variableabbilden
Meldungen * 3 x
Ubersetzen < ‘ £ 0 Fehler | @ 2 Warnung(en) I ¥ 4Meldung(en) |
Beschreibung Projekt Objekt Position o
< m » =
D POUs | %% Gerate Precompile: @ 0K
=
LAUFT Programm geladen Programm unverdndert Aktueller Benutzer: (niemand)
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Die Meldung ist wie folgt zu interpretieren:

Status-Register
— %IW1,Bit0=1

— Status-Meldung: ,DiagWarn” = Aktive Diagnosen,

d. h., mindestens eins der Module am Gateway sendet eine Diagnose (siehe auch Register 100Ch:
Gateway-Status (Seite 6-15)).

Register | Byte | Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0x0005 |0 U, - - - I/0OCfg |- - Diag
low Warn. Warn
1 - FCE - MB I/0 I/0 Uy, Uy,
Wdg CFG CcOM low high

Auswertung der Sammeldiagnose

Um die Module zu identifizieren, die Diagnosen senden, wird das Sammeldiagnose-Register
ausgelesen. Das Sammeldiagnose-Register folgt im Registermapping immer auf das Status-Word des
Gateways. Seine Position ist daher abhadngig von der Stations-Konfiguration.

In diesem Beispiel ist das Sammeldiagnose-Register, das Register 0x0006. Es enthalt pro Modul der
BL67-Station ein Bit, dass anzeigt, ob das Modul eine Diagnose sendet oder nicht.

Die Reihenfolge der Bits im Register entspricht der physikalischen Reihenfolge der I/O-Module in der
BL67-Station.

Abbildung 7-7:

Sammeldiag-
nose-Register

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll

2 1. Stationsbeschreibung

Stationsadresse: 192.168.1.112

Adr./Steckpl. Bezeichnung TAG Datenbreite In Datenbreite Out
0* BL67-GW-EN (>= VN 03-00) 192.168.1.112/BL67- 16 Bit 0 Bit
GW-EN (>= VN 03-
00)
1 BL67-8XSG-PD 01/BL67-8XSG-PD 8 Bit 8 Bit
2 BL67-8DI-PD 02/BL67-8DI-PD 8 Bit 0 Bit
3 BL67-2A0- 03/BL67-2A0- 0 Bit 32 Bit
4 BL67-8D0O-0 5A-P 04/BL67-8DO-0.5A- 0Bt 8 Bit
P
5 BLE7-4AI-V/I 05/BLE67-4A1-V/I 64 Bit 0 Bit
6 BL67-4D0O-2A-P 06/BL67-4DO-2A-P 0 Bit 4 Bit
Lokale I/O-Daten inkl. Status/Control 6 Worte 4 Worte
Summendiagnose 1 Wort 0 Worte
Gesamte /O-GroBe gerundet auf ganze Worte 7 Worte 4 Worte
*Fur detallierte Information zum Status/Control siehe Online Hilfe
2.2.1/0 Belegung der Eingangsdaten
[ Register | Bitposition |
Hex Dez | 16 | 14 ] 13 | 12 [ 11 ]| 110 | 9 | & [ 7 [ 6 [ & | 4 [ 3 [ 2 [ 1 T 0 ]|
0x0000 0000 0515 0514 0513 0512 0511 0510 0500 0508 0507 0506 0505 0504 0503 0502 0501 0500
0x0001 0001 0531 0530 0529 0528 0527 0526 0525 0524 0523 0522 0521 0520 0519 0518 0517 0516
0x0002 0002 0547 0546 0545  05.44 0543 0542 0541 0540 0530 0538 0537 0536 0535 0534 0533 0532
0x0003 0003 0563 0562 0561 0560 0559 0555 0557 0556 0555 0554 0553 0552 0551 0550 0540 0548
0x0004 0004 0207 0206 0205 0204 0203 0202 0201 0200 0107 0106 0105 0104 0103 0102 0101 0100
0005 0008 GW 15 CW 14 GW 1 CW 12 GW 11 GW 05 GW 04 CW. 0 GW 02 GW 01 GW 00

GW 10 ___GW 09 GW 0

GW 07 GW 08

I “*0x0006 0006 M 05 104 103 M02 M01 00 I

Beschreibung: 1. Spalte=Register Adresse, n. Spalte=Modulnummer Bitposition
*) GW: Gateway Status-/Diagnosebits
|7 M: Moduldiagnose (1 Bit fiir jedes Modul) |

Gemal der Beispiele zur Einrichtung von Modbus-Kanalen (siehe Einrichten der Modbus-Kanéle
(Beispiele) und Datenmapping (Seite 7-18)) wird zum Auslesen des Sammeldiagnose-Registers
folgender Kanal eingerichtet:
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

Read Holding Registers (FC3), Register 0x0006, Lange 1

Abbildung 7-8:

Kanal zum aus-
lesen der Sam-

meldiagnose

ModbusChannel ==
Kanal
Name Sammeldiagnose
Zugriffstyp [Read Holding Registers (Funktionscode 3) hd
Trigger Zykluszeit (ms) 100
Kommentar
READ Register
Offset pix0006] -
Linge 1
Fehlerbehand\ung
WRITE Reqister
Offset 0x0000
Lange 1

Die Sammeldiagnose befindet sich hier im Beispiel in %IW2:

Abbildung 7-9:
Sammeldiag-
nose

7-32

® BLET_GW_MP.project” - CoDeSys o)==
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe
O d & M Rm-F I %, .
Gerate > 1 x Startseite " [T] BL67_GW_EN_MP '[T] Modbus TCP_Master |'[f] Device |[] Ethernet - X
=5l BLET GHMP -2
2 43 [ Device [Verbunden] (CoDeSys Contr ‘ ModbusTCP Slave I Modbus Slave-Kanal I Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration |; ModbusTCPSlave 1/0 Abbid | 5i: + |+
= @1] SPS-Logik Kandle
= "‘: Application [run] Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Alktueller Wert MNeue|
@ e # - @ Application.PLC_PRG.c " Counter viaue QWS WORD 10530
m Bibliotheksvenvafter ER xReset SLIW0 WORD 128
PLC_PRG (PRG) g Status %Wl WORD 1
= @ Taskkonfiguration = Sammeldiagnose %IN2 WORD
% MainTask # Bit0 %D40  BOOL
=3[ Ethernet (Ethernet) @ Bit1 %M1  BOOL
=3 ) Modbus_TCP_Master (Mody @ Bit2 %42  BOOL
ﬂj BL67_GW_EN_MP(Mod L] Bit3 D43 BOOL
@ Bit4 “eDit4 BOOL
@ Bit5 %45 BOOL
@ Bite YaIN4.6 BOOL
@ Bit7 D7 BOOL
@ Bit8 YI¥N5.0 BOOL
@ Bit9 %51 BOOL
@ Bit 10 %52 BOOL
@ Bit 11 %%D5.3 BOOL
@ Bit 12 IS4 BOOL
@ Bit 13 YaIN5.5 BOOL
@ Bit 14 %IX5.6 BOOL
@ Bit 15 Y57 BOOL
4| 1 +
READ 160006 (=00008)
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
@ BLGE7_GW_EN_MP & ModbusTCPSlave
[ + @ = MNeue Variable erzeugen "% = Auf existierende Variable abbilden
[) POUs |52 Gerdite
LAUFT Programm geladen Programm unverandert Aktueller Benutzer: (niemand)

— Bit1=1

— Slot 2 sendet eine Diagnose

— BL67-8DI-PD (siehe auch Verwendete Hard-/Software (Seite 7-

2))
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Auswertung der Moduldiagnose

Die Diagnosedaten des Moduls BL67-8DI-PD an Slot 2 der Beispielstation liegen in den Registern
0xA020 bis 0xA03F (siehe dazu auch Modbus TCP-Report (Abbildung 7-16: Modbus Report - Mapping
der Parameter - und Diagnosedaten (Seite 7-17)), wobei nur Register 0xA020 Diagnosedaten enthalt.

Gemal der Beispiele zur Einrichtung von Modbus-Kanalen (siehe Einrichten der Modbus-Kandle

(Beispiele) und Datenmapping (Seite 7-18)) wird zum Auslesen der Diagnose des Moduls folgender
Kanal eingerichtet:

Read Holding Registers (FC3), Read Register Offset 0xA020, Lange 1:

Abblldung 7-10: [ ModbusChannel [wEm]
Diagnose-Kanal | «ana
Name Diagnose, Slot 2
Zugriffstyp ‘Raad Holding Registers (Funktionscode 03) -
Trigger Cychciv Zykluszeit (ms) 100
Kommentar
READ Register
Offset 0xA020 -
Lange 1
Fehlerbehandlung Letzen Wert beibehalten ~ |
WRITE Register
Offset 0x0000
Lange 1
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit Modbus TCP (CODESYS Win V3)

%IW3 im I/O-Abbild der Beispielstation zeigt die an Slot 2 anliegenden Diagnosen:

Abbildung 7-11: [, BL67_GW_MP project* - CoDeSys =Nl
Diagnose‘ Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Ornline Debug Tools Fenster Hilfe
Datenvon Slot 2 El == # 2 -0 E% )
Geréte & X Startseite " [{f] BL67_GW_EN_MP [ {] Modbus_TCP_Master |'[:f] Device |[] Ethernet - X
=] BLEZ GW MP
2 ﬂj Device [Verbunden] (CoDeSys Contr ‘ ModbusTCP Slave | Modbus Slave-+anal I Modbus Slave Init | ModbusTCPSlave Konfiguration ‘ ModbusTCPSlave 1/0 Abbild 1 St ' | "
=Bl sps-Logk Kanile
=L} Application [run] Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Altueller Wert M2
@ o +- & Application.PLC_PRGc... T Counter vlaue oo WORD 859
Bibliotheksvervalter He g xReset % IW0 WORD 128
PLC_PRG (PRG) £ Status %INL  WORD 1
= @ Taskkonfiguration @ Sammeldiagnose T2 WORD 18
£ MainTask = @ Diagnose, Slot2 %IW3  WORD 2
=3[ Ethemet (Etheret) @ Bit 0 %I6.0  BOOL
= m Modbus_TCP_Master (Modh @ Bit 1 o ING.1 BOOL
[ BLE7_GW_EN_MP(Mod ) Bit 2 %62  BOOL
L] Bit 3 %INe.3 BOOL
@ Bit4 %64  BOOL 3
L] Bit5 %IN6.D BOOL
L] Bit6 %IN6.6 BOOL
L] Bit7 %IX6.F BOOL
L] Bit& D70 BOOL
L] Bitg %D7.1 BOOL
L] Bit 10 %DF.2 BOOL
L] Bit 11 %DF.3 BOOL
L] Bit 12 D74 BOOL
L] Bit 13 %D3F.5 BOOL L
L] Bit 14 %D7.6 BOOL
) - Rit 15 VT mANI (= | b
] (] r
READ 16#0006 (=00006)
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
& BLE7_GW_EN_MP @ ModbusTCPSlave
[ G @ = Neue Variable erzeugen "% = Auf existierende Variable abbilden
[) POUs | 38 Geriite
LAUFT Programm geladen Programm unverandert Aktueller Benutzer: (niemand)

Bedeutung:
Bit 1: Uberstrom an Kanal 1

(siehe auch Diagnose der I/0-Module (Seite 3-45))

Abbildung 7-12:

Mapping der 2.5. Belegung der Diagnosedaten
Diagnosedaten \ gi [ BitPos. | Lange | Slot | Modul | Parameter | Wertebereich
ADDD 0 1 1 BL678XSGPD  Uberstom Sensor 0 -
/t. MOdbUS 1 aktiv
A000 8 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstrom Kanal 0:-
Report 1 aktiv
AD0O 1 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstom Sensor  0:-
1 aktiv
ADDO 9 i i BL67-8XSG-PD  Uberstrom Kanal 0:-
1 aktiv
ADDO 2 1 1 BL678XSG-PD  Uberstrom Sensor 0 -
1 - aktiv
ADDO 10 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstrom Kanal 0:-
1 aktiv
ADDO 3 1 1 BL67-8XSG-PD  Uberstom Sensor 0 -
1 aktiv
A0Z0 0 1 2 BL678DI-PD  Uberstrom Sensor O -
1 aktiv
A0Z0 8 [ 2 BL67-8DI-PD  Drahtbruch 0:-
1 - aktiv
ADZ0 1 1 2 BL678DFPD  Uberstom Sensor 0:-
1 aktiv
AUZ0 ) T Z BLE/SDFPD Drahtbruch 0--
1 - aktiv
AD20 2 1 2 BLE78DIPD  Uberstrom Sensor 0:-
1 - akfiv
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Implementierung von PROFINET

8.1

8-2

PROFINET

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

PROFINET ist ein offener Standard fiir die Realisierung durchgangiger Automatisierungslo-
sungen auf Basis von Industrial Ethernet. Mit PROFINET kdnnen einfache dezentrale Feldge-
rate sowie zeitkritische Anwendungen genauso in die Ethernet-Kommunikation
eingebunden werden, wie verteilte Automatisierungssysteme auf Basis von Automatisie-
rungs-Komponenten.

Dezentrale Feldgerdte mit PROFINET

Dezentrale Feldgerate werden durch PROFINET in die Kommunikation eingebunden. Dabei
wird die gewohnte I/0-Sicht von PROFIBUS beibehalten, bei der die Feldgerate ihre Periphe-
rie-Daten zyklisch in das Prozess-Abbild der Steuerung tbertragen.

Geratemodell

PROFINET beschreibt ein Gerdatemodell, das sich an den Grundziigen von PROFIBUS orientiert
und aus Steckplatzen (Slots) und Gruppen von I/0O-Kanélen (Subslots) besteht. Die techni-
schen Eigenschaften der Feldgeréte sind durch eine sogenannte GSD (General Station
Description) auf XML-Basis beschrieben.

Feldbusintegration

PROFINET bietet ein Modell zur Einbindung von existierenden Feldbussen wie PROFIBUS-DP,
PROFIBUS-PA, AS-Interface und INTERBUS.

Damit lassen sich beliebige Mischsysteme aus Feldbus und Ethernet-basierten Teilsystemen
aufbauen. So wird ein kontinuierlicher Technologie-Ubergang von Feldbus-basierten Syste-
men zu PROFINET mdglich. Die hohe Zahl der bestehenden Feldbus-Systeme erfordert aus
Griinden des Investitions-Schutzes eine einfache Einbindung dieser Systeme in PROFINET.
Diese Integration erfolgt dabei Giber sogenannte Proxies (Stellvertreter). Ein Proxy ist ein
Gerat, das einen unterlagerten Feldbus mit PROFINET verbindet. Mit dem Proxy-Konzept lasst
sich fir den Geratehersteller, den Anlagen-/ Maschinenbauer und den Endanwender ein
hohes Maf3 an Investitionsschutz erzielen.

Kommunikation bei PROFINET

Die Kommunikation bei PROFINET beinhaltet unterschiedliche Leistungsstufen:

Die nicht zeitkritische Ubertragung von Parametern, Konfigurationsdaten und Verschal-
tungsinformationen erfolgt bei PROFINET (iber den Standardkanal auf Basis UDP und IP.
Damit sind die Voraussetzungen fiir die Anbindung der Automatisierungsebene zu anderen
Netzen (MES, ERP) geschaffen.

Fir die Ubertragung von zeitkritischen Prozess-Daten innerhalb der Produktionsanlage steht
Real-Time (RT) zur Verfligung.

Far besonders anspruchsvolle Aufgaben steht die Hardware unterstiitzte Echtzeitkommuni-
kation Isochronous Real-Time (IRT) zur Verfligung - beispielsweise fiir Motion Control Appli-
kationen und High Performance Anwendungen in der Fabrikautomation.
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UDP/IP Kommunikation

Fir nicht zeitkritische Vorgdnge nutzt PROFINET fiir die Kommunikation die Standard-Ether-
net-Mechanismen mittels UDP/IP gemal3 des internationalen Standards IEEE 802.3.
PROFINET-Gerate werden, wie bei Standard-Ethernet auch, tiber eine MAC- und eine IP-
Adresse adressiert. Unterschiedliche Netzwerke erkennt PROFINET bei der UDP/IP-Kommuni-
kation anhand der IP-Adresse. Innerhalb eines Netzwerks ist die MAC-Adresse ein eindeutiges
Kriterium fur die Adressierung des Zielgerates. Der Anschluss von PROFINET-Feldgerdten an
die IT-Welt ist ohne Einschrankungen maoglich. Voraussetzung hierfir ist, dass die entspre-
chenden Dienste wie z. B. File-Transfer in dem jeweiligen Feldgerat implementiert sind. Dies
kann Hersteller spezifisch differieren.

Real-Time-Kommunikation (RT)

Eine Datenkommunikation tiber den UDP/IP-Kanal ist mit vielen Verwaltungs- und Kontroll-
informationen fir die Adressierung und Fluss-Steuerung ausgestattet, die den Datenverkehr
verlangsamen.

Um die Echtzeit-Fahigkeit fir den zyklischen Datenaustausch zu gewahrleisten, verzichtet
PROFINET bei der RT-Kommunikation teilweise auf die IP-Adressierung und die Fluss-Steue-
rung Gber UDP. Hierfiir eignen sich die Kommunikationsmechanismen von Ethernet (Schicht
2 des I1SO/0SI-Modells) sehr gut. Die RT-Kommunikation findet parallel zur UDP/IP-Kommuni-
kation statt.

Die Dienste von PROFINET

- Zyklischer Datenaustausch
Fir den zyklischen Austausch der Prozess-Signale und der hochprioritaren Alarme ver-
wendet PROFINET den RT-Kanal.

- Azyklischer Datenaustausch (Record Daten)
Das Lesen und Schreiben (Read/Write-Services) von Informationen kann der Anwender
azyklisch durchfiihren. Nachfolgende Dienste werden bei PROFINET azyklisch abgewi-
ckelt:
— Parametrieren der einzelnen Submodule im Systemhochlauf
- Auslesen von Diagnoseinformationen
- Auslesen von Identifikations-Informationen gemaf den "Identification and Maintenance

(1&M) Functions"

- Riicklesen von I/O-Daten

Adressvergabe

Die Adressierung der Feldgerate erfolgt bei der IP-basierten Kommunikation anhand einer IP-

Adresse.

Fir die Adressvergabe nutzt PROFINET das Discovery and Configuration Protocol (DCP).

Im Auslieferungszustand hat jedes Feldgerat u.a. eine MAC-Adresse. Diese Informationen rei-

chenaus, um dem jeweiligen Feldgerat einen eindeutigen (zur Anlage passenden) Namen zu

geben.

Die Adressvergabe erfolgt in zwei Schritten:

- Vergabe eines eindeutigen Anlagen spezifischen Namens an das jeweilige Feldgerat.

- Vergabe der IP-Adresse vom 10-Controller vor dem Systemhochlauf aufgrund des Anla-
gen-spezifischen (eindeutigen) Namens.
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8.2 FSU - Fast Start-Up (priorisierter Hochlauf)

8.2.1 Allgemeines

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

FSU ermdglicht es einer Steuerung, Verbindungen zu PROFINET-Teilnehmer in weniger als
500 ms nach Einschalten der Versorgung des Netzwerkes herzustellen. Notwendig wird der
schnelle Anlauf der Geréte vor allem bei schnellen Werkzeugwechseln an Roboterarmen z. B.
in der Automobilindustrie.

Ethernet-Verkabelung bei BL67 in FSU-Applikationen

HINWEIS

Zur korrekten Ethernet-Verkabelung bei BL67 in FSU-Applikationen, siehe Ethernet-
Anschluss bei QC-/FSU-Applikationen (Seite 3-13).

8.2.2 FSUinBL67
Das TURCK BL67-Gateway BL67-GW-EN (VN > 03-00) unterstiitzt den priorisierten Hochlauf FSU.
Eine Liste aller Elektronikmodule, die ebenfalls FSU-fahig sind, finden Sie hier:
QuickConnect (QC) und Fast Start-Up (FSU) (Seite 3-6).

Um FSU zu ermdglichen, sind die Feldbusknoten im Konfigurator HW Konfig von Step 7 (Siemens) ent-
sprechend zu konfigurieren.

Auto Negotiation: deaktiviert

Ubertragungsmedium/Duplex: Einstellung auf einen festen Wert

HINWEIS
ﬂ Bitte lesen Sie hierzu Kapitel 12, Abschnitt Fast Start-Up - Konfiguration der Feldbusknoten
(Seite 12-16).
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8.3 MRP (Media Redundancy Protokoll)

Das BL67-GW-EN (= VN 03-04) unterstuitzt MRP.

ﬂ TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

MRP ist ein standardisiertes Protokoll nach IEC 62439.

Es beschreibt einen Mechanismus fir ringformige Medienredundanz.

Ein Media-Redundancy-Manager (MRM) priift die durch Projektierung vorgegebene Ring-
struktur eines PROFINET-Netzwerkes auf Funktionstiichtigkeit. Alle anderen Netzwerkteil-
nehmer sind Media-Redundancy-Clients (MRC).

HINWEIS

Nahere Informationen zu MRP bei PROFINET finden Sie auf der Website der PROFIBUS
Nutzerorganisation unter www.profibus.com.
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8.4 Adressierung

HINWEIS
ﬂ Im PROFINET wird das angeschlossene Gerat nicht anhand seiner IP-Adresse identifiziert,
sondern anhand seines Geratenamens erkannt und angesprochen.

Das Zuweisen eines Gerdatenamens fir ein konkretes |0-Device ist somit mit dem Einstellen
der PROFIBUS-Adresse bei einem DP-Slave zu vergleichen.

Der Geratenamen ist frei wahlbar.

ﬂ HINWEIS
Eine Adressierung des internen Modulbusses der BL67-Station ist nicht notwendig.

8.5 GSDML-Datei

Die aktuelle GSDML-Datei des Gateways BL67-GW-EN ,GSDML-Vxx-Turck-BL67-xxx.xml|" steht lhnen
auf unserer Homepage www.turck.com zum Download zu r Verfligung.
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8.6 Default-Werte

Default-Werte:

IP-Adresse: 192.168.1.254
Subnetzmaske: 255.255.255.0
Name: -

HINWEIS
ﬂ Beim Speichern des Gerdtenamens oder beim Zurlicksetzen des Gateways auf die Default-
Werte wird die GW-LED orange.

In dieser Zeit darf die Spannungsversorgung des Gateways keinesfalls unterbrochen werden,
da sonst fehlerhafte Daten in den Speicher des Gerdtes geschrieben werden!

HINWEIS
ﬂ Ein Reset des Gateways ist nur moglich, wenn die Station vom Feldbus getrennt ist. Es darf
keine Application-Relation (AR) aktiv sein.
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8.7 Diagnose bei PROFINET

Bei PROFINET werden kritische Ereignisse (Diagnosemeldungen) azyklisch als Alarme gemeldet.

Die Diagnosetelegramme enthalten neben Angaben wie Slot-Nummer, Subslot-Nummer, Kanaltyp,
etc. auch Error Codes, die das eigentliche Diagnoseereignis genau definieren.

Die Error Codes werden von der Steuerungssoftware oder entsprechenden Funktionsbausteinen
interpretiert, so dass die Diagnosen in der Regel als Klartext ausgegeben werden.

Ein Beispiel eines Diagnosetelegramms finden Sie in Kapitel 9, unter Diagnosetelegramm mit Error-
Code (Seite 9-20).

Die Bedeutung der Error-Codes flir das BL67-Gateway und fiir die I/O-Module entnehmen Sie bitte den
folgenden Abschnitten.

8.7.1 Gateway Error-Codes

Tabelle 8-1: Wert (dez.) Diagnosebedeutung beim Gateway
Gateway-
Error-Codes

Error-Codes (1 bis 9 nach Norm)

2 Unterspannung:
Unterspannung Kanal 0: Unterspannung an Uy
Unterspannung Kanal 1: Unterspannung an U,

Error-Codes (16 bis 31, herstellerspezifisch)

16 Parametrierungsfehler
Dieser Error Code deckt mehrere Gatewaymeldungen ab, die tGber die TURCK-Soft-
ware |O-ASSISTANT (FDT/DTM) oder den Webserver des Gerdtes genauer spezifiziert
werden kénnen.
- Abweichende Konfiguration
Es findet weiterhin ein Prozessdatenaustausch statt, obwohl die aktuelle Stations-
konfiguration nicht der Referenzmodulliste im Gateway entspricht (z.B. Modul
gezogen).
— Master- oder 1/0-Konfigurationsfehler:
Es findet kein Prozessdatenaustausch mehr statt, weil
- die reale Modulliste inkompatibel verandert wurde (z.B. falsches Modul gesteckt.)
oder
- die Stationskonfiguration nicht durch das Gateway zum Auslesen bereitgestellt
werden kann.
Als Vergleichsliste dient in beiden Fallen die Konfiguration, die in der Konfigurati-
onssoftware des PROFINET-Masters erstellt wurde.

22 Kommunikationsfehler
- Modulbusfehler
— Es ist keine Kommunikation der Modulbusteilnehmer am Modulbus méglich.
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8.7.2 Kanalspezifische Error-Codes der 1/0-Module

Die kanalspezifischen Diagnosemeldungen der I/O-Module sind {iber Error-Codes wie folgt definiert:

Tabelle 8-2: Wert (dez.)
kanalspezifische
Error-Codes

Diagnose

Error-Codes (1 bis 9 nach Norm)

1

Kurzschluss

2 Unterspannung

4 Uberlast

5 Ubertemperatur

6 Leitungsbruch

7 Obere Grenze uberschritten
8 Untere Grenze unterschritten
9 Fehler

Error-Codes (16 bis 28, herstellerspezifisch)

16

Parametrierungsfehler
Nach der Plausibilitatspriifung wird der Parameter-Datensatz (teilweise) abgelehnt.
Prifen Sie den Kontext der Parameter-Daten.

21

Hardware-Fehler
Das Modul hat einen Hardware-Fehler erkannt. Tauschen Sie das Modul.

22

Kommunikationsfehler

Das Modul hat Kommunikationsprobleme an den Ports (z. B. R5232/485/422, SSI
oder anderen Schnittstellen) festgestellt. Priifen Sie die Verbindung zu angeschlos-
senen Geraten bzw. deren Funktion.

23

Richtungsfehler
Die Richtung wurde als falsch erkannt. Priifen Sie die Parametrierung bzw. die Steu-
erschnittstelle gegen den Anwendungsfall.

24

Anwendersoftware-Fehler
Das Modul hat einen Anwendersoftware-Fehler festgestellt.

25

Kaltstellenkompensation defekt
Das Modul hat eine defekte oder fehlende Kaltstellenkompensation festgestellt.

26

Uberlast Sensorversorgung
Das Modul hat einen zu grof3en Strom an der Sensorversorgung festgestellt.

28

Sammelfehler

Das Modul hat einen Fehler festgestellt. Mogliche Fehler kénnen der Dokumenta-
tion zu den I/0-Modulen entnommen werden. Der Fehlertyp kann von Betriebsart
und Parametrierung abhangig sein.
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Bedeutung der PROFINET Error-Codes fiir die BL67-1/0-Module

Das Gateway wandelt die von den BL67-1/0-Modulen gesendeten Diagnosemeldungen in PROFINET
Error-Codes um.

Die folgende Tabelle zeigt, welche Modul-Diagnose zu welchem Error-Code wird.

HINWEIS

Die Beschreibung der Diagnose der BL67-1/0-Module finden Sie in dem Anwenderhandbuch
,BL67-1/0-Module” (D300572) auf www.turck.de.

Tabelle 8-3: Error Code Moduldiagnosen
Error Codes/
Moduldiagnosen ~ Nr. Text BL67 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
1 Kurzschluss
2 Unterspannung BL67 BL67-PF-24VDC Unterspannung VI/
Unterspannung VO
BL67-2RFID-x Kopf meldet Fehler in der Ver-
sorgungsspannung
3 Uberspannung
4 Uberlast
4 Uberlast BL67 BL67-RFID-x Ident Uberstrom (Die Versor-
gung des Transceivers wird
abgeschaltet.)
BL67-4DI4DO-PD Uberstrom
BL67-8XSG-PD
BL67-1CNT/ENC DIA_DOx
BL67-1CVI Uberstrom Ventilversorgung
BL67-2AI-PT Kurzschluss
5 Ubertemperatur
6 Drahtbruch BL67 BL67-xDI-PD Drahtbruch
BL67-2Al-I
BL67-2AI-PT
BL67-2AI-TC
BL67-4Al-V/I
BL67-4AI14A0-V/I
BL67-15SI
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Tabelle 8-3: Error Code Moduldiagnosen
Error Codes/
Moduldiagnosen ~ Nr. Text BL67 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
7 Obere Grenze BL67 BL67-1CNT/ENC STS_OFLW (Uberlauf)
Uberschritten "
BL67-1SSlI Geberwerte- Uberlauf
BL67-xAl-x/ Messwert auBerhalb Bereich
BL67-xAO-%
BL67-2A12A0-V/I
8 Untere Grenze BL67 BL67-1CNT/ENC STS_UFLW (Unterlauf)
unterschritten
BL67-1SSI Geberwerte- Unterlauf
BL67-xAl-x/ Messwert auBerhalb Bereich
BL67-xA0-X%
BL67-2A12A0-V/I
9 Fehler BL67 BL67-1CVI DiagNode x/DiagCVI:
Seit Modulstart wurden Emer-
gencies gemeldet
BL67-xAIXAO-x Uberlauf/Unterlauf OUFL
BL67-4A0-V
16 Parametrierungs- BL67 BL67-1RSxxx Parametrierungsfehler
fehler
BL67-1SSI
BL67-1CNT/ENC Parametrierungsfehler,
ERR_PARA
BL67-2RFID-x Modulparameter ungiiltig
21 Hardware-Fehler  BL67 BL67-2RFID-x Hardware-Fehler Kopf
BL67-1RSxxx Hardwarefehler
BL67-xAIXAO-x
22 Kommunikations- BL67 BL67-1CVI Seit Modulstart sind
fehler Kommunikationsfehler aufge-
treten/Guard Time abgelaufen
Kommunikationsfehler/Guard
Time abgelaufen
BL67-2RFID-x Kopfparameter nicht unter-
stitzt
BL67-1RSxxx Fehler in Datenflusskontrolle
23 Richtungsfehler
24 Anwendersoft- BL67 BL67-2RFID-x Software-Fehler
ware-Fehler
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Tabelle 8-3: Error Code Moduldiagnosen
Error Codes/
Moduldiagnosen ~ Nr. Text BL67 1/0- Modul Diagnosemeldung des Moduls
(dez.)
25 Kaltstellenkom- BL67 BL67-2AI-TC Kaltstellenkompensation
pensation defekt Drahtbruch
26 Uberlast Sensor-  BL67 BL67-xDI-PD Uberstrom Sensorversorgung
versorgung
BL67-4DI4DO-PD
BL67-8XSG-PD
27 Unbekannter
Fehler
28 Sammelfehler BL67 BL67-1SSI SSI Sammeldiagnose
29 Konfigurations-
Fehler

8-12
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8.8 Parametrierung
8.8.1 Gateway-Parameter
Die BL67-Gateways fiir PROFINET beanspruchen 4 Parameter-Bytes.
Beschreibung der Gateway-Parameter
Tabelle 8-4: Byte Bit: Parameter Wert Bedeutung
Gateway-
Parameter
A Default- 0 Byte 0:
Einstellungen
Bit 0 und 1: Ausgdnge, wenn 1 Modul gezogen
00 0 ausgeben A Das Gateway schaltet die Ausgdange der Module auf
+0”. Es wird keine Fehlerinformation gesendet.
01 Ersatzwert ausge- Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kom-
ben mandofahigen Modulen auf ,0”. Eine Fehlerinforma-

tion wird an kommandofahige Module gesendet.
Diese Module entscheiden je nach Konfiguration, ob
ihre Ausgange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt
oder die Ausgangswerte gehalten werden. Die kom-
mandofahigen Module ohne Konfiguration schalten
ihre Ausgange auf ,0”.

10 Momentanwert Das Gateway behlt die aktuellen Daten an den Aus-
halten gangen nicht kommandofédhiger Module bei. Eine

Fehlerinformation wird an kommandofdhige Module
gesendet. Diese Module entscheiden je nach Konfi-
guration, ob ihre Ausgédnge auf ,0” oder einen Ersatz-
wert gesetzt oder die Ausgangswerte gehalten wer-
den. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration behalten ihre aktuellen Ausgange bei.

11 Prozessdaten aus- Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mit den
tauschen anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine
Fehlerinformation gesendet.

Bit 2 und 3: Ausgange, wenn falsches Modul

00 0 ausgeben A Das Gateway schaltet die Ausgdnge der Module auf
,0". Es wird keine Fehlerinformation gesendet.
01 Ersatzwert ausge- Das Gateway schaltet die Ausgange bei nicht kom-
ben mandofahigen Modulen auf ,0“. Eine Fehlerinforma-

tion wird an kommandofahige Module gesendet.
Diese Module entscheiden je nach Konfiguration, ob
ihre Ausgange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt
oder die Ausgangswerte gehalten werden. Die kom-
mandofdhigen Module ohne Konfiguration schalten
ihre Ausgange auf ,0".
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Tabelle 8-4: Byte Bit: Parameter Wert Bedeutung

Gateway-

Parameter

A Default- 10 Momentanwert Das Gateway behdlt die aktuellen Daten an den Aus-
Einstellungen halten gangen nicht kommandofahiger Module bei. Eine

Fehlerinformation wird an kommandofahige Module
gesendet. Diese Module entscheiden je nach Konfi-
guration, ob ihre Ausgange auf ,0” oder einen Ersatz-
wert gesetzt oder die Ausgangswerte gehalten wer-
den. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration behalten ihre aktuellen Ausgange bei.

11 Prozessdaten aus- Das Gateway tauscht weiterhin Prozessdaten mitden
tauschen anderen Modulbusteilnehmern aus. Es wird keine
Fehlerinformation gesendet.

Bit 4 und 5: Ausgdnge bei Kommunikationsfehler

00 0 ausgebenA Das Gateway schaltet die Ausgdange der Module auf
»0". Es wird keine Fehlerinformation gesendet.
01 Ersatzwert ausge- Das Gateway schaltet die Ausgéange bei nicht kom-
ben mandofahigen Modulen auf ,0”. Eine Fehlerinforma-

tion wird an kommandofahige Module gesendet.
Diese Module entscheiden je nach Konfiguration, ob
ihre Ausgange auf ,0” oder einen Ersatzwert gesetzt
oder die Ausgangswerte gehalten werden. Die kom-
mandofahigen Module ohne Konfiguration schalten
ihre Ausgange auf ,0".

11 Momentanwert Das Gateway behalt die aktuellen Daten an den Aus-
halten gangen nicht kommandofdhiger Module bei. Eine

Fehlerinformation wird an kommandofahige Module
gesendet. Diese Module entscheiden je nach Konfi-
guration, ob ihre Ausgédnge auf ,0” oder einen Ersatz-
wert gesetzt oder die Ausgangswerte gehalten wer-
den. Die kommandofahigen Module ohne
Konfiguration behalten ihre aktuellen Ausgange bei.

1 Bit O: reserviert

Bit 1: Alle Diagnosen deaktivieren

0 nein A Diagnose- und Alarmmeldungen werden erzeugt.
1 ja Diagnose- und Alarmmeldungen werden unter-
driickt.
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Tabelle 8-4:
Gateway-
Parameter

Byte Bit: Parameter Wert

Bedeutung

A Default- 1

Bit 2: Lastspannungs-Diagnosen deaktivieren

Einstellungen
0 nein A

Die Uberwachung der Feldversorgung V,, (vom Gate-
way und von den Power-Feeding-Modulen) wird
aktiviert.

Ist dieser Parameter aktiviert, der Parameter ,Diagno-
sen aller Module” (siehe Bit 1) aber deaktiviert, dann
wird nur die Spannung am Gateway tiberwacht. Eine
Uberwachung der Spannung V,, an den Power-Fee-
ding-Modulen erfolgt nicht.

Eine eventuelle Uber- oder Unterschreiten von V,
wird nicht angezeigt.

Bit 3: reserviert

Bit 4: 1/O-ASSISTANT Force Mode deaktivieren

0 nein A

1 ja

Der I/O-ASSISTANT kann nicht per Force Mode auf
das Gateway zugreifen.

Bit 5: reserviert

Bit 6: Anlauf bei abweichender Konfiguration

0 nein A

Anderungen in der Stationskonfiguration werden
erst nach einem Neustart des Gateways im Gateway
gespeichert.

Wird die statische Konfiguration deaktiviert, erfolgt
eine dynamische Konfigurationsiibernahme sofort
nach einer Konfigurationsanderung wahrend des
Betriebs (wichtig fur azyklische Parametrierung).

Bit 7: reserviert

2 Bit 0: EtherNet/IP deaktivieren

0 nein A

1 ja

Bit 1: Modbus TCP deaktivieren

0 nein A

1 ja

Explizites Deaktivieren der Gibrigen Ethernet-
Protokolle sowie des Web-Servers.

Bit 2 bis Bit 7: reserviert
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Tabelle 8-4: Byte Bit: Parameter Wert Bedeutung
Gateway-
Parameter

3 Bit 0 bis Bit 6: reserviert

Bit 7: Webserver deaktivieren

0 nein A Explizites Deaktivieren des Web-Servers.

1 ja

8.8.2 1/0-Modul-Parameter

Die Beschreibung der Parameter der BL67-1/0-Module finden Sie in dem Anwenderhandbuch
,BL67-1/0-Module” (D300572) auf www.turck.de.
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Beschreibung der Nutzdaten fiir azyklische Dienste

8.9 Beschreibung der Nutzdaten fiir azyklische Dienste

Industrielle
Automation

Der azyklische Datenaustausch wird mit Hilfe der Record-Data-CRs (CR — Communication Relation)

durchgefiihrt.

Uber diese Record Data-CRs wird das Lesen und Schreiben folgender Dienste abgewickelt:

Schreiben von Konfigurationsdaten

Lesen und Schreiben von Geratedaten

Lesen von Diagnosedaten

Lesen der I/0O-Daten

Lesen der Identification Data Objects (I&M-Funktionen)

Lesen der Differenzen zwischen erwarteten und gesteckten Modulen

8.9.1 Beschreibung der azyklischen Gateway-Nutzdaten

Tabelle 8-5: Index Name Datentyp r/w Bemerkung

Gateway Applica-

tion Instance
1 Gateway-Parameter WORD r/w  Parameterdaten des Gateways
(0x01)
2 Gateway- STRING r Bezeichnung des Gateways
(0x02) Bezeichnung
3 Gateway-Revision STRING r Firmware-Revision des Gateways
(0x03)
4 Vendor-ID WORD r Identnummer fiir TURCK
(0x04)
5 Gateway-Name STRING r Dem Gateway zugewiesener Gera-
(0x05) tename
6 Gateway-Typ STRING r Geratetyp des Gateways
(0x06)
7 Device-ID WORD r Identnummer des Gateways
(0x07)
8(0x08) bis reserviert
23 (0x17)
24 Gateway-Diagnose WORD r Diagnosedaten des Gateways
(0x18)
025 reserviert
(0x19) bis
31
(OX1F)
32 Modul-Input-Liste Array of r Liste aller Input-Kanale der Station
(0x20) BYTE
33 Modul-Output-Liste Array of r Liste aller Output-Kanale der Sta-
(0x21) BYTE tion
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Tabelle 8-5: Index Name Datentyp r/w Bemerkung
Gateway Applica-
tion Instance
34 Modul-Diag.-Liste Array of r Liste aller Moduldiagnosen
(0x22) BYTE
35 Modul-Parameter-Liste Array of r Liste aller Modulparameter
(0x23) BYTE
36 reserviert
(0x24) bis
45039
(OxAFEF)
45040 I&MO-Funktionen r Identification & Maintenance
(0OxAFFO)
45041 I&M1-Funktionen STRING[54] r/w  derzeit nicht unterstitzt
(OxAFF1)
45042 1&M2-Funktionen STRING[16] r/w
(OxAFF2)
45043 I&M3-Funktionen STRING[54] r/w
(OxAFF3)
45044 I&M4-Funktionen STRING[54] r/w
(OxAFF4)
45045 I&M5-Funktionen
(OxAFF5)
28672 Gateway-Parameter WORD r/w  aktivieren/deaktivieren der Ether-
(0x7000) net-Protokolle (siehe auch Gate-
way-Parameter (Seite 8-13))
8.9.2 Beschreibung der azyklischen Modul-Nutzdaten
Tabelle 8-6: Index Name Daten-typ r/w Bemerkung
Modul-Nutzdaten
1 Modul-Parameter spezifisch  r/w  Parameter des Moduls
(0x01)
2 Modul-Typ ENUM r Angabe des Modultyps
(0x02) UINTS8
3 Modul-Version UINTS8 r Firmware-Version des Moduls
(0x03)
4 Modul-ID DWORD r Identnummer des Moduls
(0x04)
5 reserviert
(0x05)
bis 18
(0x12)
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19 Input-Daten spezifisch  r Inputdaten des jeweils referenzier-
(0x13) ten Moduls

20 reserviert

(0x14) bis

22 (0x16)

23 Output-Daten spezifisch  r/w  Outputdaten des jeweils referen-
(0x17) zierten Moduls

24 (0x18) reserviert

bis 31

(0x1F)

32 (0x20) Profil-spezifisch Diese Indizes sind reserviert fur die Daten bestimmter
bis 255 Modul-Profile (z. B. RFID). Die Festlegungen der Profil-
(OXFF) Indizes entnehmen Sie bitte den jeweiligen Modulbe-

schreibungen.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

9.1 Anwendungsbeispiel

9.1.1 Allgemeines

Um die Kopplung eines BL67-Multiprotokoll Gateways BL67-GW-EN fiir PROFINET mit einer Siemens-
Steuerung S7 zu konfigurieren, wird das Software-Paket ,SIMATIC Manager”, Version 5.5 der Firma
Siemens verwendet.

9.1.2 Beispielnetzwerk
Siemens-Steuerung S7, CPU 315-2 PN/DP, 6ES7 315-2EH14-0ABO, V3.2
- Geratename: pn-io
— IP-Adresse: 192.168.1.112
FGEN-IOM88-5001
- Geratename turck-fgen-107
— IP-Adresse: noch nicht zugewiesen
FGEN-XSG16-5001
- Geratename: turck-fgen-90
- IP-Adresse: noch nicht zugewiesen

BL67-GW-EN
Gateway zur Kopplung an PROFINET mit der BL67-Beispielstation (siehe Tabelle 9-1: Beispielstation)

- Geratename: noch nicht zugewiesen

— IP-Adresse: noch nicht zugewiesen

Tabelle 9-1: Modul Datenbreite
Beispielstation Prozesseingabe Prozessausgabe
GW BL67-GW-EN
1 BL67-8XSG-PD 8 Bit 8 Bit
2 BL67-8DI-PD 8 Bit -
3 BL67-2A0-| - 4 Byte
4 BL67-8DO-0.5A-P - 8 Bit
5 BL67-4Al-V/I 8 Byte -
6 BL67-4DO-2A-P - 4 Bit
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9.1.3 Neues Projekt im SIMATIC Manager
1 Legen Sie im SIMATIC Manager liber den Meniipunkt ,Datei — neu” ein neues Projekt an.

2 Flgen Sie dem Projekt Gber ,Einfligen — Station...” eine SIMATIC-Station hinzu. In diesem Beispiel
handelt es sich um eine ,SIMATIC 300-Station”.

Abblldung 9-1: .’-; SIMATIC Manager - [S7_Pro -- C:\Program Files (x86)\Siemens\Step7\s7 proj\57_Pro]
EinfL'l'gen einer £ Datei Bearbeiten Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hilfe

SIMATIC Station | D & | &7 Station v 1 SIMATIC 400-Station
-BELE Subnetz » 2 SIMATIC 300-Station B
Programm 3 3 SIMATIC H-5tation
7-Software N 4 SIMATIC PC-5Station
7-Baustein > 5 Andere Station
M7-Software v CERI S
TPG/PC
Symbaoltabelle
Textbibliothek 3
Externe Quelle...

Die Konfiguration des PROFINET-Netzwerkes erfolgt anschlieBend im Hardware-Konfigurator der Soft-
ware.

9.1.4 Einstellen der PG/PC-Schnittstelle

Um die Kommunikation zwischen der Steuerung und lhrem PG/PC (iber Ethernet aufbauen zu kdnnen,
muss die entsprechende Schnittstelle/Netzwerkkarte des PGs/PCs aktiviert werden.

Die Einstellung der Schnittstelle erfolgt tiber den Dialog ,PG/PC-Schnittstelle einstellen”.

Dieser kann in der SIMATIC Software beispielsweise tiber den Menipunkt ,Extras — PG/PC Schnittstelle
einstellen...” gedffnet werden, oder aber direkt tiber die Windows-Systemsteuerung lhres PGs/PCs..

Abblldung 9-2: .’-; SIMATIC Manager - [S7_Pro -- C:\Program Files (x86)\Siemens\Step7\s7 proj\57_Pro]

Menti ,,PG/PC £ Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Fenster Hilfe
Schnittstelle 0O = |57 2 25| % Einstellungen... Cti+Alt+E B | B
einstellen” E@ 57_Pro w— Zugriffsschutz 3
Ml SIMATIC 300(1) Anderungsprotokoll 3
Textbibliotheken 3

Sprache fir Anzeigegerite...

Texte mehrsprachig verwalten 3
Umverdrahten...

Ablaufeigenschaften...

Bausteine vergleichen...

Referenzdaten 3
Globaldaten definieren

Netz konfigurieren

Baugruppen simulieren

Prozefdiagnose projektieren
CAx-Daten 3

PG/PC-Schnittstelle einstellen...
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9.1.5 Einlesen der GSDML-Dateien

1 Im Hardware-Konfigurator ,HW Konfig” 6ffnen Sie ,Extras — GSD-Dateien installieren...” den
Dialog zum Installieren neuer GSD-Dateien.

Abbildung 9-3:  TE FW Konfig - [SIMATIC 300@) (Konfiguration) —- S7_Prol]
GSD-Datei ) Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht | Extras | Fenster Hilfe

installieren 0= 2~ B | & I i =] Einstellungen... Ctrl+Alt+E

Baugruppe spezifizieren...
Netz konfigurieren
Symboltabelle Ctrl+Alt+T

Systemfehler melden...

Katalogprofile bearbeiten

Katalog aktualisieren

HW-Updates installieren...
GSD-Dateien installieren...

Suche in Service & Support...

GSD-Datei fir I-Device erstellen...

2 Definieren Sie tiber ,Durchsuchen” den Ablageort der TURCK-GSDML-Dateien, installieren Sie diese
und fligen Sie so das Gateway zum Hardware-Katalog hinzu.

Abbildung 9-4:  (GeTseien maiieren
GSDML-Datei ==
inStallieren G5D-Dateien installierer: aus dem Verzeichnis ﬂ

|Q:\Transfer\8 cheuerG5DML-BLE7-GW-EN-20130326 Durchsuchen ..

Auzgabestand

< I | »
BLET-G' Profinet

X

Installieren Fratokoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen |

4
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Das neue Gateway erscheint unter ,PROFINET 10 — Weitere Feldgerate — I/0 — TURCK".

Abbildung 9-5:
BL67-Gateway
im Hardware-
Katalog

4

Suchen: |

Hardware Katalog

FProfil: | Standard

%? PROFIBUS-DP

222 PROFIBUS P&

=% PROFINET 1D

{1 Metwork Components
{1 Schalgerate
B Sensors
B Weitere FELDGERATE
-3 110
B3 TURCK
&3 BL20
B BLET
E-ga BLE7GW-EN

{1 Leerplatz

rh Tm e
1

-2 Analog Ausgang

{1 Analog Ein-, Ausgang
{1 Analog Eingang

{1 Digital Auzgang

{1 Digital Ein-, Ausgang
{1 Digital Eingang

{1 Technologie
-2 Wersorgung

EB27214

TURCK

Modulares Feldbus 10-Spstem in IPET
GSDMLV2 25 TURCK-BLET-GiWwW-EN-

mf »

1

]
Lyl
=

m

3 Wahlen Sie nun aus dem Hardware-Katalog zunachst die Profilschiene ,RACK-300" fiir die Siemens

CPU aus und ziehen Sie sie in das Netzwerk-Fenster.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

4 Wahlen Sie nun Siemens CPU aus dem Hardware-Katalog aus. In diesem Beispiel handelt es sich um
die CPU 315-2 PN/DP, Ausgabestand 6ES7 315-2EH14-0ABO (V 3.2).

Abbildung 9-6:

@ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BL67-GW-EN_MP] o= [
AUSWahI der E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe =& *
CPU D88 & & =
- o=
Suchen | it #h
|| Profit [Standerd ~|
EXS a
-3 CP-300
B3 CPU-300

B3 CPU 312
{20 CPU 312 IFM
CPU 3120
-] CPU 313
{1 cPUaac
-3 CPU 313C-2DP
{2 CPU 31302 PIP
-0 CPU 314
-0 CPU 314 IFM
{1 CPU 314C-2DF
{20 CPU 31402 PN/DP
{20 CPU 314C-2 PIP
-] CPU 315
-0 CPU 315-2DF
B2 CPU 3152 PN/OP
N E-0 BEST 315-2EG10-0480
\\ -] EBEST 315-2EH13-08B0
ﬁ{j BES7 315-2EH14-08E0
-8 w31
== o UR & I
#-(] CPU 315F-2DP
8- CPL 315F-2 PN/DP

4

m

4 1 2

)

Steckplatz E Baugrup..
1 7] CPU 316

2 CPU 315-2 [BES4Y3.2|2 +-{{] CPU 2162 DP
X JE MR £ A H-{1 CPU 2172

E
Fi.. | M. | E.. | &.. | Kommentar | [
B
E
E
i AT ] -0 OPL 317-2 PHADP
B
B
E
E
E

XAFT R A 7 ] {20 CPU 317F-2

MFARE Fwt s AR 7-{Z] CPU 317F-2 PN/DP

g CPU 3182

4] CPU 2193 PN/DP

#-{1] CPU 219F-2 PN/DP

-0 CPUG14

B+ FM-300

B 14-300 -
EES7 315-2EH14-04B0 - E
Arbeitzzpeicher 384KB; 0,05me/AaM ; PROFINET Anschluss; -
S7-Kommunik ation (ladbare FB+/FCs); PROFINET 10-

Contraller: unterstiitzt RTART: PROFINET Schnittstelle und 2

== ||~ o || |

==

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

5 Im folgenden Fenster ,Eigenschaften Ethernet Schnittstelle” geben Sie die IP-Adresse und die
Subnetzmaske fiir die S7 CPU an und fligen Sie das Subnetz iber die Schaltflache ,Neu...” hinzu.

Abbildung 9-7:

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-IO (R0/52.2) (3]
Eigenschaften - I
il arameter
Ethernet s
Schnittstelle

Bei Anwahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen

IP-Adresse: 19216813 IERTIEEE

{* Keinen Router verwenden
Subnetzmaske: 255.255.255.0
" Router verwenden

[ IP-Adresse auf anderem Weg beziehen Adesse: |

Subnetz:

— nicht vemetzt — Neu...
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Anwendungsbeispiel

Industrielle
Automation

Abbildung 9-8:
Neues Ethernet
Subnetz
einfiigen

Eigenschaften - Neues Subnetz Industrial Ethernet

Allgemein |

Name:
S7-Subnetz-ID:
Projektpfad:

Speicherort
des Projekis:

Autor:

Erstellt am:
Zuletzt geandert am:
Kommentar:

ooe: - [oos

|BLETGW-EN_MP

|C:\F‘mgmm Files (xB6)\Siemens"Step 7s 7proj \BLET-GW-

31.05.2013 10:13:24
31.05.2013 10:13:24

Abbrechen

Hife:
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

9.1.6 Hinzufiigen von PROFINET-Netzwerkteilnehmern
Die Teilnehmer des Beispielnetzwerkes (siehe Seite 9-2) werden wie folgt zum PROFINET hinzugefiigt:
FGEN
- FGEN-IOM88-5001, Geratename: turck-fgen-107
- FGEN-XSG16-5001, Geratename: turck-fgen-90

Abbildung 9-9: Bl HW Kanfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BLG7-GW-EN_MP] == =
NetZWerk'TeiI' E"] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe -8 x
. D@28 & & B e (dosn| O[S N2
nehmer hinzu- = i &
fii - olx|
ugen Suchen: )
=0 UR || Proil |Slanda|d j
1 - ?ﬁ! FROFIBUS-DP
2 CPU3152PN/DP___|_ S PROFIBUS-PA
X1 MPLDP 3 =38 PROFINET 10
x2 PNO o -0 Gateway
oA Port 7 _‘ Ethemet{1): PROFINET-I0-System (100} £ HMI
X2P2R Port 2 T T i
3 - FEERE TOEESE +{{] Network Components
-0 Schaltgerdte
dl | EmE 28
a =0 Weitere FELDGERATE
turckfge E|"D 120
S| =0
(3 BL20
=0 BLE?
=g BLBPGW-EN
23 Analog Ausgang
-] Analog Ein-, Ausgal
-3 &nalog Eingang
-3 Digital Ausgang
a4 -] Digital Eirr, Ausgan
d L L (L1 Digital Eingang
-3 Leerplatz
:I:I [2] turck-fgen-90 -] Technologie
L3 Versorgung
Steckplatz Baugnippe Bestellnummer E-Adresse | A-Adiesse | Diaghoseadiesse Ko, J =-[7] FGEM
& % fesrckfgen-50 FETELTT ETE E-[Fl SIMATIC 300
A7 FRAT ST £ SIMATIC 400
MEFT Far -] SIMATIC PC Based Control 3004400
NP EE A -8 SIMATIC PC Station
7 [ wesrs iF I.F
2
] I v
E227214 -
TURCK. =5 —
Modulares Feldbus 10-System in IPE7 -
GSDMLY2 25-TURCK-BLEF-GW-EN-
Einfigen méglich And
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Anwendungsbeispiel

Industrielle
Automation

BL67-Gateway hinzufiigen und BL67-Station konfigurieren

Nun wird das BL67-Gateway aus dem Hardware-Katalog zur Konfiguration hinzugefiigt.
BL67-GW-EN,
- Geratename: noch nicht zugewiesen
- IP-Adresse: noch nicht zugewiesen

1 Wahlen Sie das Gateway aus unter ,PROFINET IO — Weitere Feldgerate — /O — TURCK— BL67"
und ziehen Sie es in das Ethernet-Netzwerk.

Offnen Sie per Doppelklick auf das Symbol des Gateways das Fenster ,Eigenschaften - Turck”.

3 Geben Sie hier den gewtinschten Geratenamen des Gateways ein.

Abbildung 9-10:
Dialog:
Eigenschaften
TURCK

Eigenschaften - turck-bl67-112 @
Allgemein |
Kurzbezeichnung: turck-bl67

Modulares Feldbus 10-System in IP67

Bestell-Nr. / Fimware: 6327214 /SW V1.1

Familie: TURCK
Geratename: burck-bl67-112
GSD-Datei: GSDML-V2.25-TURCK-BL67-GW-EN-20130326-010100ml

[ oo . |

Teinehmer PROFINET 10-5ystem

Geratenummer: [4 ~| |PROFINET-O-System (100)

|P-Adresse: 152.168.1.7 Ethemet...

|¥ 1P-Adresse durch I0-Controller zuweisen

Kommentar:

Abbrachen Hitfe

HINWEIS

Im PROFINET wird das angeschlossene Gerat nicht anhand seiner IP-Adresse identifiziert, son-
dern anhand seines Geratenamens erkannt und angesprochen.

Das Zuweisen eines Geratenamens fiir ein konkretes I0-Device ist somit mit dem Einstellen
der PROFIBUS-Adresse bei einem DP-Slave zu vergleichen.

HINWEIS

Beim Speichern des Geratenamens, der IP-Adresse oder beim Zurlicksetzen des Gateways auf
die Default-Werte wird die GW-LED orange. In dieser Zeit darf die Spannungsversorgung des
Gateways nicht unterbrochen werden, da sonst fehlerhafte Daten in den Speicher des Gera-
tes geschrieben werden!

D300814 0215- BL67 Multiprotokoll 9-9



Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

9.1.7

Konfiguration der BL67-Station

Nach der Vergabe des Geratenamens werden die I/0-Module, die an das BL67-Gateway angeschlosse-
nen sind, zur Station hinzugefligt. Sie werden in der Reihenfolge, in der sie physikalisch in der Station
vorkommen, aus dem Hardwarekatalog ausgewahlt.

Abbildung 9-11:
I/0-Module zur
Station hinzu-
fligen

9-10

@ HW Konfig - [SIMATIC 200(1) (Kenfiguration) -- BLET-GW-EN_MP]

De=s" 5

Em Station Bearbeiten Einfigen Zielsystern Ansicht Extras Fenster Hilfe

din il || D B9 S8 w2

Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100

=0 UR
1 -
2 CPU 3152 PN/DP L
X7 MPLDP k
X2 PN-0
X2FPIR Fort 7
X2FPZR Port 2
3 -

< 1

;
T
FEE
rl

T
& 1Hurckdge
I

e

& (2 turck{ge I

| (@) kb7

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Steckplatz B augruppe Bestellnummer E-Adresze A-Adresze Diagn., Kl
z furek-BIET-F EESTETS SRR -~
Ll ST

Eris S

AP AR - =
; E
2 EB27205

3 1§ BLET-2401 6827179 256...259

4 BLE7-8D0-0.54F EB27172 4

1] BLET-44] 4/ BB27222 256... 263

3 BLE7-4D0-24-F BE27174 5

7

8

9

10

1 is

[E=3 HCR )

o=

|l

Suchen; |

L]

Profi:  [Standard

%? FROFIBUS-DFP
.. 388 PROFIBUS-PA
-8 PROFINET 1D
B0 Gateway
B2 HMI
310
#1-1 Metwork Components
D Schaltgerdte
B0 Sensors
2123 Wweiters FELDGERATE
=R QL]
=+ TURCK
-1 BL20
=] BLET
= E BLEF-GW-EN
{1 &nalog Ausgang
D Analog Ein-, Ausgang
B+ Analog Eingang
B Digital Ausgang
{3 Digital Eir-, Ausgang
{1 Digital Eingang
D Leerplatz
B+ Technologie
B Versorgung
-0 FGEN
3} SIMATIC 300
- SIMATIC 400
[
[

-8 SIMATIC PC Based Contral 300/400
- SIMATIC PC Station

1 Speichern Sie ihre Hardware-Konfiguration tber ,Datei — speichern und libersetzen”.

2 Laden Sie diese anschlieBend tiber ,Zielsystem — Laden in Baugruppe...” in die Steuerung.

Die Hardware-Konfiguration ist hiermit abgeschlossen.

HINWEIS

des betroffenen Gerates erfolgen.

Werden nach dem Download der Konfiguration und dem Anlaufen der SPS Anderungen
an der Konfiguration eines Knotens vorgenommen, sollte bei PROFINET immer ein Reset

Dieser kann auf mehrere Arten durchgefiihrt werden:

Hardware-Reset:

— F_RESET am Gateway (siehe auch F_Reset (Ricksetzen auf Werkseinstellung, 900)

(Seite 3-22)
Software-Reset:

- HW Config: Wahlen Sie unter ,Zielsystem — Ethernet — Ethernet-Teilnehmer
bearbeiten... — Durchsuchen" einen Teilnehmer aus und fiihren Sie im Dialog
4Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...” Uber ,Zurlicksetzen” den Reset aus.

- anderes PROFINET-Tool (PST-Tool von Siemens, etc.)
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Anwendungsbeispiel

9.1.8

Industrielle
Automation

Scannen des Netzwerkes nach PROFINET-Teilnehmern

Der SIMATIC Hardware-Konfigurator bietet die Moglichkeit, das PROFINET-Netzwerk Giber einen Broad-
cast-Befehl nach aktiven PROFINET-Teilnehmern zu durchsuchen. Diese werden anhand ihrer MAC-ID

identifiziert.

1 Wahlen Sie dazu unter ,Zielsystem — Ethernet — Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...”.

Abbildung 9-12:
Ethernet-Teil-
nehmer bear-
beiten

B HW Konfig - SIMATIC 300(1)

Station Bearbeiten Einfigen | Zielsystem | Ansicht Edras Fenster Hilfe

0= 2 b | S Laden in Baugruppe... Ctrl+L
Laden in PG...
E"] SIMATIC 300(1) (Konfiguratic
1 Baugruppen-Identifikation laden...
Baugruppen-Identifikation laden in PG...
Gestarte Baugruppen...
=(0) UR
7 Baugruppenzustand... Ctrl+D
o Betriehszustand... Ctrlel
X1 MPLDF Urlschen...
Xz PN-0 Uhrzeit stell
XOPTR P 7 rzeit stellen...
XFP2R Port 2 Beobachten/Steuern
3
Firmware aktualisieren...
Geratenamen auf Memory Card speichern...
Ethernet 3

PROFIBUS

24

= [
Blx|
Suchen: thH
Prol:  [Standard |
P PROFIEUS DF
.38 PROFIBUS P
22 PROFINET 10
SIMATIC 300
SIMATIC 400
SIMATIC PC Based Contral 200/400
petem (100) @ SIMATIC P Station
) turck bl
| Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...

Geratenamen dberprifen...

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten

Ethemet Teilnehmer
Orline eneichbare Teilneffer

Gerdtenamen vergeben...

Gerdtename vergeben

Blinken MAC-Adresse:

Geratename:

—

Riicksetzen auf werk seinstellu

00-07-46-80-16-66

: |P-Konfiguration einstellen /

5i & |P-Parameter verwenden

il Netz durchsu - 5 Teilnehmer @

IP-&dresse: |—

’ Starten | | IP-Adresse ‘ MaAC-Adiesse | Geratetyp ‘ Name | Subnetzma... |

y Subnetzmaske: |— 159216816 O0-0E-BC-DE-AE-..  SCALAMCE.. scalancew202-2pit  ----

- = . 1592.168.1.3 00-0E-8C-CE-BC-OF  57-300 prio

ki 0.0.0 i}

3 159216818 i FF - TURCK turck-fgen-107

151 £ |P-Advesse von sinem DHC ¥ schnell suchen 1592.168.15 00-07-46-FF-01-63  TURCK turck-fgen-30

H identifiziert Liber

1 & L
SIMATIC 57, M7 Ty

q Client-ID: ) J

3

Abbrechen Hilfe:

[
Hilfe

SchlieBen

2 Im Dialog ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten” suchen Sie nun (iber die Schaltflache ,Durchsuchen”
im Bereich ,Ethernet-Teilnehmer” alle online erreichbaren Netzwerk-Teilnehmer anhand ihrer MAC-

ID.

Alle im Netz befindlichen PROFINET-Teilnehmer melden sich mit ihrer MAC-ID, ihrer IP-Adresse,
soweit vorhanden, und ihrem aktuell im Gerdt gespeicherten Geratenamen.

3 Wahlen Sie einen Knoten aus und schlief3en Sie anschlieBend den Dialog mit , OK".
Die Daten des ausgewdhlten Knotens werden in den Dialog ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten”

Ubernommen.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

Namenszuweisung BL67-Gateway

Nun kann, wenn nétig, eine applikationsbedingte Anpassung des Gerdatenamens vorgenommen wer-
den.

Hier in diesem Beispiel wird dem BL67-Gateway folgender Name zugewiesen:

Geratename: turck-bl67-112

Abbildung 9-13:
Anpassen der
Ethernet'Tei/' Online erreichbare T eilnehmer

nehmer-Konfi- MAC Adresse: 00-07-46-80-16-66 Durchsuchen...
guration

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten @

Ethemet Teilnehmer

|IP-K.onfiguration einstellen
+ |P-Parameter venwenden
Metziibergang

IP-Adresse: .
- + Keinen Router venwenden

Subnetzmaske: " Router venwenden

" |P-Adresse von einem DHCP-Server beziehen
identifiziert Liber

= i i

Client-ID: [

[ sspsson ion |

Gerdtename vergeben

Gerdtename:

Mame zuweisen
Riickzetzen auf ‘Werkseinstellungen

Zuriicksetzen
Schliefen Hilfe

HINWEIS

ﬂ An dieser Stelle ist auch die Zuweisung eines applikationsspezifischen Geratenamens fiir die
gefundenen Gerdte moglich.
Dabei ist unbedingt darauf zu achten, dass der hier vergebene Geratename und der
Geratename, der dem Teilnehmer im Eigenschaften-Dialog (siehe Abbildung 9-10: Dialog:
Eigenschaften TURCK) zugewiesen wurde/wird, Gbereinstimmen.

Ist dies nicht der Fall, kann die CPU den Teilnehmer nicht eindeutig identifizieren!
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Anwendungsbeispiel

9.1.9 PROFINET-Nachbarschaftserkennung via LLDP

Industrielle
Automation

Bei einem Gerateaustausch ist fir ein neues Gerat gleichen Typs mit identischer Prozessdatenbreite
dank der Nachbarschaftserkennung keine vorherige PROFINET-Namenszuweisung (siehe Namenszu-
weisung BL67-Gateway (Seite 9-12)) notwendig. Der Geratename und die IP-Adresse werden dem
neuen Gerat von seinem zuvor konfigurierten Nachbargerat zugewiesen (siehe Konfiguration der

Nachbarschaftserkennung (Seite 9-14)).

Notwendige Einstellung des PROFINET-Controllers

Die Nachbarschaftserkennung kann ohne Verwendung eines PGs oder Wechselmediums nur dann
erfolgen, wenn bei den Eigenschaften des PROFINET-Controllers das Kontrollkdstchen ,Gerédtetausch
ohne Wechselmedium unterstiitzen” aktiviert ist.

Abbildung 9-14:
Einstellungen
des PROFINET-
Controllers

Allgemein

Kurzbezeichnung:

Geratename:

Schnittstelle
Typ:
Geratenummer:

Adresse:

Vemetzt:

Kommentar:

Eigenschaften - PN-10 (R0/52.2)

Medienredundanz

=l

| Uhrzeitsynchronisation | Optionen
Adressen ] PROFINET |-Device | Synchronisation
PN-O
[FN-IO]

Ethemet
1]
192.168.13

i

™ Geratenamen auf anderem Weq beziehen

I¥ Geratetausch ohne Wechselmedium unterstitzen

Eigenschaften. ..

Abbrechen |

Hiffe:

Beim Geréatetausch erhalt ein neues Gerat den Geratenamen so nicht vom Wechselmedium oder vom

PG, sondern vom I0-Controller selbst.

Bestimmt wird der Gerdtename anhand der projektierten Port-Verschaltungen des I0-Device in der
Topologiedefinition.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

Konfiguration der Nachbarschaftserkennung

Jedem Gerat kann fiir jeden verfligbaren Ethernet-Port ein Nachbar-Port zugewiesen werden. Dieser
dient im Falle des Gerateaustauschs dann dazu, dem neuen Gerat IP-Adresse und Geratenamen zuzu-
weisen.

Dies Zuweisung des Partner-Ports geschieht entweder in den Eigenschaften der Ethernet-Ports der
Geréte, oder wird direkt Giber den PROFINET-Topologie-Editor gemacht (siehe Seite 9-14).

Partner Port-Zuweisung liber Port-Konfiguration:
Auswahl des Ports des Nachbargerates, mit dem dieser Port physikalisch verbunden ist.

Abbildung 9-15:
Partner Port -
Zuweisung
(Beispiel)

9-14

% HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BLE7-GW-EN_MP] == =]
@ Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D& s " §|& i gl B2 98 k2
b olx
Suchen i
=0 R | Profi:  [standard |
1 . FROFIBEUS-DP
Ei haften - PN-I0 - Port 1 P1 :
2 CPU 3152 P| et e s viy FROFIBUS-PA
Et MPLDP Allgemein I Adressen  Topologie |Opt\unen | PROFINET 10
X2 PO IMATIC 300
X2FTR FPort T Port-Verschaltung IMATIC 400
X2FP2ZR FPort 2 . IMATIC PC Based Control 3007400
: Lokaler Port [SIMATIC 300(1)\(4) turck bIE7-112\Port 1 (X1 P1) IMATIC FLC Station
Medium: lokaler Port: Kupfer Partner-Port Kupfer
Kabelbezeichnung: ‘MJDfEr J
Partner
Partner-Port: ‘SIMF\TIC 300(1)\3) SCALANCE-X202-2PIRT Fort 1 - RJ45 (X1 P17} j
Beliebiger Partner
Wechselnder Partner-Port
\TIC 300(1)\(3) SCALANCE-X202-2PIRT\Port 1 - RJ45 (X1 P1
SIMATIC 300{1)\PN-I0 {CPU 315-2 PN/DP)\Port 1 (R0/52/42 P1R)
SIMATIC 300(1)4(2) turck fgen-30\Port 1 (X1 P1
SIMATIC 300(1)(3) SCALANCE-X202-2PIRT\Port 2 - RJ45 (X1 P2)
SIMATIC 300(1)(3) SCALANCE-X202-2PIRT\Port 3 - POF (X1 P3)
v = SIMATIC 300(1)3) SCALANCE-X202-2PIRT\Port 4 - POF (X1 P4)
I
- :l 4] turck-biER-112 ‘ ‘
Leib dat
Steckplatz Bauguppe Hnesastsn
& o <100m
s @] 0.60
- I
1 BLE7-EXSE-PD
2 BLET-EDIPD oK Abbrechen Hiife
3 BLE7-2401 I—I 4 4
4 BLEZ-8D0-0.64-F E827172 4
1] BLE?-441 /1 EozT222 256... 263
3 BLE?-4D0-24F E527174 B
7
8
9 PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 £
10 und C7 [dezentraler Aufbau] =
1 i
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

Nachbarschafts-Zuweisung tiber den Topologie-Editor:
Die Zuweisung der Nachbargerate erfolgt entweder in der tabellarischen oder der grafischen
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Anwendungsbeispiel
Industrielle
Automation
Ansicht.
Die Kupfer-Ports der Gerdte sind griin dargestellt, die LWL-Ports orange.
Abbildung 9-16: = —
HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BL6T-GW-EN_MP] : -EI :
PROFINET TOpO‘ l Station_ Einfagen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe ==
logie-Editor [ o2 2.  Kopieren Cul=C |
1 Einfiigen CrkeV
. & Blx|
A Bsp’ Kupfel’-POft Redundant einfigen [ Suchen J— at ”
B LWL-Ports Shared Einfogen |2 Ril e
C Bsp: Kupfer- Fosehes o Brofl:  [Standard =]
: L [ 2 PROFIBUS-DF
Verbindung Alles markieren Cirl+A 38 PROFIBLISFA
22 PROFINET 10
Gehe zu b X SIMATIC 300
o Ethemet(1): PHOF\NET—\O-SystYem (100) AR
Nl | e (8 ey
PROFINET IO » PROFINET 10-System v
s ' Domain Management...
Objekteigenschaften... Alt+Return =
Topologie...
Obiekt 6ffnen mit... Ctrl AltaoT"

"3 Topologie-Editor

Tabellaiische Ansicht | Grafische Ancicht | Pifine/Drline Vergleich |

Versc{altungstaballe

Auswahlbereich

¥ Stationsnar

73 Topologil. Editar

Port

=

=~ SIMATIC 3

PN-IO(

Tabellarische Arkicht  Grafische Ansicht folime!Dn\inaVerg\eich]

A
SIMATIC (1)
m PH-IO(CPL 315-2 PH/OP)
=~ turck-fgen{ turck-bIE7-112 [SCALAMCE-X202-2F
o i) g IRT
A [] [] mm [l g
[=- turck-fgery |
E Pq
z H P [turck-fgen- 107 - [turck-fgen-20
— | |
] ] o] ||
4 | I
Online \
Bilder-Verschiebemodus deaktiviert
Online | Objekteigenschalten... Oplionen... Drucken... I

Miniaturansicht

Pazsive Komponenten

- SCALANCE X100 -
- SCALANCE W

[+~ medium converter

#- PC Modules

[#- Standard E B

Abbrechen Hilfe
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

9.1.10 Online Topologieerkennung

entsprechenden Registerkarte.

Die Step7-Software bietet die Moglichkeit des Offline/Online-Abgleichs der konfigurierten Topologie
mit der tatsachlich physikalisch vorliegenden.

1 Sie starten den ,Offline/Online Vergleich” im Topologie-Editor tiber die Schaltflache ,Start” in der

Abbildung 9-17:
PROFINET Topo-
logie-Editor
Offline/Online
Vergleich

9-16

3”3 Topologie-Editor

Tabelarische Ansicht | Grafizche &ngicht  Offine/Online Vergleich |

Projektierte Topologie [Offling]

Ermittelte Topalagie [Online]

Filter. |a\|e Gerdte anzeigen j | Start I 5 Gerate gefunden
Objektnams Partner-Port Leitungsdat Objektnams Partner-Port Leitungsdal
- PN-ID(CPU 315-2 PN/DP) =- pr-io
Port 1 (X2 P1 R) Port 1 22\ Port 1 -(-
Port 2 (X2 P2 R} turck-faen-107 \ Port 1 (X1 P1) Port 2 turck-fgen-107 \ Port 1 (-
[~ SCALANCE-X202-2PIRT [=- scalance-x202-Zpirt
Port 1 - RJ45 (X1 P1) turck-bIB7-112\ Port 1 (X1 P1) Port 1 turck-blE7-112 \ Port 1 -(-
Port 2 - RJ45 (X1 P2) Port 2 turck-fgen-80\ Port 1 -(-
Port 3 - POF (X1 P3} Port 3
Port 4 - POF (X1 P4} Port 4
- turck-bE7-112 = turck-bi67-112
Port 1 (X1 P1) SCALANCE-X202-2PIRT\ Port 1... Port 1 scalance-x202-2pirt \ Port 1 -(-)
Port 2 (X1 P2) Port 2
[=- turck-fgen-107 [=- turck-fgen-107
Port 1 (X1 P1) SIMATIC 300(1) \ PNIO{CPU 31... Port 1 pr-io \ Port 2 Z(-
Port 2 (X1 P2) turck-fgen-30 \ Port 2 (X1 P2) Port 2 turck-fgen-80 \ Port 2 Z(-
Port 1 (X1 P1)
Port 2 (X1 P2) turck-fgen-107 \ Port 2 (X1 P2)
[=- turck-fgen-90
Port 1 scalance-x202-2pirt \ Port 2 -(-
Port 2 turck-fgen-107 \ Port 2 -(-
4| 1 2
T = ’ [bemehmen Exportieren... DOptionen...
Abbrechen | Hilfe
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Anwendungsbeispiel

Industrielle
Automation

9.1.11 Fast Start-Up - Konfiguration der Feldbusknoten

Der FSU-Betrieb muss immer fiir beide benachbarten Knoten konfiguriert werden.

Priorisierter Hochlauf - Aktivierung am PN-10
FSU wird am PN-10-Slot der FSU-fahigen Knoten im Hardware-Konfigurator (HW-Konfig) der SIMATIC

Software aktiviert.

Die folgende Darstellung zeigt die Aktivierung des priorisierten Hochlaufs am Beispiel des Knotens

turck-bl67-112:

Abbildung 9-18:
Priorisierter
Hochlauf,
Einstellungen
am PN-/O-Slot

mlStat\cn Bearbeiten  Einfiigen
058 B &

@™ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- BL67-GW-EN-MP] [=&]=]

Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster Hilfe

din | {5 %R (w2

] (4 tckbier-112

Steckplatz Bauguppe |
I Fearck PRI

AT FT Fo i

KIEF Fat
BLE7-8XSGFD
BLE7-B01-PD

i Bl
I S . atlmi
=0 UR Eigenschaften - PN-I0 (C1) -]

1 " ﬂ

2 E CPU 315 Allgemein ]Adressen I 10-Zyklus 1

z g;l;ﬂ? Kurzbezeichnung PN-I0

x2riR [ Porv A

X2P2R Port 2

3 - ed Control 300/400

4 i

5

6

A [PN-0
risierter Hochlauf;
4| 1 r

Kommentar.

BLE7-250

oK Abbrechen Hife F. SIMATICS? M7und 07 Eg

||| =

BLG7-00-0EAF

" | | | - \l

Steckplatz belegt, Baugruppe zu breit, oder Funktionalitat der gesteckten Baugruppe nicht auf neue Baugruppe abertragbar.

ﬂ HINWEIS
Diese Einstellung ist auch am jeweiligen Nachbarknoten vorzunehmen.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

Einstellung der Ethernet-Ports (Port 1 und Port 2)

Um einen schnellen Hochlauf der Gerate zu ermdglichen, miissen die Ethernet-Ports der Gerdte wie
folgt konfiguriert werden:

Auto Negotiation: deaktiviert

Ubertragungsmedium/Duplex: Einstellung auf einen festen Wert

HINWEIS

Bitte achten Sie bei der Konfiguration der Ethernet-Ports darauf, dass die Einstellungen fiir die
Ports benachbarter Gerate identisch sind.

Auch hier wird die Einstellung der Ports nur am Beispiel des Port 1 der Station turck-BL67-112 gezeigt.

Abbildung 9-19:

% HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfigurstion) -- BLET-GW-EN-MP] [o|[= =]
Konflguratlon @ Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Exras Fenster Hilfe
eines Ethernet- DSR2 % & din gy || R a2
Ports R alxl
Eigenschaften - PN-IO - Port 1 (X1 P1) (] it i
=(0) UR
1 Al\game\nl Adressan] Topologie  Optionen I j
2 CPU 3] Verbindung
X1 MPLD 1
X2 PN-D Ubertragungsmedium / Duplex: | ‘TP 100 Mbit./s full duplex jl
X2P1R Port T
X2P2R Fort 2 | [¥ Autoregotistion deaktiviersn
3 ased Control 300/400
4 Lation
5 Boundaries
E r
-
-
| I r
:I:l (4] turck-bIEF-112
Steckplatz Baugiuppe
L e e R
Abbrechen Hilfe
1 |4 BLEF-EXSG-PD_© T
2 1§ BLE7EDIFD 6827205 4 PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 und C7 £,
3 14 BLE7-2804 8327179 256.. [dezentraler Aufba) -
4 E BLE7-300-0.54-P B27172 4 -
Steckplatz belegt, Baugruppe zu breit, oder Funktionalitat der gesteckten Baugruppe nicht auf neue Baugruppe ubertragbar. And

HINWEIS
ﬂ Diese Einstellungen sind auch am benachbarten Port des jeweiligen Nachbarknoten vor-
zunehmen.
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Diagnose mit Step 7
Industrielle
Automation
9.2 Diagnose mit Step 7
9.2.1 Diagnosemeldungen im Hardware-Konfigurator

Das BL67-Gateway fiir PROFINET zeigt im Hardware-Konfigurator der Step 7-Software kanalspezifische

Modul-Diagnosemeldungen an.

Dariber hinaus ist fir jede kanalspezifische Diagnosemeldung ein spezieller Hilfetext hinterlegt, der

den Fehler genauer definiert:

Abb’/dung 9-20: ¥ Baugruppenzustand - turck-bl67 =] B |5
Dlagnose Pfad: |ELG?-GW—EN_M PASIMATIC 3D0(TNCPU 315-2 P Betriebszustand der CPL: @ RUMN
e Status: #74 Fehl
A kanalspezifi- us: bt Fener . . .
sche Modul- Netzanschlul | Statistikc | Identifikation |
i Allgemein 10-Device Diagriose | Kommunikationsdiagnose | Interface |
diagnosen
B herstellerspezifi- | 0-Controller: prio
sche Hilfetexte Herstellerbezeichnung: Hans Turck GmbH & Co KG Geratekennung: 164 5001
Hex-Darstellung...
Standarddiagnose:

Kanalspezifische Diagnose:

Kanal-Nr. | Fehler

Stechplatz

Hitfe zur markierten Diagnosezeile:

Anzeigen

s
Hilfe zur Kanalspezifischen Diagnose

C

Diagnosezeile:

L|

|Leitungsbruch

Hilfe:

Ursache: Leitungzbruch zum Sensordtkbor oder andere Urzachen.

Behebung: ‘erdrahtung Lberpriifen und beheben bzw. andere Urzachen beheben.
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Anwendungsbeispiel: BL67-GW-EN mit PROFINET (S7)

9.2.2 Diagnosetelegramm mit Error-Code

Abbildung 9-21:
Diagnosetele-
gramm

A Slot-Nr.

B Subslot-Nr.

C Error-Code

D Klartextdiag-
nose

9-20

10-Device Diag im H

10-Device hersteller- und kanalspezifische Diagnose (H

0000: 007100071601 01 0000 00 00/00 05|00 01 80 00
0010: 05 005000000028 070008 A

Strukturierte Anzeige:

i~ USI: 8000
- Kanaldiagnose <1>
i ChannelNumber: oooo

Channel Properties: Z807

Schliefen | Drucken... |

ChannelErrorType: 0008 - Leitungsbruch D

m

Hilfe
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10 Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

10.1
10.1.1

10.2

10.3

10.4

10.5

10.6

10.7

Modulanordnung

Industrielle
Automation

Beliebige Modulreihenfolge

Liickenlose Projektierung

Maximaler Stationsausbau

Bildung von Potenzialgruppen

Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen

Erweiterung einer bestehenden Station

Firmware-Download
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Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

10.1 Modulanordnung

10.1.1 Beliebige Modulreihenfolge
Die Reihenfolge der I/O-Module innerhalb einer BL67-Station ist grundsétzlich beliebig.

In verschiedenen Anwendungsfallen kann es jedoch von Nutzen sein, bestimmte Module in Gruppen
zusammenzufassen.
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Liickenlose Projektierung

Industrielle
Automation

10.2 Liickenlose Projektierung

Die Projektierung einer BL67-Station sollte aus Griinden der Storfestigkeit und damit der Betriebssi-
cherheit Ilickenlos erfolgen.

ACHTUNG!
@ Zu viele Leerplatze innerhalb einer BL67-Station
Unterbrechung der Kommunikation zu nachfolgenden Modulen
» Priifen Sie, ob die Station mehr als zwei aufeinander folgende Leerplatze enthélt
» Leerplatze auffiillen

10.3 Maximaler Stationsausbau

Eine BL67-Station kann aus dem Gateway und maximal 32 Modulen (1 m Stationsanlage) bestehen.
Folgende Ubersicht zeigt die maximal mogliche Kanalanzahl unter diesen Voraussetzungen:

die gesamte Station besteht nur aus dem jeweiligen Modultyp.

Tabelle 10-1: Modultyp Maximale Anzahl
Maximaler
Systemausbau Kanale Module
A begrenztdurch  B|67-4DI-x 128 32
die hohe Strom-
aufnahme(max. BL67-8DI-x 256 32
insg. 1,5A)am
Modulbus (5V) BL67-4DO-xA-P 128 32
BL67-8DO-xA-P 256 32
BL67-8DO-R-NO 256 32
BL67-16DO-0.1A-P 512 32
BL67-4D14DO-PD 256 32
BL67-8XSG-PD 256 32
BL67-2Al-x 64 32
BL67-2AI-PT 64 32
BL67-2Al-TC 64 32
BL67-4AI-TC 104 26
BL67-4Al-V/I 128 32
BL67-2A0-I 64 32
BL67-2A0-V 42 A 21TA
BL67-4A0-V 84 21
BL67-2A12A0-V/I 42 21
BL67-4Al14A0-V/I 84 21
BL67-1RS232 9A 9A
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Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

BL67-1RS485/422 21 21
BL67-1SSI 21 21
BL67-1CVI 32 32
BL67-1CNT/ENC 21 21
BL67-2RFID-x 8 4

HINWEIS
ﬂ Bei einem maximalen Stationsausbau ist auf den Einsatz einer ausreichenden Anzahl von
Power Feeding-Modulen zu achten.

HINWEIS

ﬂ Bei der Verwendung der Software I/0-ASSISTANT wird iber den Meniipunkt
,Station — Aufbau prifen” eine Fehlermeldung generiert, sobald die Systemgrenzen liber-
schritten werden.

10.4 Bildung von Potenzialgruppen

Die Power-Feeding Module kénnen zur Bildung von Potenzialgruppen eingesetzt werden. Die Poten-
zialtrennung zu der links vom jeweiligen Versorgungsmodul befindlichen Potenzialgruppe erfolgt
durch das Basismodul.

10.5 Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen

10-4

BL67 ermdglicht das Ziehen und Stecken von maximal 2 benachbarten Elektronikmodulen ohne Beein-
trachtigung der Feldverdrahtung. Ist ein Elektronikmodul gezogen, verbleibt die BL67-Station weiter-
hin im Betriebszustand.

Die spannungs-und stromflihrenden Verbindungen sowie die Schutzleiterverbindungen werden nicht
unterbrochen.

ACHTUNG!
@ Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen unter Last
Ausfall der Modulbuskommunikation, nicht definierte Zustiande der 1/Os
» Station vor dem spannungsfrei schalten.
» |/O-Module ziehen bzw. stecken
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Erweiterung einer bestehenden Station

Industrielle
Automation

10.6 Erweiterung einer bestehenden Station

Eine Erweiterung einer Station ist nur im spannungsfreien Zustand durchzufiihren.

VORSICHT!
Elektrische Spannung 24V

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
» Spannungsversorgung abschalten

» Spannungsversorgung gegen Wiedereinschalten sichern
» Spannungsfreiheit feststellen
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Richtlinien fiir die Stationsprojektierung

10.7 Firmware-Download

Der Firmware-Download mit Hilfe der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) kann beim BL67-GW-EN
(< VN 03-00) ausschlieBlich tber Ethernet erfolgen.

Der Download via USB-Service-Schnittstelle ist nicht mdglich. Naheres hierzu finden Sie in der Online-
Hilfe der Software.

ACHTUNG!
@ Firmware-Download
Beschddigung der Firmware

» Station vor dem Download vom Feldbus trennen,
» Feldseite freischalten.
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11 Richtlinien fiir die elektrische Installation
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Allgemeine Hinweise

Ubergreifendes
Leitungsfiihrung

- Leitungsfiihrung innerhalb und auf3erhalb von Schranken

- Leitungsfiihrung auB3erhalb von Gebauden

Blitzschutz

W wwNNNN N

Ubertragungsmedien

Potenzialverhaltnisse

-

Ubergreifendes

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Sicherstellung der EMV

Massung inaktiver Metallteile

PE-Anschluss
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Schutz gegen elektrostatische Entladung
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Richtlinien fiir die elektrische Installation

111

11.1.1

Allgemeine Hinweise

Ubergreifendes

Leitungen sollten in Gruppen eingeteilt werden, z. B. Signalleitungen, Datenleitungen, Starkstromlei-
tungen, Stromversorgungsleitungen.

Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen sollten immer in getrennten Kanalen oder Biin-
deln verlegt werden. Signal-bzw. Datenleitungen miissen immer so eng wie moglich an Masseflachen
(z. B. Tragholme, Schrankbleche usw.) gefiihrt werden.

11.1.2 Leitungsfiihrung

11-2

Eine ordnungsgemafie Leitungsfiihrung verhindert bzw. unterdriickt eine gegenseitige Beeinflussung
von parallel verlegten Leitungen.

Leitungsfiihrung innerhalb und auBerhalb von Schrianken

Die Leitungen sollten in folgende Gruppen unterteilt werden, um eine EMV-gerechte Leitungsfiihrung
sicherzustellen:

Innerhalb der Gruppen konnen die verschiedenen Leitungsarten miteinander in Bliindeln oder Kabel-
kanalen verlegt werden.

Gruppe 1:
geschirmte Bus- und Datenleitungen
geschirmte Analogleitungen
ungeschirmte Leitungen fir Gleichspannung < 60 V
ungeschirmte Leitungen fiir Wechselspannung < 25V
Gruppe 2:

ungeschirmte Leitungen fiir Gleichspannung > 60 V
und <400V

ungeschirmte Leitungen fir Wechselspannung > 25V
und <400V

Gruppe 3:
ungeschirmte Leitungen fir Gleich- und Wechselspannung > 400 V

Die folgende Gruppenkombination kann nur in getrennten Blindeln oder Kabelkanalen (ohne Mindest-
abstand) verlegt werden:

Gruppe 1/Gruppe 2
Die Gruppenkombinationen
Gruppe 1/Gruppe 3; Gruppe 2/Gruppe 3

mdssen in getrennten Kabelkandlen mit einem Mindestabstand von 10 cm verlegt werden. Dies gilt
sowohl innerhalb von Gebauden, als auch innerhalb und au3erhalb von Schaltschranken.
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Allgemeine Hinweise

Industrielle
Automation

Leitungsfiihrung auBBerhalb von Gebduden

AuBerhalb von Gebauden sollten die Leitungen in moglichst geschlossenen (kafigformigen) Kabelka-
nalen aus Metall gefiihrt werden. Die StoBstellen der Kabeltrager missen galvanisch miteinander ver-
bunden und die Kabeltrager geerdet werden.

WARNUNG!
Mangelhafte BlitzschutzmalBnahmen

Lebensgefahr durch Blitzschlag
» Beachten Sie beim Verlegen von Leitungen auf3erhalb von Gebauden unbedingt alle giil-
tigen Richtlinien fiir den inneren und duferen Blitzschutz und alle Erdungsvorschriften.

11.1.3 Blitzschutz

Die Leitungen miissen in beidseitig geerdeten Metallrohren oder betonierten Kabelkanalen mit durch-
gehender Bewehrung verlegt werden.

Signalleitungen miissen durch Varistoren oder edelgasgefiillte Uberspannungsableiter gegen Uber-
spannungen geschiitzt werden. Die Varistoren und Uberspannungsableiter miissen an der Stelle instal-
liert werden, an der die Leitung in das Gebaude eintritt.

11.1.4 Ubertragungsmedien
Bei Ethernet kommen die verschiedensten Ubertragungsmedien zum Einsatz.

Koaxialkabel
10Base2 (thin koax),
10Base5 (thick koax, yellow cable)

Lichtwellenleiter (10BaseF)

verdrillte Zweidrahtleitung (10BaseT) mit Schirmung (STP) oder ohne Schirmung (UTP).

HINWEIS

ﬂ TURCK bietet eine Vielzahl von Kabeltypen fiir Feldbusleitungen als Meterware oder vorkon-
fektioniert mit verschiedensten Anschlusssteckern. Die Bestellinformationen fiir die verfiig-
baren Kabletypen entnehmen Sie bitte dem BL67-Katalog.
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11.2 Potenzialverhiltnisse

11.2.1 Ubergreifendes

Die Potenzialverhaltnisse eines mit BL67-Modulen realisierten Ethernet-Systems sind durch folgende
Merkmale charakterisiert:

Die Systemversorgung von Gateway und I/O-Modulen sowie die Feldversorgung erfolgen gemein-
sam Uber die Einspeisung am Gateway.

Alle BL67-Module (Gateway, Power Feeding-, I/0-Module) kdnnen (ber die Basismodule kapazitiv
mit den Tragschienen verbunden sein.

Das Blockschaltbild stellt einen typischen Aufbau einer BL67- Station mit Ethernet-Gateway dar.

Abbildung 11-1: Gateway 1/0-Modul I/0-Modul ~ Power Feeding
Blockschaltbild
BL67-Station Feldbus < " i Modulbus
Logik
r AL .
Vi o { :
Vo <
GND y
PE . PE
[Logik ] [Logik
Vil IGND Vol IPE PEl Vil IGND IVo
VA VA
20 21
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Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Industrielle
Automation

11.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die BL67-Produkte werden den Anforderungen an die EMV voll gerecht. Vor der Installation ist den-
noch eine EMV-Planung erforderlich.

Hierbei sollten alle potenziellen Stérquellen wie galvanische, induktive und kapazitive Kopplungen
sowie Strahlungskopplungen beriicksichtigt werden.

11.3.1 Sicherstellung der EMV
Die EMV der BL67-Module ist gesichert, wenn beim Aufbau folgende Grundregeln eingehalten werden:
OrdnungsgemaBe und flichenhafte Massung der inaktiven Metallteile.
Korrekte Schirmung der Leitungen und Gerate.
Ordnungsgemafe Leitungsfiihrung - Verdrahtung.
Schaffung eines einheitlichen Bezugspotenzials und Erdung aller elektrischen Betriebsmittel.

Spezielle EMV-MaBnahmen flir besondere Anwendungen.

11.3.2 Massung inaktiver Metallteile

Alle inaktiven Metallteile (wie z. B. Schaltschranke, Schaltschranktiren, Tragholme, Montageplatten,
Hutschienen etc.) missen groB3flachig und impedanzarm miteinander verbunden werden (Massung).
Somit ist eine einheitliche Bezugspotenzialflache fiir alle Elemente der Steuerung gesichert. Der Ein-
fluss eingekoppelter Stérungen verringert sich.

Bei lackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen muss im Bereich von Schraubverbindungen
die isolierende Schicht entfernt werden. Schiitzen Sie die Verbindungsstelle vor Korrosion.

Bewegliche Masseteile (Schranktiiren, getrennte Montageplatte usw.) mussen durch kurze Masse-
bander mit groBer Oberflache verbunden werden.

Vermeiden Sie moglichst den Einsatz von Aluminiumteilen, da Aluminium leicht oxidiert und dann
fur eine Massung ungeeignet ist.

WARNUNG!
Falsche Massung inaktiver Metallteile

Lebensgefahr durch gefahrliche Beriihrungsspannung
» Masse mit Schutzleiter verbinden

11.3.3 PE-Anschluss

Die Masse und der PE-Anschluss (Schutzerde) miissen zentral miteinander verbunden werden.

11.3.4 Erdfreier Betrieb

Beim erdfreien Betrieb sind die einschldgigen Sicherheitsvorschriften zu beachten.
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Richtlinien fiir die elektrische Installation

11.3.5 Tragschienen

Alle Tragschienen miissen groB3flachig und niederimpedant auf der Montageplatte befestigt und ord-
nungsgemall geerdet werden. Verwenden Sie korrosionsgeschiitze Tragschienen.

Abblldung 11-2: = 200 mm { 7.87 inch
Montageméglich- B—
keiten D ) J 3
N ®
C
ATS35 % » ® *
B Tragschiene T T T
C Montageplatte l
A
N N
N N
N b

Kontaktieren Sie die Tragschiene grof3flichig und niederimpedant mit dem Tragersystem Uber Schrau-
ben oder Nieten.

Entfernen Sie bei lackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen im Bereich der Verbindungsstelle die
isolierende Schicht. Schiitzen Sie die Verbindungsstellen vor Korrosion (z. B. durch Einfetten; Achtung:
nur daflir geeignetes Fett verwenden).
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Schirmung von Leitungen
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11.4 Schirmung von Leitungen

Ein Leitungsschirm hat die Aufgabe, die Einkopplung von Stérspannungen sowie die Auskopplung von
Storfeldern bei Leitungen zu vermeiden. Daher sollten nur geschirmte Leitungen mit Schirmgeflechten
aus gut leitendem Material (Kupfer oder Aluminium) und einer Uberdeckung von mindestens 80% ver-
wendet werden.

Die Leitungsschirme sollten grundsatzlich (wenn nicht in Ausnahmen anders festgelegt, z. B. bei hoch-
ohmigen, symmetrischen, analogen Signalleitungen) beidseitig an das jeweilige lokale Bezugspoten-
zial angeschlossen werden. Nur dann kann der Leitungsschirm seine beste Schirmwirkung gegen elek-
trische und magnetische Felder erzielen.

Ein nur einseitig aufgelegter Schirm bewirkt lediglich eine Entkopplung gegen elektrische Felder.

HINWEIS
ﬂ Beim Aufbau ist darauf zu achten, dass...

— der Schirm direkt beim Systemeintritt aufgelegt wird,

- die Schirmauflage auf der Schirmschiene niederimpedant erfolgt,

- die freien Leitungsenden so kurz wie moglich zu halten sind,

— der Leitungsschirm nicht als Potenzialausgleich verwendet wird.
Erfolgt der Anschluss der Datenleitungen liber einen Sub-D-Stecker, sollte der Schirm niemals
Uber Stift 1, sondern lGiber den Massekragen der Steckverbindung gefiihrt werden.

Bei stationdrem Betrieb sollte das geschirmte Datenkabel abisoliert auf die Schirmschiene aufgelegt
werden. Der Anschluss und die Befestigung des Schirms sollten dabei mit Klemmbiigeln aus Metall
erfolgen. Die Schellen miissen den Schirm groB3flachig umschlieBen und kontaktieren. Die Schirm-
schiene muss niederimpedant (z. B. Befestigungspunkte im Abstand von 10 bis 20 cm) mit der Bezugs-
potenzialflaiche verbunden sein.

Der Leitungsschirm sollte nicht durchtrennt, sondern innerhalb des Systems (z. B. Schaltschrank) bis zur
Anschaltung weitergefiihrt werden.

HINWEIS

ﬂ Kann aus schaltungstechnischen oder geratespezifischen Griinden die Schirmauflage nur
einseitig erfolgen, ist es moglich, die zweite Leitungsschirmseite Gber einen Kondensator
(kurze Anschliisse) an das lokale Bezugspotenzial zu flihren. Gegebenenfalls kann zusatzlich
ein Varistor oder Widerstand dem Kondensator parallel geschaltet werden, um den Durch-
schlag bei auftretenden Stérimpulsen zu verhindern.

Eine weitere Moglichkeit ist ein doppelter Schirm (galvanisch voneinander getrennt), wobei
der innere Schirm einseitig, der duf3ere beidseitig angeschlossen wird.
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11.5 Potenzialausgleich

Potenzialunterschiede kénnen bei rdumlich voneinander entfernten Anlageteilen auftreten, wenn
diese

von unterschiedlichen Versorgungen gespeist werden.

beidseitig aufgelegte Leitungsschirme besitzen, die an unterschiedlichen Anlagenteilen geerdet
werden.

Zum Potenzialausgleich muss eine Potenzialausgleichsleitung gelegt werden.

Abbildung 11-3: ~ {TTTITTTmommmmmmmmmmo
Potenzialaus-
gleich

Potenzialausgleichsleitung

Bezugspotenzial Bezugspotenzial

Eine Potenzialausgleichsleitung muss folgende Merkmale aufweisen:

Kleine Impedanz. Bei beidseitig aufgelegten Leitungsschirmen muss die Impedanz der Ausgleichs-
leitung erheblich kleiner sein als die der Schirmverbindung (héchstens 10% der Impedanz der
Schirmverbindung).

Die Ausgleichsleitung muss bei einer Linge unter 200 m mindestens einen Querschnitt von 16 mm?
aufweisen. Betragt die Leitungslange mehr als 200 m, so ist ein Querschnitt von mindestens 25 mm?
erforderlich.

Die Ausgleichsleitung muss aus Kupfer oder verzinktem Stahl bestehen.

Sie muss grof3flachig mit dem Schutzleiter bzw. der Erdung verbunden und gegen Korrosion
geschiitzt werden.

Ausgleichsleitung und Signalleitung sollten méglichst dicht nebeneinander verlegt werden, d. h.
die eingeschlossene Flache sollte moglichst klein sein.

11.5.1 Beschaltung von Induktivitaten

Bei induktiven Lasten empfiehlt sich eine Schutzbeschaltung direkt an der Last.

11.5.2 Schutz gegen elektrostatische Entladung

ACHTUNG!

@ Freiliegende metallische Kontakte
Sachschaden durch elektrostatische Entladung

» Beriihrung der metallischen Anschliisse mit bloBen Handen vermeiden
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Anhang

12.1

12.1.1 Anderung der IP-Adresse bei Windows

Anderung der IP-Adresse eines PCs/einer Netzwerkkarte

Die IP-Adresse wird in der Systemsteuerung geandert:

in Windows 2000/Windows XP unter ,Netzwerkverbindungen”,

in Windows 7 unter ,Netzwerk- und Freigabecenter”.

Abbildung 12-1: ]
Andern der IP- Datei  Bearbeiten  Ansicht  Favoriten  Extras  Erweitert 7 | ","
Adresse in @Zurﬂck = J T ‘ﬁ_‘ |/_‘ Suchen || - Ordner v
Windows 2000/ . :

Adresse Iﬂ_, Metzwerkverbindungen j Wechseln zu
XP LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet

MNetzwerkaufgaben ¥

IndustrialMet
Werbindung hergestell:

¥

Andere Orte

L WYMware Accelerated AMD PCH...,

x|

_i- Eigenschaften von

Allgemein Netzwerkuntarstutzungl

Allgemein il
~Werbinduna a | Enweitert |

Status: Verbindung herstellen Liber:

Dauer

Ubertragungsrate;

| B8 VMware Accelerated AMD PCHet Ad K.onfigurieren..

Diese Yerbindung verwendet folgende Elemente:

Officemst

=
Werbindung hergestelt

T A YMware Accelerated AMD PCM.,,

2 x|

Eigenschaften von Internetprotokoll (TCPR,]

Allgemein I

|IP-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metewerk diese Funktion unterstlitzt. Wenden Sie sich andemfalls an
den Metawerkadministrator, um die geeigneten |P-Einstellungen zu
beziehen.

[m] g Cligrtt fur Microsaft-Netzwerke

" |Psdresse automatisch bezishen

Metzwerke ermaglicht.

O .LEJ Datei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Metzwerke
o [ & Qo5-Paketplaner e dresse venwender
Altivitat J S Internetprotokall [TCP/AP) / |P-tichesse 13168 1 253
Gesendet — 'L‘:: - - = Subnstzmaske: IR
=] Irstallieren | Deinstalliersn Eigenschaften I
| Beschieh Standardgateway: I . =
[ beschreibung
Bptes: 234
HE I mdpmlnkull fiit WAN Natewerke, das den

Datenaustausch iiber verschiedene, miteinander verbundene

7 DNE Serveradiesse automatisch bezieker

—(+ Folgende DM5 -5 erveradressen yenvenden:

E_iganschaftenl LDieaklivieren |
|

keine Konneklivitat besitzt

¥ Symbol bei Werbindung im Infobereich anzeigsn
Iv Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder

r .
e

Bevorzugter DMS-Server,

Alternativer DMS-Server:

oK

Enweitert |

AShbbrechen

Abbrechen |

12-2
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Abbildung 12-2: 1
Andern der IP-

Adresse in

v|:‘: << Alle Systemsteuerungselemente » MNetzwerk- und Freigabecenter

o

- |4,| | Systemst:

Datei  Bearbeiten

Windows 7

Ansicht

Startseite der Systemsteuerung

Extras 7

Erweiterte

Adaptereinstellungen andem

Freigabeeinskellungen dndern

Verbindungen ein.

il ™ o
SCHEUERWT
Iy r Cnmnderl

turck.info

Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie

Gesamtibersicht anzeigen

@

Internet

- -

@'\Jv|£ﬂ € MNetzwerk und Internet » MNetzwerkverbindungen »

Datei  Bearbeiten

Organisieren

Ansicht

Metzwerkgerdt deaktivieren

Extras  Erweitert I

Verbindung untersuchen

ALk

turck.info

LAM-Verbindung

=4 Intel(R) 82578DM Gigahit Networ...

]

L*'JJ Ftatus von LAN-Verbindung

==

Verbindung umbenennen 2

Allgemein

IPv4-Konnektivitat:
IPv6-Konnektivitat:
Medienstatus:

Dauer:
Ubertragungsrate:

-
I Eigenschaften von LAN-Verbindung

—]

Netzwerk

Werbindung herstellen dber:
l‘-"“ Intel{R) 825780M Gigabit Network Connection #2

Diese Verbindung verwendet folgende Elemente:

& Cliert fiir Microsoft-Netzwerice

g\ﬂrtua\ PC-Metzwerdittertreiber

gQDS-Pakelplaner

g Datei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Netzwerke

v Intemetprotokoll Version & (TCP/IPvE)

I . crotol Verson 4 TGP/ v

- E/A-Treiber fir Verbindungsschicht-Topologieerdgesnun
- Antwort fir Verbindungsschicht-Topologieerkerinung

=
Eigenschaften von Internetprotokoell Version 4 (TCP/APvA) ?

Installisren

Deinstallisren

f—r

Beschreibung

TCP/IP, das Standardprotokoll fur WAN-Netzwerke, das den
Datenaustausch dber verschiedene, miteinander verbundene
Netzwerce ermoglicht.

Abbrechen

Allgemein

IP-Einstellungen kinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funktion unterstitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

() IP-Adresse automatisch beziehen

@) Folgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adresse: 192 . 168 . 001 . 111
Subnetzmaske: 255,255 .255. O
Standardgateway: 192 . 168 . 1 . 1

DMS-Serveradresse automatisch beziehen

@ Folgende DMS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DNS-Server:

Alternativer DMS-Server:

[ Einstellungen beim Beenden Gberpriifen
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12.1.2 Anderung der IP-Adresse iiber PACTware FDT/DTM (1/O-ASSISTANT V3)

Mit Hilfe des DTMs ,Busadressen-Management” im 1/O-ASSISTANT V3 (Zugriff Gber: ,Weitere Funktio-
nen — Busadressen-Management”) konnen Sie das gesamte Ethernet-Netzwerk nach TURCK-Ethernet-
Teilnehmern durchsuchen und deren IP-Adressen sowie die Subnetzmaske applikationsbedingt

anpassen.

Nahere Informationen zu diesem Thema finden sie unter Adressierung tGber I/O-ASSISTANT 3 (FDT/

DTM) (Seite 3-23).

Abbildung 12-3:
Busadressen-
Management

12-4

B 0. PW3 - PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Geratedaten

DEda ODRM0 (Bo 9.

Extras  Fenster  Hilfe

4 <=

Projek 0 x

Gerdte Tag Ad

D
Werbindung aufbauen

Werbindung trennen

Daten aus dem Gerdt lesen

[raten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation
Diagnose
Kanale anzeigen

Kanale

Up-/Download-Manager
Drucken

Bojeieaieian

‘Weitere Funktionen

L4 OFfline Vergleich

Gerat hinzufiigen

Gerét entfernen

Eigenschaften <TCPJIP=BL Service Ethernet

Online Yergleich
Sollwert

Busteilnehmetliste

Identifizierung

Info zu...

Busadressen-Management

e

Browser
HIMA Export
Zubehir
DTM TAG vorbesetzen (AdressefTyp)
DTM Wartung

A
I s l*_|_| w00, PWS

Administrator

MJ Gerstedaten in Datei schreiben
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12.2 Deaktivieren/anpassen der Firewall bei Windows

Bei der Verwendung der Windows Firewall kann es bei der Anderung der IP-Adressen {iber den
I/O-ASSISTANT zu Problemen kommen. In diesem Fall kdnnen Sie die systeminternen Windows Firewall
vollstandig deaktivieren bzw. anpassen.

Deaktivieren der Firewall
Offnen Sie dazu Giber die Systemsteuerung lhres PCs das Fenster ,Windows Firewall”.
Deaktivieren Sie die Firewall wie folgt:

Abbildung 12-4: : :
Windows-Firewall =

Deaktivieren der &l Windows-Firewa =

Firewall bei algemein | susnahmen | Ersitet

Windows 2000/XP

Drer windows-Firewall tragt zum Schutz des Computers bei, indem der Zugriff
durch nicht autorigierte Benutzer auf den Computer ber das Intermet baw. ein
Metzwerk verhindert wird.

@ O Aktiv [empfohlen)

Dieze Einstellung blockt den Zugriff auf den Computer fur alle auBen
liegenden Quellen, mit Ausnahme derjenigen, die auf der Registerkarte
“Aznahmen' entsprechend ausgewahlt sind.

Aklivieren Sie dies, wenn Sie eine Verbindung mit einem
offentlichen Metzwerk von weniger sicheren Orten aus, wie z. B,
Flughafen, herstellen. E = wird keine Benachrichtigung angezeigt,
wenn Programme geblockt werden. Die auf der Registerkarte
“Auznahmen' durchgefihite Auswahl wird ignoriert.

1}

Wermeiden Sie diese Einstellung. Durch Deaktivieren des
Windows-Firewalls ist dieser Computer weniger vor Viren oder
anderen Angriffen geschiitzt,

Qo

Drer windows-Firewall venwendet nicht die Domaneneinstellungen.

‘weitere [nformationen Liber den ‘Windows-Firewall

0K | [ Abbrechen

Abbildung 12-5:

Deaktivieren der @@-\ﬂ« System und Sicherheit b Windaws-Firewall 4[5
Firewall bei Datei Bearbeiten Ansicht Exras 2
Windows 7 St ®-
tartseite der Systemsteuerun - . . .
¢ J Den Computer mithilfe der Windows-Firewall schiitzen
Ein Programm oder Feature Mithilfe der Wind I ; den dace Unclier coler bicil
durch die Windows-Firewall Software dber das Inte
zulassen
- Wie tragt eine Firewall @ - ‘ﬂ Wind = I > Einstell |‘ H -
B B hrichti = = | @ « Windows-Firewall » Einstellungen anpassen - Sy ing dl
i s s etoweriotan) & genanp cd)[ g
2 Datei Bearbeiten Ansicht Extras 2
ewall ein- oder l & Domine
) Standard wiederherstellen erke am Arbeit Einstellungen fiir die einzelnen Netzwerktypen anpassen

Sie konnen die Firewalleinstellungen fur alle verwendeten Netzwerkstandorttypen andem.

# Erweiterte Einstellungen
dows-H Was sind Netzwerkstandorte?

Problembehandlung far
Netzwerk Eingehende Verbi Standorteinstellungen fiir dss Domanennetzwerk
% O Windows-Firewall aktivieren

[ 7] Alle eingehenden Verbindungen blockieren, einschlieBlich der in der Liste der zugelassenen

Aktive Domanennetzy Programme
. 7] Benachrichtigen, wenn ein neues Programm blockiert wird
Benachric
| %3 @ Windows-Fireuall deaktivieren (nicht empfohlen)
l a‘ Heim- od Stan):iunei?ste\!ungen F\jrdasHem.'vuderArbeitsplatantszrk (privat) |
= @ O Windows Firewall aktivieren B
l @ Offentlic [ Alle eingehenden Verbindungen blockieren, einschlieBlich derin der Liste der zugelassenen
y Programme
p—— Netzwerke an Gffentli [7] Benachrichtigen, wenn ein neues Programm blackiert wird
Siehe aud
% © Windows-Firewall deaktivieren (nicht empfohlen)
Wartungscenter Status der Windows-F @

Netzwerk- und Freigabecenter Standorteinstellungen fiir das ffentiiche Netzwerk

Eingehende Verbindu .
| ) Windows-Firewall aktivieren

[7] Alle eingehenden Verbindungen blockieren, einschlieBlich der in der Liste der zugelassenen
Programme

[7] Benachrichtigen, wenn ein neues Programm blackiert wird

@I @ Windows-Firewall deaktivieren (nicht empfohlen)
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Anpassen der Firewall

In diesem Fall bleibt die Firewall aktiv, der Punkt ,Keine Ausnahmen zulassen” ist deaktiviert:

Abbildung 12-6:
Anpassen der
Firewall bei
Windows 2000/XP

&1 Windows-Firewall & i

| Enweitert

Drer windows-Firewall tragt zum Schutz des Computers bei, indem
durch nicht autorigierte Benutzer auf den Computer ber das Interr
Metzwerk verhindert wird.

@ o=

Dieze Einstellung blockt den Zugriff auf den Computer
liegenden Quellen, mit Ausnahme derjenigen, die auf d
“Aznahmen' entsprechend ausgewahlt sind. |

en

|
[empfohl Name

[ Keine Ausnahmen zulassen |

@ O Inaktiv [nicht empfohlen)

ermeiden Sie diese Einstellung. Durch Deaktivieren ¢
Windows-Firewalls ist dieser Computer weniger vor Vire
anderen Angriffen geschiitzt,

Der windows-Firewall venwendet nicht die Domaneneinzstellungen

‘wheitere Informationen uiber den ‘Windows-Firewall s
TR TSTATRIaTa TG T aTa AT AT Ta TGS TaTaTaIar Wwielche

| Der'windows-Firewal ist deg”
inztellungen uber eine Gru

| Programme und Dienste:

Adaptive Server Anpwl
[ratei- und Druckerfreig
Metzwerkdiagnose fuir
OPCEnum.exe
OPCTestClient. exe

I RE1 i RONAR 00

Benachrichtigen, wenn B

| .Allgemein_: Auzniahmen f_Erweitért |

Programm hinzufiigen

&
‘wiahlen Sie ein Programm aus oder klicken Sie auf "Durchzuchen', um nach

einem nicht aufgelisteten Programm zu suchen, um die Kommunik ation mit dem
Programm zuzulazzen, indem es zu der Ausnahmenliste hinzugefiigt wird.

PBrogramme:
| @ DfficeS can Client
@ OfficeScan Client deinstalliersn
] OPC Corfigurator 1.00
&k OPC Test Client
@ 0PC TestClient 1,51

ta
Aktivieren Sie dies, wenn Sie eine Verbindung mit o PACTware 3.6 _U'l_Du”DDk Express
offentlichen Metzwerk von weniger sicheren Orten Part135 | iPACTware 3.6
Flughafen, herstellen. E = wird keine Bx_enac:hric:htigl [ Remotedeskiop @ PC ol 5.10,22
wenn Programme geblockt werden. Die auf der Re - g Finbal
"“Auznahmen'' durchgefihrte Auswahl wird ignorier Remateunterstiitzu inag L .
RSLirs exe _§] Feset Activation - 32 Bit

€ RoboHELF Classic

Pfad: | C:\ProgrammetPACT ware ConsortiumyPACT

Bereich andem...

en bestehen b [ 0K ] [ Abbrechen ]

[ ok HAbbrechen"]

Abbildung 12-7:
Anpassen der
Firewall bei
Windows 7

12-6

G

Datei

Bearbeiten  Ansicht Extras 7

Startseite der Systemsteuerung

Ein Programm oder Feature
durch die Windows-Firewall

o « System und Sicherheit » me;ﬂmﬂll——'—l—%';:.

Den Computer mithilfe der Windows-Firewall schiitzen

Mithilfe der Windows-Firewall kann verhindert werden, dass Hacker oder baswillige

Software tber das

Wie trigt eine Fire

zulassen

Benachrichtigungs-
einstellungen dndern

Was sind Netzwerl

‘5‘ Windows-Firewall ein- oder Datei  Bearbeiten  Ansicht

ausschalten Programm hinzufugen @
J Standard wiederherstellen Kommunikation von Programmen dy  wahlen Sie das hinzuzufiigende Programm aus, oder Kicken Sie auf
" . " N "Durchsuchen”, um nach einem nicht aufgelisteten Programm zu suchen,
Erweiterte Einstellungen Kh;ken"Sm zum Hinzufigen, Andern oder Entfer] v ot efend suf "OK”.
andern”.
Problembehandlung fir Programme;
Netzwerk \.elclhe P.l_\kend?e_-tehen. wenn die Kommunikat & Internet Explorer A
zugelassen wird?
g ! ‘ Microsoft Security Essentials
Altive Domanen Zugelassene Programme und Features: ¥ Miaosaft Siverlight
8 hrichti EZ)Windows DVD Maker
enachrichtigun
gung ﬁ’Turck SW Wizard entfernen
I‘; Windows Anytime Upgrade -
- ) Ty Windows Live Call
l g Heim+ # \Windows Live Fotogalerie
_ “Hwindows Live Mail .
l @ Offen =
= Pfad: C:\Program Files (x86)\PACTware Conse
T Netzwerke an off [ Remateverwaltung geplanteg Aufgaben Welche Risiken bestehen beim Aufheben der Blckierung eines Programms?
[ Remotevolumeverwaltung
Wart t i
artungscenter Status der Windo O Routing und RAS Sie kinnen auswahlen, welchen NetzwerkstandoM§ypen das Programm
Netzwerk- und Freigabecenter Eingehende Verbi [ Schlassebverwaltungsdienst hinzuge fugt wird.
[ Secure Socket Tunneling-Protokoll \i\mgtzwarksmndnrttypen“, l [ Hinzufiigen ] Abbrechen ]
[1SNMP-Trap

@leﬂ <« Windows-Firewall » Zugelassene Programme

=] 4|

Extras 7

Entfernen

|[ Anderes Programm zulassen... | |
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12.3 Adressierung iiber DHCP

In diesem Anwendungsbeispiel wird die IP-Adresse mittels der Software ,BootP/DHCP-Server” Version
2.3.2.0 von Rockwell Automation vergeben.

Abbildung 12-8:

¥ BODTP,/DHCP Server 2.3 =
BootP-Servervon  fie Tods beln
ROCkWe” r~ Request History
Automation LClear Histary | Add o Felation List

hr:min:sec] ‘ Type | Ethermet Address [MAC) ‘ IP Addiess ‘ Hosthame

About BOOTP/DHCP Server x|
EOOTF/DHCP Server Yersion 2320
[ Felatin it Copyright © 2003 Rockwel Automation |
Lalallf] ockwel wtomation Inc.
New | De\etal En s

Ethemet Addiess [MalCT [ Type | IF Address [ Hostname [ Description

Statu Enniri
IV ‘ Irﬂnf 256 ‘

Adressen von 1 bis 254 konnen vergeben werden. Die Adressen 0 und 255 sind fiir Broadcast-Meldun-
gen im Subnetz vergeben.

HINWEIS

ﬂ Die Drehkodierschalter am Gerat missen auf ,300” = BootP, ,400” = DHCP oder ,600” = PGM-
DHCP eingestellt sein, damit der BootP/DHCP-Modus aktiv ist.
Siehe hierzu auch Kapitel 3.6, Abschnitt Adressierung (Seite 3-17).

Nachdem das Gerat mit dem Netzwerk verbunden wurde, sendet es unter seiner MAC-ID DHCP-
Requests an den Server.

Abbildung 12-9: 5 BODTR,/DHCP Server 2.3 IO
DHCP-Request File Tooks Help

des Gerdtes — Request Histor
{"ClaarHistory | 2dd to Belation List |

col | Tuge | Ethemeliddiess(MAC] | IP Address | Hostrame
151306 DHCP  DLO7-45FFE015 |

i~ Relation List

New || Delete || Enatle EOETF | |Enable DHOF || Diseble BOOT/DHER |

Ethernet Address [MAC) | Tupe I IP Address | Hosthame I Description

Statu Entri
[Unable to service DHCP request from 00:07:46:FF.60:15. ‘ [U of 258 |
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Ein Doppelklick auf den Request-Eintrag 6ffnet den ,New Entry“-Dialog, in dem der MAC-ID eine neue
IP-Adresse zugewiesen werden kann.

Abbildung 12-10:

5 BOOTP/DHCP Server 2.3

=101 x|
Setzen der IP- Ele TInols Help
Adresse liber ~ Request Histar I |
Clear History Add to Relation List
DHCP
hr:min;sec) | Type ‘ Ethemnet Address [MAC] | IP &ddress | Hostname |
15:13:54 DHCP  00:07:46:FF:60:15
151322 DHCP _Nn-N7-4R-FF-A115
15:13:06 OHCP x|

Ethernet Address [MAC)  |00:07:46:FF:60:1%
IPéddress | 192 . 168 . 1 . 50 |

~ Relation List

Hostname: I
Mew | Delete | Eriat e I
Ethemet Address [MAC - I
Ok Cancel
Statu Enlri
(Unable to service DHCP request from 00:07: 46:FF:E0:15, | ’70 of 256 |

Der BootP/DHCP-Server sendet die IP-Adresse liber BootP/DHCP zum Gerat und nach wenigen Sekun-
den antwortet das Gerdt mit der neuen IP-Adresse.

Abbildung 12-11:

5 BOOTP,/DHCP Server 2.3

_ (ol x|
Gesetzte IP- Fle Took Help
Adresse  Request Histor
Clear Historny | Add ta Relation List
hr: mir:zec] | Type | Ethemet Address [MAC] | IP Address | Hostname
1 &l
DHCP FFED1S
151354 DHCP  O0:07:46:FFE015
151322 DHCP  O0:07:46:FFE015
151306 DHCP  O0:07:46:FFE015
i~ Relation List

New || Delete || Encbiz BO0TR | Enatlz BHER || Disable BO0OTF/BHCR |

Ethemet Address [MAC) I Type | IP Addiess | Hozstname | Descriptian
00:07:46:FF:60:15 DHCP  192.168.1.50
Statu Entri
IVSant192.158.1 B0 to Ethemet address 00:07: 46:FF:60:15 | [1 of 286 |

Wird der BootP/DHCP-Server heruntergefahren, verliert das Gerdt im Falle eines Spannungs-
resets die IP-Adresse.
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12.4 Nennstromaufnahmen der Module bei Ethernet
Tabelle 12-1: Modul Nennstromaufnahmen an 24 V DC (Ug,,)
Nennstromauf-
nahmen der

Module bei Ether-
net

BL67-GW-EN

Versorgungsmodule

BL67-PF-24VDC <9mA

Digitale Eingabemodule

BL67-4DI-P <9mA
BL67-8DI-P <9mA
BL67-4DI-PD <9mA
BL67-8DI-PD <9mA
BL67-4DI-N <9mA
BL67-8DI-N <9mA
BL67-16DI-P <9mA

Analoge Eingabemodule

BL67-2Al-l <10mA
BL67-2Al-V <10mA
BL67-2AI-PT <13mA
BL67-2Al-TC <13mA
BL67-4Al-TC <15mA
BL67-4Al-V/I <12mA

Digitale Ausgabemodule

BL67-4D0O-0.5A-P <9mA
BL67-4DO-2A-P <9mA
BL67-4DO-4A-P <9mA
BL67-8D0O-0.5A-P <9mA
BL67-4DO-2A-N <9mA
BL67-8D0O-0.5A-N <9mA
BL67-8DO-R-NO <9mA
BL67-16D0O-0.1A-P <9mA
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Tabelle 12-1:
Nennstromauf-
nahmen der
Module bei Ether-
net

Modul

Nennstromaufnahmen an 24V DC (U;,)

Analoge Ausgabemodule

BL67-2A0-I <12mA
BL67-2A0-V <18 mA
BL67-4A0-V <15mA
Digitale Kombimodule

BL67-4DI14DO-PD <9ImA
BL67-8XSG-PD <9mA
BL67-8XSG-P

Analoge Kombimodule

BL67-4AI4A0-V/I <15mA
BL67-2A12A0-V/I <15mA
Technologiemodule

BL67-1RS232 <50 mA
BL67-1RS485/422 <20 mA
BL67-1SSI <15mA
BL67-1CVI <9mA
BL67-2RFID-x <9mA
BL67-1CNT/ENC <15mA

12-10

HINWEIS
ﬂ Die Angaben zu den busunabhangigen, modulspezifischen Nennstromaufnahmen entneh-
men Sie bitte dem Handbuch ,BL67 I/0-Module” (TURCK-Dokumentationsnummer: deutsch

D300572/englisch D300529).
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12.5

Identcodes der BL67-Module

Jedes Modul wird tiber einen modulspezifischen Identifier eindeutig vom Gateway identifiziert.

Automation

Tabelle 12-2:
Modul-
Identcodes

Modul Identcode
Digitale Eingabemodule
BL67-4DI-P 0x410030xx
BL67-8DI-P 0x610040xx
BL67-4DI-PD 0x015630xx
BL67-8DI-PD 0x015640xx
BL67-4DI-N 0x420030xx
BL67-8DI-N 0x620040xx
BL67-16DI-P 0x820050xx
Analoge Eingabemodule
BL67-2Al-I 0x225570xx%
BL67-2Al-V 0x235570xx
BL67-2AI-PT 0x215770xx
BL67-2AI-TC 0x215570xx
BL67-4AI-TC 0x427790xx
BL67-4Al-V/I 0x417790xx
Digitale Ausgabemodule
BL67-4D0O-0.5A-P 0x413003%xx
BL67-4DO-2A-P 0x433003xx
BL67-4DO-4A-P 0x453003xx
BL67-8D0O-0.5A-P 0x614004xx
BL67-16DO-0.1A-P 0x805505xx%
BL67-4DO-2A-N 0x443003xx
BL67-8D0O-0.5A-N 0x624004xx
Analoge Ausgabemodule
BL67-2A0-I 0x220807xx
BL67-2A0-V 0x210807xx
BL67-4A0-V 0x427A09%xx
Relaismodule
BL67-8DO-R-NO 0x62004xx
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Tabelle 12-2: Modul Identcode
Modul-
Identcodes

Digitale Kombimodule

BL67-4DI4DO-PD 0x015633xx
BL67-8XSG-PD 0x015744xx
BL67-8XSG-P 0x025744xx

Analoge Kombimodule

BL67-4AI4A0-V/I 0x419B99xx

BL67-2A12A0-V/I 0x217977xx

Technologie-Module

BL67-1RS232 0x014799%xx
BL67-1RS485/422 0x024799xx
BL67-1SSI 0x044799xx
A Default ID des BL67-1CVI 0x018B99xx (0%242224%X) A

Moduls. —

Wird nurim BL67-1TCNT/ENC 0x019BA9X X

Falle nicht anlie-

gender Feld- BL67-2RFID-S 0x2179CCxx

spannung beim _ !

Modulstart BL67-2RFID-A 0x017977%xx

abermittelt. Versorgungsmodule

BL67-PF-24VDC 0x063000xx
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13 Glossar

A  Abschlusswiderstand
Widerstand am Anfang und am Ende einer Bus-Leitung, der stérende Signalreflexionen verhindert und zur
Leitungsanpassung bei Busleitungen dient. Abschlusswiderstande miissen immer die letzte Einheit am Ende
eines Bussegments sein.

Acknowledge

Quittung des Empfangers fir ein empfangenes Signal.

Adresse

Nummer zur Kennzeichnung z. B. eines Speicherplatzes, eines Systems oder eines Moduls innerhalb eines
Netzwerks.

Adressierung

Zuweisung bzw. Einstellung einer Adresse, z. B. fiir ein Modul in einem Netzwerk.

aktives Metallteil

Leiter oder leitfahiges Bauteil, das im Betrieb unter Spannung steht.

analog
Wert - z. B. einer Spannung - der sich stufenlos proportional verhélt. Bei analogen Signalen kann der Wert des
Signals innerhalb bestimmter Grenzen jeden beliebigen Wert annehmen.
ARP
Dient zur eindeutigen Zuordnung von weltweit vergebenen Hardware-Adressen (MAC-IDs) zur IP-Adresse der
Netzwerk-Teilnehmer Gber interne Tabellen.
Automatisierungsgerit
Gerat zur Steuerung mit Eingangen und Ausgangen, das an einen technischen Prozess angeschlossen wird.
Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) sind eine spezielle Gruppe von Automatisierungsgeraten.

B Baud
MaBeinheit fiir die Ubertragungsgeschwindigkeit von Daten. Ein Baud entspricht einem Schritt pro Sekunde.
Wird pro Schritt ein Bit (ibertragen, ist die Baudrate identisch mit der Ubertragungsrate in Bit pro Sekunde.
Baud-Rate
Siehe ,Baud”.

Betriebsmittel, elektrische

Alle Gegenstande, die fiir die Erzeugung, Umwandlung, Ubertragung, Verteilung und Anwendung von
elektrischer Energie eingesetzt werden, z. B. Leitungen, Kabel, Maschinen, Steuergerate.

Bezugserde

Potenzial des Erdreichs im Bereich von Erdungseinrichtungen. Kann im Gegensatz zur ,Erde”, deren Potenzial
immer Null ist, ein von Null verschiedenes Potenzial haben.

Bezugspotenzial

Potenzial, von dem aus die Spannungen aller angeschlossenen Stromkreise betrachtet und/oder gemessen
werden.
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bidirektional

In beiden Richtungen arbeitend.

Blitzschutz

Alle MaBnahmen, die dazu dienen, ein System vor Schiaden durch Uberspannungen zu schiitzen, die von Blitzen
hervorgerufen werden kdnnen.

Bus

Sammelleitungssystem fiir den Datenaustausch, z. B. zwischen CPU, Speicher und I/O-Ebene. Ein Bus kann aus
mehreren parallelen Leitungen fiir Datenlibertragung, Adressierung, Steuerung und Stromversorgung bestehen.
Buslinie

Kleinste mit einem Bus verbundene Einheit; bestehend aus einer SPS, einem Kopplungselement fiir Module an
den Bus und einem Modul.

Bussystem

Die Gesamtheit aller Einheiten, die Gber einen Bus miteinander kommunizieren.

Buszykluszeit

Zeitintervall, in dem ein Master alle Slaves bzw. Teilnehmer in einem Bussystem bedient, d.h. deren Ausgdange
schreibt und Eingdnge liest.

CPU

Abk. fir engl. ,Central Processing Unit”. Zentrale Einheit zur Datenverarbeitung, das Kernstlick eines Rechners.

DHCP

Client-Server-Protokoll, das den Aufwand fiir die Vergabe von IP-Adressen und sonstigen Parametern reduziert.
Dient zur dynamischen und automatischen Endgerate-Konfiguration.

digital

Wert - z. B. einer Spannung - der innerhalb einer endlichen Menge nur bestimmte Zustande annehmen kann,
meist definiert als 0 und 1.

DIN

Abk. fiir ,Deutsches Institut flir Normung e.V“.

EIA

Abk. fiir engl. ,Electronic Industries Association”. Vereinigung von Unternehmender elektronischen Industrie in
den USA.

EMV

Abk. fiir ,Elektromagnetische Vertraglichkeit”. Die Fahigkeit eines elektrischen Betriebsmittels, in einer
bestimmten Umgebung fehlerfrei zu funktionieren, ohne negativen Einfluss auf die Umgebung zu haben.
Erde

In der Elektrotechnik die Bezeichnung fiir leitfahiges Erdreich, dessen elektrisches Potenzial an jedem Punkt
gleich Nullist. In der Umgebung von Erdungseinrichtungen kann das elektrische Potenzial der Erde ungleich Null
sein, dann spricht man von ,Bezugserde”.
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erden

Verbinden eines elektrisch leitfahigen Teils tiber eine Erdungseinrichtung mit dem Erder.

Erder

Eine oder mehrere Komponenten, die mit dem Erdreich direkten und guten Kontakt haben.

ESD

Abkiirzung fir engl. ,Electro Static Discharge”, elektrostatische Entladung.

F Feldbus
Datennetz auf der Sensor-/Aktorebene. Ein Feldbus verbindet die Gerate in der Feldebene. Kennzeichnend fiir
einen Feldbus sind hohe Ubertragungssicherheit und Echtzeitverhalten.
Feldeinspeisung

Einspeisung der Spannung zur Versorgung der Feldgerdte sowie der Signalspannung.

Force Mode
Modus der Software, in dem das ,erzwungene Setzen” bestimmter Variablen an Ein- und Ausgabemodulen zur
Nachbildung bestimmter Anlagenzustande maoglich ist.
Function Code
Werden bei Modbus in das Datentelegramm eingebunden. Enthalten u.a. Befehle zum Lesen und Schreiben von
Ein- bzw. Ausgangsdaten.

G galvanische Kopplung
Eine galvanische Kopplung tritt generell auf, wenn zwei Stromkreise eine gemeinsame Leitung benutzen.
Typische Storquellen sind z. B. anlaufende Motoren, statische Entladungen, getaktete Gerate und ein
unterschiedliches Potenzial der Gehduse von Komponenten und der gemeinsamen Stromversorgung.
GND

Abk. fir engl. ,GROUND", dt. Masse (Potenzial 0).

H hexadezimal

Zahlensystem mit der Basis 16. Gezahlt wird von 0 bis 9 und weiter mit den Buchstaben A, B, C, D, Eund F.

Hysterese

Ein Geber kann an einer bestimmten Stelle stehen bleiben und dann um diese Position ,pendeln”. Dieser Zustand
fuhrt dazu, dass der Zahlerstand um einen bestimmten Wert schwankt. Liegt nun in diesem Schwankungsbereich
ein Vergleichswert, wiirde der zugehérige Ausgang im Rhythmus dieser Schwankungen ein- und ausgeschaltet
werden.

I /0

Abk. fir engl. ,Input/Output”, Eingabe/Ausgabe.

Impedanz

Scheinwiderstand, den ein Bauelement oder eine Schaltung aus mehreren Bauelementen fiir einen
Wechselstrom einer bestimmten Frequenz besitzt.

impedanzarme Verbindung

Verbindung mit geringem Wechselstromwiderstand.
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inaktive Metallteile

Nicht beriihrbare leitfahige Elemente, die von den aktiven Metallteilen durch eine Isolierung elektrisch getrennt
sind, im Fehlerfall jedoch Spannung annehmen kénnen.

induktive Kopplung

Eine induktive (magnetische) Kopplung tritt zwischen zwei stromdurchflossenen Leitern auf. Die durch die
Strome hervorgerufene magnetische Wirkung induziert eine Stérspannung. Typische Storquellen sind z. B.
Transformatoren, Motoren, parallel laufende Netzkabel und HF-Signalkabel.

IP-Protokoll

Abk. fiir Internet-Protokoll, Protokoll zum paketorientierten und verbindungslosen Transport von Datenpaketen
von einem Sender Giber mehrere Netze hinweg zu einem Empfanger.

kapazitive Kopplung

Eine kapazitive (elektrische) Kopplung tritt zwischen Leitern auf, die sich auf unterschiedlichen Potenzialen
befinden. Typische Stérquellen sind z. B. parallel verlaufende Signalkabel, Schiitze und statische Entladungen.
Kodierelement

Zweiteiliges Element zur eindeutigen Zuordnung von Elektronik- und Basismodul.

kommandofidhige Module

Kommandofdhige Module sind Module mit internem Speichersatz, die in der Lage sind, bestimmte Befehle (z. B.
Ersatzwerte auszugeben) auszufiihren.

Konfigurieren

Systematisches Anordnen der I/0-Module einer Station.

kurzschlussfest

Eigenschaft von elektrischen Betriebsmitteln. Ein kurzschlussfestes Betriebsmittel hélt den thermischen und
dynamischen Belastungen, die an seinem Installationsort aufgrund eines Kurzschlusses auftreten kdnnen, stand.
LSB

Abkirzung fiir engl. ,Least Significant Bit”. Bit mit dem niedrigsten Stellenwert.

MAC-ID

Nach einem bestimmten Schliissel vergebene, herstellerspezifische ID zur eindeutigen Identifikation eines
Knotens im Netzwerk.

Masse

Gesamtheit aller untereinander verbundenen inaktiven Teile eines Betriebsmittels, die auch im Fehlerfall keine
Berlihrungsspannung annehmen.

Masseband

Flexibler Leiter, meist geflochten, der die inaktiven Teile eines Betriebsmittels verbindet, z. B. die Tiir eines
Schaltschranks mit dem Schaltschrankkorpus.

Modbus TCP

Das Modbus-Protokoll ist somit Teil des TCP/IP-Protokolls.
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Kommuniziert wird bei Modbus mit Hilfe von Function-Codes, die in das Datentelegramm eingebunden werden.
Modbus TCP verwendet fiir die Dateniibertragung in Ethernet-TCP/IP Netzwerken das Transport Control
Protokoll (TCP) fiir die Ubertragung des Modbus-Anwendungsprotokolls.

Mode
engl., dt. Betriebsart (Modus).

Modulbus

Der Modulbus ist der interne Bus einer BL67-Station. Uber ihn kommunizieren die BL67-Module mit dem
Gateway. Er ist unabhangig vom Feldbus.

MsB

Abkiirzung fiir engl. ,Most Significant Bit". Bit mit dem héchsten Stellenwert.

o Overhead

Systemverwaltungszeit, die bei jedem Ubertragungszyklus einmal im System benétigt wird.

P Parametrieren

Festlegen von Parametern der einzelnen Busteilnehmer bzw. ihrer Module in der Konfigurationssoftware des DP-
Masters.

Ping

Implementierung eines Echo-Protokolls, benutzt, um die Erreichbarkeit von Zielstationen zu testen.

Potenzialausgleich

Die Angleichung der elektrischen Niveaus der Korper elektrischer Betriebsmittel und fremder, leitfahiger Korper
durch eine elektrische Verbindung.

potenzialfrei

Galvanische Trennung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/O-Modulen.

potenzialgebunden

Elektrische Verbindung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/0-Modulen.

R Reaktionszeit

In einem Bussystem das Zeitintervall zwischen dem Absenden eines Leseauftrags und dem Erhalt einer Antwort.
Innerhalb eines Eingabemoduls das Zeitintervall von der Signalanderung am Eingang des Moduls bis zur
Ausgabe derselben an das Bussystem.

Repeater

Verstarker fiir die Giber einen Bus lbertragenen Signale.

RS 485

Serielle Schnittstelle nach EIA-Norm zur schnellen Dateniibertragung durch mehrere Sender.

S Schirm

Bezeichnung fir die leitfahige Hille von Leitungen, Gehdusen und Schranken.

Schirmung

Gesamtheit der MaBnahmen und Betriebsmittel, die zur Verbindung von Anlagenteilen mit dem Schirm dienen.
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Schutzleiter

Ein fiir den Schutz gegen gefahrliche Korperstrome notwendiger Leiter, dargestellt durch das Kiirzel PE (Abk. fir
engl. ,Protective Earth”).

seriell

Bezeichnung fiir eine Art der Informationsiibertragung, bei der die Daten nacheinander - Bit fiir Bit — Giber eine
Leitung libertragen werden.

SPS

Abk. fiir Speicherprogrammierbare Steuerung.

Station

Funktionseinheit oder Baugruppe, bestehend aus mehreren Elementen.

TCP

Abk. fiir engl. ,Transmission Control Protocol”, verbindungsorientiertes Transport-Protokoll, das auf dem
Internet-Protokoll aufsetzt. Bestimmte Fehlererkennungsmechanismen (z.B. Quittierung von Telegrammen,
Zeitliberwachung der Telegramme) konnen einen sicheren und fehlerfreien Datentransport garantieren.
Topologie

Geometrischer Aufbau eines Netzes bzw. Anordnung der Schaltungen.

ubpP

Abk. fuir engl. ,User-Datagram-Protocol”. UDP ist ein Transportprotokoll zum verbindungslosen Datenaustausch
zwischen Ethernet-Teilnehmern.
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14 Stichwortverzeichnis

A

Abschlussplatte 2-6
Adressierung 3-17
Ausgadnge, Fehlerfall 6-21
azyklische Dienste 8-17
B

Basismodule 2-5
bestimmungsgemaBer Gebrauch 1-4
Betrieb, einwandfrei 1-4
Betrieb, sicher 1-4
Blitzschutz 11-3
Blockschaltbild, Station 11-4
C

CODESYS

-Ethernet-Adapter 7-9
—Ethernet-Master 7-9
—Feature Sets 7-4
—Globale Variablenliste 7-14
-Kommunikationseinstellungen 7-7
-Kommunikationspfad 7-8
—localhost 7-7
—Modbus TCP-Master 7-10
-PLC_PRG 7-13
Crossover-Kabel 3-13
D

DHCP-Modus 12-7
Diagnose 8-8, 9-19, 9-20
E

Elektrische Installation 11-2
Elektronikmodule 2-5
elektrostatische Entladung 11-8
EMV 11-5
Erdfreier Betrieb 11-5
Error-Code 9-20
Error-Codes

—-Gateway 8-8
-1/0O-Module 8-9
EtherNet/IP

—Kommunikations-Profi 4-2
F

Fast Start-Up 3-13
Firmware-Download 10-6
Flexibilitat 2-3
FSU 3-13
G

Gateway

—Adressierung 3-17
—Anschlussmoglichkeiten 3-13
-BOOTP-Modus 3-20
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—-DHCP-Modus 3-20
-Diagnosemeldungen 3-40
-Feldbusanschluss 3-13
—Funktion 3-4
-LEDs 3-40
-PGM-Modus 3-21
—-Spannungsversorgung 3-14
—Statusanzeigen 3-40
-Strukturschema 3-8
—technische Daten 3-7
-Versorgungsspannung 3-9
Gateway, Parameter 8-13
Gateways 2-4
Gebrauch, bestimmungsgemaf 1-4
Grundkonzept 2-2
H
Hardware 5-2
|
Induktivitaten, Schutzbeschaltung 11-8
IP-Adresse, PC 12-2
K
Klassen
—Assembly Objekt 4-11
—Ethernet Link Objekt 4-18
-Ethernet/IP, Standard 4-8
—ldentity Objekt 4-9
—Process Data 4-27
~TCP/IP Interface Objekt 4-14
-VSC-Vendor Specific Classes 4-23
L
Leerplatz 10-3
Leitungsfiihrung 11-2
Leitungsschirm 11-7
M
Modulanordnung 10-2
Moduldiagnose, kanalspezifische .......eereerrnnn 9-19, 9-20
Module Application Instance 8-18
Modulreihenfolge 10-2
N
Netzwerkkonfiguration 5-1,7-3
Nutzdaten 8-17
P
Parameter
—Gateway 8-13
PE-Anschluss 11-5
Pinbelegung
-Feldbusanschluss 3-13
-Spannungsversorgung 3-14
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Potenzialausgleich 11-8
Potenzialausgleichsleitung 11-8
Potenzialgruppen 10-4
Potenzialverhaltnisse 11-4
Power-Feeding Module 2-5
PROFINET 8-2
Projektierung 10-3
Prozessdaten 4-13
Q

QC 3-13
QuickConnect 3-13
S

Schirmung 11-7
Schutzklasse IP67 2-2
Software 5-2
Stationsausbau, maximal 10-3
Stationserweiterung 10-5
Stecken, Elektronikmodul 10-4
T

Terminal Slot Class 4-25
Tragschiene 11-6
Transport, sachgerecht 1-4
V)

Ubertragungsmedien 11-3
Vv

Verlustleistung, Module 12-9
w

Web-Server

—Admin password 3-32
-Ethernet Statistics 3-30
-Login/Passwort 3-31
—Network Configuration 3-33
—Parameters 3-35
-Zugriffsrechte 3-29
WIN 2000 12-2
WIN NT 12-2
WIN XP 12-2
y 4

Ziehen, Elektronikmodul 10-4
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