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Weitere Unterlagen
Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende
Unterlagen:

Datenblatt

Zulassungen

Betriebsanleitung

Konformitatserklarungen

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Drehzahlwéchter der Baureihe IM21-14EX-CDTRI sind mit eigensicheren Eingangskreisen
ausgestattet. Die Gerate werten Frequenzen, Drehzahlen und Impulsfolgen aus, beispielsweise
von rotierenden Teilen an Motoren, Getrieben und Turbinen und iiberwachen auf Uber- bzw.
Unterschreitung eingestellter Grenzwerte. Die Gerate sind flr den Betrieb in Zone 2 geeignet.
Die Geréte durfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemag; fiir daraus resultierende Schaden Gibernimmt
Turck keine Haftung.

Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, paramet-
rieren und instand halten.
Das Gerat erfullt die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich. Bei Einsatz in Wohn-
bereichen MalBnahmen treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.

Hinweise zum Ex-Schutz
Gerat nur mit geeignetem Schutzgehéuse im Ex-Bereich einsetzen.
Nationale und internationale Vorschriften fiir den Explosionsschutz beachten.
Bei Einsatz des Gerates in Ex-Kreisen muss der Anwender tiber Kenntnisse im Explosions-
schutz (IEC/EN 60079-14 etc.) verfugen.
Das Gerdt nur innerhalb der zuldssigen Betriebs- und Umgebungsbedingungen (siehe
Zulassungsdaten und Auflagen durch die Ex-Zulassung) einsetzen.

Auflagen durch die Ex-Zulassungen bei Einsatz in Zone 2
Gerét in ein Gehduse nach IEC/EN 60079-0 mit einer Schutzart mind. IP54 nach IEC/EN 60529
montieren.
Geréat nur in Bereichen mit einem Verschmutzungsgrad von maximal 2 einsetzen.
Nicht eigensichere Stromkreise nur trennen und verbinden, wenn keine Spannung anliegt.
Fur den Versorgungsstromkreis externe MaBnahmen treffen, die verhindern, dass die
Betriebsbemessungsspannung um mehr als 40 % Uberschritten wird.

Produktbeschreibung

Geratelibersicht

Siehe Abb. 1: Frontansicht, Abb. 2: Abmessungen

Funktionen und Betriebsarten

Die Drehzahlwéchter IM21-14EX-CDTRI sind 1-kanalig ausgelegt und verfiigen tiber einen
eigensicheren Eingang zum Anschluss von Sensoren nach EN 60947-5-6 (NAMUR). Ausgangs-
seitig sind zwei Relaisausgange, ein Transistorausgang und ein Stromausgang vorhanden.
Uber die Ausgénge kann jeweils ein vorgegebener Grenzwert {iberwacht werden. AuBerdem
ist durch eine Fensterfunktion die Uberwachung eines Bereichs auf Unterschreiten und Uber-
schreiten méglich. Der Transistorausgang kann auch als Impulsteiler genutzt werden.

Die Schalthysterese wird durch Einstellung eines Ein- und Ausschaltpunktes definiert. Zusatz-
lich kann fiir jeden Ausgang eine eigene Abschaltzeit eingestellt werden, so dass kurzzeitige
Frequenzspriinge nicht zu einer Abschaltung fihren. Die Gerate werden tiber FDT/DTM mit
einem PC oder Uber Taster am Gerat parametriert.

Der Messwert wird permanent in einen Ringspeicher mit 8000 Messpunkten geschrieben. Zum
Anhalten des Schreibvorgangs muss ein vorher definiertes Trigger-Ereignis eintreten, z. B. die
Uberschreitung eines Grenzwertes; danach kann der aufgezeichnete Signalverlauf ausgelesen
werden.

Montieren

/\ GEFAHR

Explosionsfahige Atmosphére

Explosion durch ziindfahige Funken!

Bei Einsatz in Zone 2:

> Gerat nur montieren, anschlieBen und parametrierern, wenn keine explosionsfahige
Atmosphdre vorliegt.

> Gerédtin ein Gehduse nach IEC/EN 60079-0 mit einer Schutzart von mind. IP54 montieren

>  Beider Montage darauf achten, dass in diesem Gehause die zuldssige Betriebstemperatur
des Gerats auch bei ungtinstigen Umgebungsbedingungen nicht tberschritten wird.

» Gerat auf eine Hutschiene montieren.
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Documents supplémentaires
Sur le site www.turck.com, vous trouverez les documents suivants, qui contiennent des infor-
mations complémentaires a la présente notice :

Fiche technique

Homologations

Mode d'emploi

Déclarations de conformité

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les controleurs de rotation de la série IM21-14EX-CDTRI sont équipés de circuits d'entrée a
sécurité intrinséque. Les appareils analysent les fréquences, les vitesses de rotation et les trains
d'impulsions, par exemple des piéces rotatives des moteurs, entrainements et turbines, et
controlent la non-atteinte ou le dépassement des valeurs limites définies. Les appareils sont
congus pour un fonctionnement en zone 2.

Les appareils doivent exclusivement étre utilisés conformément aux indications figurant dans
la présente notice. Toute autre utilisation est considérée comme non conforme. Turck décline
toute responsabilité en cas de dommages causés par une utilisation non conforme.

Consignes de sécurité générales
Seul un personnel spécialement formé peut monter, installer, exploiter et paramétrer I'appa-
reil, ainsi qu'en effectuer la maintenance.
L'appareil répond aux exigences CEM pour les zones industrielles. Lorsqu'il est utilisé dans
des zones résidentielles, des mesures doivent étre prises pour éviter les interférences radio.
Remarques sur la protection Ex
Dans les zones a risque d'explosion, utilisez I'appareil uniquement avec un carter de protec-
tion adapté.
Respectez les consignes nationales et internationales relatives a la protection contre les
explosions.
En cas d'utilisation de I'appareil dans des circuits Ex, vous devez en outre disposer des
connaissances requises en matiére de protection contre les explosions (CEI/EN 60079-14,
etc.).
Utilisez I'appareil uniquement dans les conditions ambiantes et de fonctionnement autori-
sées (voir données d'homologation et exigences des homologations Ex).
Exigences relatives aux certificats Ex en cas d'utilisation en zone 2
Montez I'appareil dans un boitier conforme a la norme CEI/EN 60079-0 et avec un indice de
protection IP54 minimum, conformément a la norme CEI/EN 60529.
Utilisez I'appareil uniquement dans les zones ou le niveau de contamination n'est pas
supérieur a 2.
Les circuits a sécurité non intrinséque doivent étre séparés et raccordés uniquement
lorsqu'aucune tension n'est présente.
Pour I'alimentation, utilisez des mesures externes pour éviter que la tension de service nomi-
nale ne soit dépassée de plus de 40 %.

Description du produit

Apercu de 'appareil

Voir fig. 1 : vue de face, fig. 2 : dimensions

Fonctions et modes de fonctionnement

Les controleurs de rotation IM21-14EX-CDTRI comportent un canal ainsi qu'une entrée a
sécurité intrinséque pour la connexion des capteurs conformément a la norme EN 60947-5-6
(NAMUR). Le cété sortie posséde deux sorties de relais, une sortie de transistor et une sortie de
courant. Chacune des sorties permet la surveillance d'une valeur limite prédéfinie. Il est égale-
ment possible de contrdler la non-atteinte ou le dépassement de plages. La sortie transistorisée
peut également étre utilisée comme diviseur d'impulsions.

L'hystérésis de commutation est définie en réglant un point d'activation et un point de désac-
tivation. Il est également possible de définir une temporisation de désactivation pour éviter un
arrét da a des sauts de fréquence soudains. Les dispositifs sont paramétrés par FDT/DTM avec
un PC ou via les boutons de I'appareil.

La valeur mesurée est enregistrée en continu dans une mémoire annulaire de 8 000 points de
mesure. Pour arréter le processus d'écriture, un événement de déclenchement prédéfini doit se
produire, par exemple le dépassement d'une valeur limite, aprés quoi la séquence de signaux
enregistrée peut étre lue.

Installation

m Quick Start Guide
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Other documents

Besides this document, the following material can be found on the Internet at www.turck.com:

Data sheet

Approvals

Instructions for use
Declarations of conformity

For your safety

Intended use

The IM21-14EX-CDTRI product series rotation speed monitors are equipped with intrinsi-

cally safe input circuits. The devices analyze frequencies, rotation speeds and pulse trains, for
example of rotating parts on engines, gears and turbines, and monitor whether set limit values
are overshot or undershot. The devices are suitable for operation in Zone 2.

The devices must only be used as described in these instructions. Any other use is not in ac-
cordance with the intended use. Turck accepts no liability for any resulting damage.

General safety instructions
The device must only be mounted, installed, operated, parameterized and maintained by
trained and qualified personnel.
The device meets the EMC requirements for industrial areas. When used in residential areas,
take measures to prevent radio interference.

Notes on explosion protection
Only use the device in Ex areas when installed in the appropriate protective enclosure.
Observe national and international regulations for explosion protection.
When using the device in Ex circuits, the user must also have an additional knowledge of
explosion protection (IEC/ EN 60079-14 etc.).
Use the device only within the permissible operating and ambient conditions (see certifica-
tion data and Ex approval specifications).

Requirements for Ex approval for use in Zone 2
Mount the device in an enclosure in accordance with IEC/EN 60079-0 with a degree of
protection of at least IP54 in accordance with [EC/EN 60529.
Use the device only in areas with a contamination level of no higher than 2.
Only connect and disconnect non-intrinsically safe circuits if no voltage is applied.
For the power supply, take external measures to prevent the operational rated voltage being
overshot by more than 40%.

Product description

Device overview

See fig. 1: Front view, fig. 2: Dimensions

Functions and operating modes

The IM21-14EX-CDTRI rotation speed monitors are of single-channel design and have an
intrinsically safe input for connecting sensors in accordance with EN 60947-5-6 (NAMUR).

On the output side, there are two relay outputs, a transistor output and a current output. A
predefined limit value can be monitored at each of the outputs. It is also possible to monitor if
the window limits have been undershot or overshot. The transistor output can also be used as
a pulse divider.

A switching hysteresis is defined by setting a switch-on and switch-off point. A switch-off delay
can also be set to avoid shut down due to sudden frequency hops. The devices are parameter-
ized using FDT/DTM with a PC or via buttons on the device.

The measured value is permanently written to a ring buffer with space for 8000 values. To stop
the writing process, a predefined trigger event must occur, for example a limit value being
overshot, after which the recorded signal sequence can be read.

Installing

/\ DANGER

Potentially explosive atmosphere

Risk of explosion due to spark ignition!

When used in zone 2:

>  Onlyinstall, connect and parameterize the device if there is no potentially explosive
atmosphere present.

>  Mount the device in an enclosure in accordance with IEC/EN 60079-0 with a protection
type of at least IP54

»  When mounting, ensure that the permissible operating temperature of the device is not
overshot even in unfavorable ambient conditions.

/\ DANGER

Atmosphére présentant un risque d'explosion

Explosion par étincelles inflammables !

En cas d'utilisation en zone 2 :

> Veuillez vous assurer que I'atmosphére ne présente pas de risque d'explosion avant
d'effectuer des opérations de montage, de raccordement et de paramétrage.

>  Montez l'appareil dans un boitier conforme a la norme CEI/EN 60079-0 et avec un indice
de protection IP54 minimum

> Lors du montage, assurez-vous que la température d'exploitation maximale de I'appareil
n'est pas dépassée, méme en cas de conditions ambiantes défavorables.

» Montez I'appareil sur un rail DIN.

» Install the device on a DIN rail.

IM21-14EX-CDTRI
Rotation Speed Monitor
Quick Start Guide

Doc. no. D201364 2306
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Wiring diagrams

G <osovacy
120 VDG
<500 VA/BO W

o2 <2A

<30V

O3 <50 mA

zum PC Gber IM-PROG / HART®-Modem
to PC via IM-PROG / HART® modem
au PC par IM-PROG / HART®-modem
011+
> 0/4...20 mA
o16~ RL=600Q
19
Power

IM21-14EX-CDTRI
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Anschlieen

» BeiVerdrahtung mit Litzendréhten: Drahtenden mit Ader-Endhdlsen versehen.

» Gerate gemaB ,Wiring Diagram” anschlieBen. Der Anschlussquerschnitt betragt
<1x2,5mm? 2x1,5mm?oder 2 x 1 mm? Das max. Anzugsdrehmoment betrigt 0,5 Nm.
Zwischen den Anschlusskreisen eigensicherer und nicht eigensicherer Stromkreise einen
Abstand von 50 mm (FadenmaB) einhalten.

v

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Gerét
automatisch in Betrieb.

m Guide d'utilisation rapide

Raccordement

» Pour le cablage avec fils toronnés : fixez les extrémités des fils a l'aide de cosses.

» Raccordez les appareils conformément au schéma de cablage. La section de raccordement
est<1x2,5mm? 2x1,5mm?ou2 x 1 mm? Le couple de serrage maximal est de 0,5 Nm.

» Maintenez un écart de 50 mm (mesure de fil) entre les circuits de raccordement des circuits a
sécurité intrinseque et des circuits a sécurité non intrinseque.

Mise en service
L'appareil est automatiquement opérationnel aprés raccordement des cables et activation de la
tension d'alimentation.

m Quick Start Guide

Connection

» When wiring with stranded wires: Secure the ends of the wires with ferrules.

» Connect the devices in accordance with the Wiring Diagram. The terminal cross-section is <
1x2.5mm? 2 x 1.5 mm?or 2 x 1 mm? The max. tightening torque is 0.5 Nm.

» Maintain a distance of 50 mm (thread distance) between the connection circuits of intrinsi-
cally safe and non-intrinsically safe circuits.

Commissioning
The device is operational automatically once the cables are connected and the power supply is
switched on.

Betreiben Fonctionnement Operation

LED-Anzeigen LED LEDs

LED Farbe Bedeutung LED Couleur Signification LED Color Meaning

Pwr griin Gerat ist betriebsbereit Pwr Vert Appareil prét a fonctionner Pwr Green Device is ready for operation
blinkt griin Force-Modus Vert clignote  Mode Force Green flashing Force mode
aus Gerétefehler Off Erreur de I'appareil Off Device error

R gelb Relais angezogen R Jaune Relais excité R Yellow Relay energized

T gelb Transistor leitend T Jaune Transistor conducteur T Yellow Transistor conductive

Einstellen und Parametrieren
Die Geréate konnen tiber FDT und DTM mit einem PC parametriert werden. Weitere Informatio-
nen entnehmen Sie der Parametrieranleitung.

Reparieren

Das Gerét ist nicht zur Reparatur vorgesehen. Defekte Gerate aufer Betrieb nehmen und zur
Fehleranalyse an Turck senden. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte unsere Riicknah-
mebedingungen.

Réglages et paramétrages
Les appareils peuvent étre paramétrés avec un PC via FDT et DTM. Reportez-vous au manuel de
paramétrage pour obtenir des informations supplémentaires.

Réparation

L'appareil ne peut pas étre réparé. Si I'appareil est défectueux, mettez-le hors service et ren-
voyez-le a Turck pour un diagnostic des défauts. En cas de retour a Turck, veuillez respecter les
conditions de retour.

Setting and parameterization
The devices can be parameterized via FDT and DTM with a PC. For more information, refer to
the parameterization instructions.

Repair

The device is not intended for repair. Take defective devices out of operation and send them to
Turck for fault analysis. Observe our return acceptance conditions when returning the device
to Turck.

Entsorgen Mise au rebut Disposal
Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehéren nicht in den normalen Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére appropriée et ne doivent pas étre ﬁ)The devices must be disposed of properly and do not belong in the domestic waste.
Hausmiill. placés dans les ordures ménageres. IM21-14EX-CDTRI
— —
Certification data
Approvals and markings Electrical data
Approvals Supply circuit Contacts 19 and 20 Ug = 20...250 VAC or Digital outputs Contacts 12,13 and 14, 15 <250 VAC/120VDC
IBEXU 07 ATEX 1132 X & 11(1)G  [Exia Ga] lIC non intrinsically safe 20...125VDC non intrinsically safe < 500VA/60 W
S & 11(1)D  [ExiaDa] llIC U,, =253 VAC/125VDC <2A
) & 11(1)3G  ExecnC [ia Ga] IC T4 Ge Sensor circuits Contacts 1and 2 Maximum values: Contacts 17 and 18 <30V
& 11 (1D) 3G Ex ec nC [ia Da llIC] IC T4 Gc intrinsically safe Contacts 6 and 7 Uy=9.6V <50mA
IECEx IBE 09.0003 X [Ex ia Ga] IIC Exia lIC/IIB Contacts 9 and 10 l,=107mA Currgnt'ouﬁput Contacts 11 and 16 0/4...20 mA
e ] [Ex ia Da] llIC Py=25mW non |ntr|ns!call.y safe : : R <6000
Ex ec nC [ia Ga] ICT4 Gc Digital outputs Contacts 6 and 7 U;=20V Parameterization Via programming adapter
Ex ec nC [ia Da IlIC] IC T4 Gc intrinsically safe ;=213 mA B Ic B
Exia lIC/IIB P, =400 mW
Permissible ambient temperature range T, ,: -25...+70 °C L; negligible Lomax. 100mH _5mH 1 mH 10 pH 100mH _ 5mH 1 mH 10pH
C negligible Comax. 510nF  840nF  12yuF  36pF  27pF  44pF  63pF  26pF

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

Exic lic 1B
Lo max. 100 mH 5mH 1 mH 100 mH 5mH 1 mH 10 pH
Comax. 765nF 1.2 yF 1.8 uF 4 uF 6.6 UF 9.4 uF 39 uF

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D201364 2023-06
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m Parametrieranleitung
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Einstellen und Parametrieren

Zum Einstellen der Parameter verfiigt das Gerét tiber die vier Drucktaster Esc, CR, /> und V. Die
Parametrierung kann tiber den Taster Esc abgebrochen werden. Eingestellte Parameter bleiben
auch nach dem Abschalten der Betriebsspannung gespeichert.

» Parametriermodus starten: Esc driicken.

» Uber die Taster I und V¥ das gewiinschte Hauptmenii anwéhlen.

» Gewlinschtes Hauptmenu 6ffnen: Taster CR driicken.

» Uber die Taster N und ¥ das gewiinschte Untermenii anwéhlen.

» Gewlinschtes Untermeni 6ffnen: Taster CR driicken.

» Uber die Taster N und ¥ den gewiinschten Wert anwihlen.

» Gewdlinschten Wert speichern: Taster CR driicken.

Trend
(s. Abb. 8)
nur verfligbar bei Verwendung einer DTM-Professional-Version

Hauptmenii - Konfiguration des Ringspeichers

TrdMD TrendMode: Betriebsart des Ringspeichers

PreTr PreTrigger: Lange des vor dem Triggerereignisses
gespeicherten Messwertverlaufs

PostTr PostTrigger: Linge des nach dem Triggerereignisses gespeicherten Messwert-

verlaufs

2-Spt Untermenii Il - 2-Punkt-Betrieb

TOff Abschaltverzégerung in Sekunden: Fiir die eingestellte Zeit (0...999,9 s) muss
kontinuierlich eine Drehzahl vorliegen, die zu einer Relaisabschaltung fiihrt.
Somit kdnnen kurzzeitige Drehzahlschwankungen keine Meldung auslsen.

LocOf Keine Verriegelung

LocOn Verriegelung des Relais: Nach dem Abschalten des entsprechenden Ausgangs
verbleibt dieser so lange im abgefallenen Zustand, bis entweder die Klemmen
9, 10 kurzgeschlossen werden, die Betriebsspannung erneut angelegt oder bis
der CR-Taster betéatigt wird.

4-Spt Untermenii Il - 4-Punkt-Betrieb

4-Spt-Inv

Der 4-Punkt-Schaltbetrieb ist fiir die Uberwachung einer Fensterfunktion ausgelegt. Fiir die
jeweiligen Schaltpunkte stehen im Untermenti von ,4-Spt” die Funktionen ,U-off",,U-on",
,0-on” und,O-off” zur Verfiigung (Abb. 3). Im Untermenii ,4-Spt-Inv” kann eine invertierte

TC1 Triggercondition over Level 1: Uberschreiten eines Messwertes fiihrt zum
Triggern

TC2 Triggercondition under Level 1: Unterschreiten eines Messwertes fihrt zum

Triggern

T3 Triggercondition outside Level 1 or Level 2: Messwerte auBerhalb des Fensters

(Fensterfunktion) flihrt zum Triggern

TC4 Trigger condition by command: Aufruf von ,TriggerCmd” im Meniipunkt ,SetTr”

fuhrt zum Triggern

Relais J
Relay

Inv-4-Spt

f

”””””””””””””””” Eingang/
— input/
— entrée

Ausgang/
output/
sortie

erregt/ energised / exité

[lentregt/ de-energised / désexité entregt/ de-energised / désexité |
T T

U-Off U-Oon 0-0n 0-off f

erregt / energised / exité | [ erregt/energised / exité |

entregt / de-energised / désexité

TL1 Triggerlevel 1: Definition der Schwelle, die zum Triggern fiihrt

TL2 Triggerlevel 2: Definition der Schwelle, die zum Triggern fiihrt (nur TC3)

TrdSt Trend State
Zeigt den aktuellen Status des Ringspeichers an:
wait for start (Laufschrift) Es werden keine Messwerte eingelesen
TS1 Not Triggered, Pretrigger Not Ready, Messwerte werden eingelesen,
Triggerereignis nicht eingetreten, Pretrigger noch nicht voll
TS2 Not Triggered, Pretrigger Ready, Messwerte werden eingelesen, Triggerer-
eignis nicht eingetreten
TS3 Triggered, Posttrigger Not Ready, Triggerereignis eingetreten, Posttrigger
noch nicht voll
TrFin Trend finished Triggerereignis eingetreten, Pre- und Postrigger voll
LftPr LftPreTrigTime (sec, min, hours): Aktuelle verbleibende Pretriggerzeit; wird
waéhrend der Anzeige laufend akualisiert
LftPO LftPostTrigTime (sec, min, hours):
Aktuell verbleibende Posttriggerzeit; wird wahrend der Anzeige laufend
akualisiert
TimeS TimeSinceTriggerEvent (sec, min, hours): Zeit, die seit der Triggerung
verstrichen ist; wird wahrend der Anzeige laufend aktualisiert

Select main menu

SetTr Set Trend State: Manuelle Ringspeichertriggerung

skip Uberspringen der manuellen Triggerung

start Manuelle Triggerung

stop Manuelles Stoppen des Ringspeicherschreibvorgangs

Din H i~ Ei Fensterfunktion eingestellt werden.
(s. Abb. 5) Bl = R R PR ST Die folgenden Ein-/Ausschaltpunkte miissen mit steigendem Zahlenwert eingegeben werden:
ICM.... Eingangskreisiiberwachung: Bei Einsatz von NAMUR-Sensoren kann eine 4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off)
Eingangskreisiiberwachung aktiviert werden. Im Fehlerfall fallen die Relais- 4-Spt-Inv (U-on < U-off < 0-off < O-on)
ausgange ab, der Transistor wird gesperrt und der Analogausgang geht in den U-off 4-Spt: Ausschaltpunkt fiir die Drehzahlunterschreitung: Sinkt die Drehzahl unter
Fehlerstrom-Modus. den eingestellten Wert, fallt das Relais ab.
ICMOf Keine Uberwachung 4-Spt-Inv: Ausschaltpunkt fiir die Drehzahliiberschreitung: Steigt die Drehzahl
tber den eingestellten Wert, féllt das Relais ab.
ICMBS Drahtbruch- u. Kurzschlusserkennung — —— . S _
ICMB Nur Drahtbrucherkennun U-on 4-Spt: Einschaltpunkt fir die Drehzahlunterschreitung: Steigt die Drehzahl Gber
urbra cherkennung den eingestellten Wert, fallt das Relais ab (U-On < O-On).
ICMS Nur Kurzschlusserkennung 4-Spt-Inv: Einschaltpunkt fur die Drehzahliiberschreitung:
Tb Zeitbasis: Standardeinstellung: 1 = Hz Sinkt die Drehzahl unter den eingestellten Wert, zieht das Relais an.
Falls andere Einheit erwlinscht, entsprechenden Faktor fur die Umrechnung O-on 4-Spt: Einschaltpunkt fir die Drehzahltberschreitung: Sinkt die Drehzahl unter
eingeben. Fiir die Umrechnung von Hz in min-1 gilt der Wert 60. Die gemessene den eingestellten Wert, zieht das Relais an.
Drehzahl in Hz wird mit dem Faktor (Tb) multipliziert. Nachfolgenden Schalt- 4-Spt-Inv: Einschaltpunkt fiir die Drehzahlunterschreitung: Steigt die Drehzahl
schwelleneinstellungen in der hier festgelegten Einheit vornehmen. tber den eingestellten Wert, zieht das Relais an.
TbUnit Einheit ~ Zeitbasis: Sie ist abhdngig vom Faktor der Zeitbasis (Tb). Fur den O-off 4-Spt: Ausschaltpunkt fir die Drehzahliberschreitung: Steigt die Drehzahl tiber
Faktor Tb = 1 wird als Einheit Hz und fiir Tb = 60 als Einheit rpm (revolutions den eingestellten Wert, fillt das Relais ab.
per minute) angezeigt. Drei frei wéhlbare Zeichen fiir die Einheit lassen sich 4-Spt-Inv: Ausschaltpunkt fiir die Drehzahlunterschreitung: Sinkt die Drehzahl
einstellen, wenn Tb ungleich 1 oder 60 ist. unter den eingestellten Wert, fallt das Relais ab.
NoTar Anzahl der Bedampfungselemente: Anzahl der Elemente, die den Sensor pro SUD Anlaufliberbriickungszeit in Sekunden: Nach Aktivierung der Anlaufiiber-
Umdrehung einer Welle bedampfen. Die gemessene Drehzahl wird durch die briickung wird der Ausgang, der auf Unterschreitung bzw. Fensterfunktion
Anzahl der Beddampfungselemente (NoTar) geteilt. parametriert ist, fiir die eingestellte Zeit zwangsaktiviert und die Meldung einer
Tc Zeitkonstante des Filters in Sekunden zur Vermeidung von tiberlagerten Stor- Unterdrehzahl wéhrend der Anlaufphase verhindert. Die Anlaufliberbriickung
frequenzen (Abb. 3). wird entweder durch KurzschlieBen der Klemmen 9, 10 oder durch Anlegen der
Td Eingangssperrzeit in Sekunden: Nach einem Impuls vom Sensor wird der Senso- Betriebsspannung gestartet.
reingang fur die eingestellte Zeit (0...99,9 s) nicht abgefragt. Somit kdnnen Sto- DSOn Dynamische Anlauftiberbriickung: Die Anlaufiiberbriickungzeit wird sofort
rungen, z. B. durch Prellen, bei langsamen Eingangsimpulsfolgen unterdriickt abgebrochen, sobald die gemessene Drehzahl die eingestellten Grenzwerte fiir
werden. Fir die Einstellung ist eine genaue Kenntnis der Eingangsimpulsfolgen die Unterschreitung liberschritten hat.
notwendig. DSOf Ablauf der Anlaufiiberbriickung ohne Abbruchmaglichkeit: Erst nach Ablauf
F-0 Nullerkennung: Sinkt die Drehzahl unter den hier eingestellten Wert, wird die der Anlaufuiberbriickungszeit (SUD) findet eine Unterschreitungstiberwachung
Eingangsfrequenz als Null ausgegeben. statt.
AO TOff Abschaltverzégerung in Sekunden: Fiir die eingestellte Zeit (0...999,9 s) muss
ut Hauptmenii - analoge Ausginge kontinuierlich eine Drehzahl vorliegen, die zu einer Relaisabschaltung fiihrt.
(s. Abb. 6) ) Somit kénnen kurzzeitige Drehzahischwankungen keine Meldung auslésen.
1-Out U-ntermenu | - Stromausgang (Abb.. 3) - LocOf Keine Verriegelung
FIL Einstellung der Frequenz (Messbereichsanfang) fiir einen Ausgangsstrom LocOn Verriegelung des Relais: Nach dem Abschalten des entsprechenden Ausgangs
von 0 bzw. 4 mA. Bei Messbereichsunterschreitung sinkt der Strom linear auf verbleibt dieser so lange im abgefallenen Zustand, bis entweder die Klemmen
3,8 mA, wenn ein Ausgangsstrom bereich von 4...20 mA ausgewéhlt wird. 9, 10 kurzgeschlossen werden, die Betriebsspannung erneut angelegt oder bis
F-IH Einstellung der Frequenz (Messbereichsende) flr einen Ausgangsstrom von der CR-Taster betétigt wird.
20 mA. Bei Messbereichstiberschreitung steigt der Strom linear auf 20,5 mA.
Ist F-IL > F-IH, hat die Kennlinie einen inversen Verlauf: 20...4/0 mA Alarm Untermeni Il - Betrieb als Stormeldeausgang
0/4 mA Ausgangsstrombereich: 4.000 (4...20 mA), 0.000 (0...20 mA) PDiv Untermendi ll - Betrieb als Impulsteiler =
I-Err Fehlerstrom bei Drahtbruch oder Kurzschluss (nur NAMUR-Sensor bei aktivier- Div Im Untermen, PDiv" wird ein Wert flr das Teilverhaltnis eingestellt (nur
ter Uberwachung) und erkanntem Fehler am Gerat beim Transistorausgang maoglich). Faktor zur Signalteilung der Eingangsfre-
22.00 > 22 mA quenz: Bsp.: Div = 2 Bei jedem zweiten Impuls schaltet der Transistor mit der
0 0'00 0OmA steigenden Flanke des Eingangs und behalt den Schaltzustand bis zur néchsten
: ansteigenden Flanke bei.
DOut N 5
(s. Abb. 7) Hauptmenii - digitale Ausgange
Rel1 Relais 1 (Klemmen 12, 13)
Rel2 Relais 2 (Klemmen 14, 15)
Tran Transistor
Off jeweiliges Relais/Transistor inaktiv
2-Spt Untermenti Il - 2-Punkt-Betrieb

Der 2-Punkt-Schaltbetrieb dient zur Uberwachung der Unterdrehzahl (0 < Off < On) bzw.
Uberdrehzahl (0 < On < Off). Im Untermentii von ,2-Spt” wird Uber die Funktionen,On” und
,Off” der Ein- und der Ausschaltpunkt festgelegt.

Off Ausschaltpunkt im Zwei-Punkt-Betrieb fiir die Uberwachung von Unter- bzw.
Uberschreitung.

On Einschaltpunkt im Zwei-Punkt-Betrieb fiir die Uberwachung von Unter- bzw.
Uberschreitung.

SUD Anlauflberbriickungszeit in Sekunden: Nach Aktivierung der Anlaufiiberbri-

ckung wird der Ausgang, der auf Unterschreitung parametriert ist, fur die ein-
gestellte Zeit zwangsaktiviert und die Meldung einer Unterdrehzahl wéahrend
der Anlaufphase verhindert. Die Anlauf Giberbriickung wird entweder durch
KurzschlieBen der Klemmen 9, 10 oder durch Anlegen der Betriebsspannung
gestartet.

DSOn Dynamische Anlaufiiberbriickung: Die Anlaufliberbriickungzeit wird sofort
abgebrochen, sobald die gemessene Drehzahl die eingestellten Grenzwerte fuir
die Unterschreitung Uberschritten hat.

DSOf Ablauf der Anlaufiiberbriickung ohne Abbruchmaglichkeit: Erst nach Ablauf

der Anlaufiiberbriickungszeit (SUD) findet eine Unterschreitungstiberwachung
statt.
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m Instructions de paramétrage
IM21-14EX-CDTRI

Réglages et paramétrages
Pour régler les paramétres, I'appareil comporte quatre boutons-poussoirs : Esc, CR, N et V. Le
paramétrage peut étre annulé a |'aide du bouton Esc. Les paramétres définis sont conservés

Off Relais/transistor respectif inactif

2-Spt Sous-menu Il - fonctionnement a 2 points

La commutation a 2 points permet de surveiller la sous-vitesse (0 < arrét < marche) ou la survi-
tesse (0 < marche < arrét). Dans le sous-menu de « 2-Spt », les fonctions « Marche » et « Arrét »
sont utilisées pour déterminer les points de commutation et de déclenchement.

Alarme Sous-menu Il - fonctionnement comme sortie d'alarme
PDiv Sous-menu Il - fonctionnement comme diviseur d'impulsions
Div Dans le sous-menu « PDiv », une valeur est définie pour le rapport de division

(uniquement possible pour une sortie de transistor). Facteur de division de
signal de la fréquence d'entrée : exemple : Div = 2. Toutes les deux impulsions,
le transistor bascule avec le front de montée de I'entrée et conserve I'état de

méme aprés la coupure de la tension de service. Off Point de déclenchemenlt en fonctionnement a 2 points pour la surveillance de commutation jusqu'au front de montée suivant.
» Pour démarrer le mode de paramétrage : appuyez sur Esc. la non-atteinte ou du dépassement.
» Alaide des boutons A et ¥, sélectionnez le menu principal requis. On Point de commutation en fonctionnement a 2 points pour la surveillance de la Tenfiance Menu principal - configuration de la mémoire annulaire
» Pour ouvrir le menu principal requis : appuyez sur le bouton CR. non-atteinte ou du dépassement. (Voirfig.8) - .
» Al'aide des boutons N et ¥, sélectionnez le sous-menu requis. SuD Durée d'inhibition au démarrage en secondes : une fois I'inhibition au démar- Disponible uniquement avec une version professionnelle de DTM
» Pour ouvrir le sous-menu requis : appuyez sur le bouton CR. rage actglée, :a (sjortie zq;gnjétréf pour Ila non—aéteinte est qbligatoiremen} ahc',ci— TrdMD Mode tendance : mode de fonctionnement de la mémoire annulaire
i Slecti ; vee pendant la duree definie et le signalement de la sous-vitesse est empeche PreTr Prédéclenchement : longueur de la séquence de valeurs mesurées avant |'évé-
> Alaide des' boutons et ¥, sglecnonnez la valeur requise. pendant la phase de démarrage. Linhibition au démarrage est lancée soit par nement de dédenchemgnt q
» Pour enregistrer la valeur requise : appuyez sur le bouton CR. court-circuit aux bornes 9 ou 10, soit par application de la tension de service. Séquence de valeurs mesurées enregistrées
Din Menulplincip Al DA Amenesdientree DSOn Inhibition au démarrage dynamique : la durée d'inhibition au démarrage est PostTr Postdéclenchement : longueur de la séquence de valeurs mesurées enregis-
(Voir fig. 5) annulée dés que la vitesse mesurée a dépassé les valeurs limites définies pour trées aprés |'événement de déclenchement
ICM.... Surveillance du circuit d'entrée :la surveillance du circuit d'entrée peut étre la ngn—.attemte‘: _— : — . . TC1 Condition de déclenchement au-dessus du niveau 1 : le dépassement d'une
ac|t|yee Iorsdclle | utll[sat||<>n de capteurs NAhNliUR Eln casd errelIJr, les sorties de DSOf :Explra(tjlon del |nh_|b|t|o'n au dlgmarrage sanls céptlgn(;:!_ar;]pgl'lqnon : Ig surveil- valeur mesurée provoque un déclenchement
:Te]gésesggzos?ae:géieéé;&an5|stor est inhibé et la sortie analogique passe en (;;r&cDe) nleanoans—z')c(teilrréte n'a pas lieu tant que la durée d'inhibition au démarrage TC2 Condition de déclenchement en dessous du niveau 1 : la non-atteinte d'une
(CMOF Pas d il - Toff T - p. dp d . — 3 . - - valeur mesurée provoque un déclenchement
as de surveiflance emporisation de désactivation en secondes : une vitesse menant a un arret TC3 Condition de déclenchement en dehors du niveau 1 ou 2 : une valeur mesurée
ICMBS Détection d'une rupture de cable et d'un court-circuit de relais doit étre présente en continu pendant la durée définie (0...999,9 5). en dehors de la plage (fonction de plage) provoque un déclenchement
ICMB Détection d'une rupture de cable uniquement Ainsi, les fluctuations de vitesse a court terme ne peuvent pas déclencher un Tca Condition de déclench " Ge T Tde <Tri Cmd > d
message. ondition de déclenchement par commande : I'appel de « TriggerCmd » dans
ICMS Détection d'un court-circuit uniquement LocOf Pas degblocage I'élément de menu « SetTr » provoque un déclenchement
Tb Base de temps : réglage standard : 1 = Hz - . . T TL1 Niveau de déclenchement 1 : définition du seuil qui provoque un déclenche-
Si une autre unité est requise, saisissez le facteur correspondant pour la conver- LocOn Elr?gigte ddeu dréeslzlxsc} tL; ?E)LOJ'ILSJSIZZ%rz: ;3:?;?32?;::; gisigtsl\é?;flclgﬂfts_tgizf ment
sion. La valeur 60 s'applique a la conversion de Hz en tr/min. La vitesse de ; i i it réappliqué TL2 Niveau de déclenchement 2 : définition du seuil qui provoque un déclenche-
rotation mesurée en Hz est multipliée par le facteur (Tb). Effectuez les réglages ;i?:’e(;?gnl?étens'on de fonctionnement soit réappliquée ou que le bouton CR ment (seulement TC3)
de seuil de commutation suivants dans l'unité spécifiée ici. = Trdst Etat de la tendance
TbUnit Unité - base de temps : elle dépend du facteur de base de temps (Tb). Hz est 4-Spt o I — ¢34 polnt Affiche I'état actuel de la mémoire annulaire :
affiché comme unité pour le facteurTh =1, et tr/min {tours par minute) comme 4-Spt-Inv e Attendre le début (texte défilant), aucune valeur mesurée n'est lue
ILIm|t_elpourTb =60 trc/irlnrln:Tr(.)JFbca!'acteres !lbrlement sélectionnables pour Le fonctionnement de commutation a 4 points est congu pour la surveillance d'une fonction TS1 non déclenché, prédéclenchement pas prét, les valeurs mesurées sont lues,
unit€ peuvent étre définis si Tb n'est pas €gal a 1 ou 60. . . de plage. Les fonctions « U-off », « U-on », « O-on » et « O-off » sont disponibles dans le sous- L'événement de déclenchement ne s'est pas produit, le prédéclenchement n'est
NoTar Nombre d'éléments d'amort|§sement : nombre d'glgments qui amortissent le menu de « 4-Spt » pour les points de commutation respectifs (fig. 3). Une fonction de plage pas encore terminé
capteur par tour d'arbre. La vitesse mesurée est divisée par le nombre d'élé- inversée peut étre définie dans le sous-menu « 4-Spt-Inv ». T§2,non de’clench,é, prédéclenchement prét, les va!eurs mesurées sont lues,
ments d'amortissement (NoTar). Les points de commutation/déclenchement suivants doivent étre saisis avec une valeur numé- I'événement de déclenchement ne s'est pas produit )
Tc Constante de temps du filtre en secondes pour éviter une superposition des rique croissante : TS3 declenché, postdéclenchement pas pret, I'événement de déclenchement
fréquences d'interférence (fig. 3). 4-Spt : (U-off < U-on < O-on < O-off) s'est produit, _Ie postdeglenghgment n'est pas encore terminé ) o
Td Temps de blocage d'entrée en secondes : aprés une impulsion du capteur, 4-Spt-Inv (U-on < U-off < 0-off < O-on) TlendahnceTrl?nttermtlg’eel, I ev:nemetntt de déclenchement s'est produit, prédé-
I'entrée du capteur ne sera pas surveillée pendant la durée définie (0...99,9 s). U-off 4-Spt : point de déclenchement pour non-atteinte de vitesse : si la vitesse chute EfiSrCLfetg:'?ri eTiF,:«,oé (s:E ?':ifw i?jrnes)?':r':e:de rédéclenchement restant
Par conséquent, les défauts, tels que ceux causés par les rebonds, peuvent en dessous de la valeur définie, le relais est désexcité. Pl g ti ndant 'afficha P P !
&tre supprimés en cas de trains d'impulsions d'entrée lents. Une connaissance 4-Spt-Inv : point de déclenchement pour dépassement de vitesse : si la vitesse E}{?’gjffttjlr’glsqt%gnTliz’:JeFZEQC ?;:in ahéﬁr:sg)]?
exacte des trains d'impulsions d'entrée est requise pour le réglage. dépasse la valeur définie, le relais est désexcité. ) . ’ oL . ees
— - —— Py ; " - - T " temps de postdéclenchement restant ; mis a jour en continu pendant I'affi-
F-0 Détection du zéro : si la vitesse tombe en dessous de la valeur définie ici, la U-on 4-Spt : point de commutation pour non-atteinte de vitesse : si la vitesse dépasse chage
fréquence d'entrée correspondra a une valeur de sortie de zéro. la valeur définie, le relais est désexcité (U-on < O-on). TimeS TimeSinceTriggerEvent (sec, min, heures) : temps écoulé depuis le
4-Spt-Inv : point de commutation pour dépassement de vitesse : 4 micd i I Vath
AOut - . . si Iapvitessepchute en dessous de Iapvaleur géfinie, le relais est excité. d(e,c!epchement iMis ajour en Sontmu pendant laffichage PR -
Voir fi Menu principal - sorties analogiques b " . ; B SetTr Définir I'état de la tendance : déclenchement manuel de la mémoire annulaire
(Voir fig. 6) O-on 4-Spt : point de commutation pour dépassement de vitesse : si la vitesse chute ki i le déclench |
1-Out Sous-menu | - sortie de courant (fig. 3) en dessous de la valeur définie, le relais est excité. SKIp gnorer le declenchement manue
F-IL Réglage de la fréquence (début de la plage de mesure) pour un courant de 4-Spt-Inv : point de commutation pour non-atteinte de vitesse : si la vitesse start Déclenchement manuel
sortie de 0 ou 4 mA. Lorsque la plage de mesure n'est pas atteinte, le courant dépasse la valeur définie, le relais est excité. stop Arrét manuel de I'opération d'écriture de la mémoire annulaire

chute de facon linéaire a 3,8 mA si une plage de courant de sortie de 4...20 mA
est sélectionnée.

F-IH Réglage de la fréquence (fin de plage de mesure) pour un courant de sortie de
20 mA. Lorsque la plage de mesure est dépassée, le courant augmente de fagon
linéaire jusqu'a 20,5 mA.

Si F-IL > F-IH, la courbe caractéristique a une tendance inverse : 20...4/0 mA

O-off 4-Spt : point de déclenchement pour dépassement de vitesse : si la vitesse
dépasse la valeur définie, le relais est désexcité.
4-Spt-Inv : point de déclenchement pour non-atteinte de vitesse : si la vitesse
chute en dessous de la valeur définie, le relais est désexcité.

0/4 mA Plage de courant de sortie : 4,000 (4...20 mA), 0,000 (0...20 mA)

I-Err Courant de défaut en cas de rupture de cable ou de court-circuit (capteur
NAMUR uniquement lorsque la surveillance est activée) et détection d'une
erreur sur l'appareil

SUD Durée d'inhibition au démarrage en secondes : une fois l'inhibition au démar-
rage activée, la sortie paramétrée pour la non-atteinte ou la fonction de plage
est obligatoirement activée pendant le temps défini et le signalement de la
sous-vitesse est empéché pendant la phase de démarrage. Linhibition au
démarrage est lancée soit par court-circuit aux bornes 9 ou 10, soit par applica-
tion de la tension de service.

DSOn Inhibition au démarrage dynamique : la durée d'inhibition au démarrage est
annulée dés que la vitesse mesurée a dépassé les valeurs limites définies pour
la non-atteinte.

DSOf Expiration de l'inhibition au démarrage sans option d'annulation : la surveil-
lance de non-atteinte n'a pas lieu tant que la durée d'inhibition au démarrage
(SUD) n'a pas expiré.

22,00 > 22 mA
0,000 0 mA
Do Menu principal - sorties numériques
(Voir fig. 7)
Rel1 Relais 1 (bornes 12, 13)
Rel2 Relais 2 (bornes 14, 15)
Tran Transistor

TOff Temporisation de désactivation en secondes : une vitesse menant a un arrét
de relais doit étre présente en continu pendant la durée définie (0...999,9 s).
Ainsi, les fluctuations de vitesse a court terme ne peuvent pas déclencher un

message.
LocOf Pas de blocage
LocOn Blocage du relais : une fois la sortie correspondante désactivée, elle reste dans

un état de désexcitation jusqu'a ce que les bornes 9 ou 10 soient court-circui-
tées, que la tension de fonctionnement soit réappliquée ou que le bouton CR
soit enfoncé.
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m Parameter setting instructions
IM21-14EX-CDTRI

Setting and parameterization
To set the parameters, the device has the four pushbuttons Esc, CR, M and \. Parameterization
can be canceled using the Esc button. Set parameters are retained even after the operating

Off Respective Relay/Transistor Inactive

2-Spt Submenu Il — 2-Point Operation

The 2-point switching operation is used to monitor the underspeed (0 < Off < On) or over-
speed (0 < On < Off). In the submenu of "2-Spt," the "On" and "Off" functions are used to
determine the switching and tripping points.

Trend
(See fig. 8)

Main Menu — Configuration of Ring Buffer

Only available when using a DTM professional version

voltage has been switched off. Off Tripping point in 2-point operation for monitoring undershoot or overshoot.

» Start parameterizing mode: Press Esc. On Switching point in 2-point operation for monitoring undershoot or overshoot.

» Using the buttons M and v, select the required main menu. SUD Start-up bypass time in seconds: After the start-up bypass has been activated,

» Open the required main menu: Press the CR button. the output parameterized to undershoot is compulsorily activated for the set

» Using the buttons A and Y, select the required submenu. time and the reporting of underspeed is prevented during the startup phase.

» Open the required submenu: Press the CR button. 'cl':n;:itsrt;tﬁg gygfastsi: S\t/iﬁ:deelther by short-circuiting terminals 9 or 10 or by

» Using the buttons M and ¥, select the required value. DSO D g P b 9 'Thg - b P ledi diatel

» Save the required value: Press the CR button. n ynamic start-up bypass: The start-up bypass time is canceled immediately as

soon as the measured speed has overshot the set limit values for the under-

pin Main menu — input parameters shoot.

(See fig. 5) DSOf Expiration of the start-up bypass without cancel option: Undershoot monitor-

ICM... Input circuit monitoring: When using NAMUR sensors, input circuit monitoring ing does not take place until the start-up bypass time (SUD) has expired.
can be activated. In the event of an error, the relay outputs drop out, the transis-  TOff Switch-off delay in seconds: A speed that leads to a relay shut-off must exist
tor is inhibited and the analog output goes into fault current mode. continuously for the set time (0...999.9 s). Thus, short-term speed fluctuations

ICMOf No monitoring cannot trigger a message.

ICMBS Wire break and short-circuit detection LocOf No locking

ICMB Wire break detection only LocOn Locking of the relay: After the corresponding output has been switched off, it

ICMS Short-circuit detection only remains in a dropped-out state until either terminals 9 or 10 are short-circuited,

To Time base: Standard setting: 1 = Hz the operating voltage is reapplied or the CR button is pressed.

If a different unit is required, enter the corresponding factor for the conversion.
The value 60 applies to the conversion of Hz to rpm. The measured rotational
speed in Hz is multiplied with the factor (Tb). Carry out the following switching
threshold settings in the unit specified here.

TbUnit Unit — time base: It depends on the time base factor (Tb). Hz is displayed as
the unit for the factor Tb = 1, and rpm (revolutions per minute) as the unit for
Tb = 60 rpm. Three freely selectable characters for the unit can be set if Tb is not
equal to 1 or 60.

NoTar Number of damping elements: Number of elements that damp the sensor per
revolution of a shaft. The measured speed is divided by the number of damping
elements (NoTar).

4-Spt
4-Spt-Inv
4-point switching operation is designed for monitoring a window function. The "U-off," "U-on,"
"O-on" and "O-off" functions are available in the submenu of "4-Spt" for the respective switch
points (fig. 3). An inverted window function can be set in the submenu "4-Spt-Inv."

The following switching/tripping points must be entered with an increasing numerical value:
4-Spt: (U-off < U-on < O-on < 0-off)

4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on)

Submenu Il — 4-Point Operation

U-off 4-Spt: Tripping point for speed undershoot: If the speed drops below the set
value, the relay drops out.
4-Spt-Inv: Tripping point for speed overshoot: If the speed increases above the
set value, the relay drops out.

Tc Time constant of the filter in seconds to avoid superimposed interfering
frequencies (fig. 3).
Td Input lock-out time in seconds: After a pulse from the sensor, the sensor input

will not be scanned for the set time (0...99.9 s). Therefore, faults, such as those
caused by bouncing, can be suppressed with slow input pulse trains. An exact
knowledge of the input pulse trains is required for the setting.

U-on 4-Spt: Switching point for speed undershoot: If the speed increases above the
set value, the relay drops out (U-On < O-on).
4-Spt-Inv: Switching point for speed overshoot:
If the speed drops below the set value, the relay is energized.

TrdMD TrendMode: Ring buffer operating mode

PreTr PreTrigger: Length of the measured value sequence before the trigger event
Stored measured value sequence

PostTr PostTrigger: Length of the measured value sequence stored after the trigger
event

TC1 Trigger condition over Level 1: Overshoot of a measured value causes triggering

TC2 Trigger condition under Level 1: Undershoot of a measured value causes trig-
gering

TC3 Trigger condition outside Level 1 or Level 2: Measured value outside of the
window (window function) causes triggering

TC4 Trigger condition by command: Calling up "TriggerCmd" in the menu item
"SetTr" leads to triggering

TL1 Trigger level 1: Definition of the threshold that causes triggering

TL2 Trigger level 2: Definition of the threshold that causes triggering (only TC3)

TrdSt Trend State
Displays the current status of the ring buffer:
Wait for start (moving text), no measured values are read
TS1 Not Triggered, Pretrigger Not Ready, Measured values are read,
Trigger event has not occurred, Pretrigger not yet complete
TS2 Not Triggered, Pretrigger Ready, Measured values are read, Trigger event
has not occurred
TS3 Triggered, Posttrigger Not Ready, Trigger event has occurred, Posttrigger
not yet complete
TrFin Trend finished, Trigger event has occurred, Pre- and postrigger complete
LftPr LftPreTrigTime (sec, min, hours): Pretrigger time currently remaining;
updated continuously during display
LftPO LftPostTrigTime (sec, min, hours):
Posttrigger time currently remaining; updated continuously during display
TimeS TimeSinceTriggerEvent (sec, min, hours): Time that has elapsed since trig-
gering; updated continuously during display

SetTr Set Trend State: Manual ring buffer triggering

skip Skip manual trigger

start Manual triggering

stop Manual stopping of ring buffer write operation

F-0 Zero detection: If the speed falls below the value set here, the input frequency
will be output as zero.

O-on 4-Spt: Switching point for speed overshoot: If the speed drops below the set
value, the relay is energized.
4-Spt-Inv: Switching point for speed undershoot: If the speed increases above
the set value, the relay is energized.

O-off 4-Spt: Tripping point for speed overshoot: If the speed increases above the set
value, the relay drops out.
4-Spt-Inv: Tripping point for speed undershoot: If the speed drops below the set
value, the relay drops out.

SUD Start-up bypass time in seconds: After the start-up bypass has been activated,
the output parameterized to undershoot or window function is compulsorily
activated for the set time and reporting of underspeed is prevented during the
start-up phase. The start-up bypass is started either by short-circuiting termi-
nals 9 or 10, or by creating the operating voltage.

DSOn Dynamic start-up bypass: The start-up bypass time is canceled immediately as
soon as the measured speed has overshot the set limit values for the under-
shoot.

DSOf Expiration of the start-up bypass without cancel option: Undershoot monitor-
ing does not take place until the start-up bypass time (SUD) has expired.

TOff Switch-off delay in seconds: A speed that leads to a relay shut-off must exist

continuously for the set time (0...999.9 s). Thus, short-term speed fluctuations
cannot trigger a message.

LocOf No locking

LocOn Locking of the relay: After the corresponding output has been switched off, it
remains in a dropped-out state until either terminals 9 or 10 are short-circuited,
the operating voltage is reapplied or the CR button is pressed.

AOut .

(See fig. 6) Main Menu — Analog Outputs

1-Out Submenu | — Current Output (fig. 3)

F-IL Setting of the frequency (start of the measuring range) for an output current of
0 or 4 mA. Where the measuring range is undershot, the current falls linearly to
3.8 mA if an output current range of 4...20 mA is selected.

F-IH Setting of the frequency (measuring range end) for an output current of 20 mA.
Where the measuring range is overshot, the current increases linearly to 20.5
maA.

If F-IL > F-IH, the characteristic curve has an inverse trend: 20...4/0 mA

0/4 mA Output current range: 4.000 (4...20 mA), 0.000 (0...20 mA)

I-Err Fault current in the event of a wire break or short circuit (NAMUR sensor only
when monitoring activated) and detected error on the device
22.00 > 22 mA
0.000 0 mA

DOut . Af

(See fig. ) Main Menu — Digital Outputs

Rel1 Relay 1 (terminals 12, 13)

Rel2 Relay 2 (terminals 14, 15)

Tran Transistor

Alarm Submenu Il — Operation as Alarm Output
PDiv Submenu Il — Operation as Pulse Divider
Div In the submenu "PDiv," a value is set for the part ratio (only possible for a tran-

sistor output). Factor for signal division of the input frequency: Example: Div
= 2. With every other pulse, the transistor switches with the rising edge of the
input and retains the switching state until the next rising edge.
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Outros documentos
Além deste documento, o material a seguir pode ser encontrado na Internet em
www.turck.com:

Ficha técnica

Homologag¢des

Instrugdes de operagéo

Declaragées de conformidade

Para sua seguranca

Finalidade de uso

Os monitores de velocidade de rotacdo da série de produtos IM21-14EX-CDTRI séo equipados
com circuitos de entrada intrinsecamente seguros. Os dispositivos analisam frequéncias, veloci-
dades de rotacdo e trens de impulsos, por exemplo, pegas giratérias em motores, engrenagens
e turbinas, e monitoram se as entradas ficam além ou aquém dos valores-limite definidos . Os
dispositivos sdo adequados para operacdo na Zona 2.

Os dispositivos devem ser usados apenas como descrito nessas instru¢des. Qualquer outro uso
nao estd de acordo com o pretendido. A Turck ndo se responsabiliza por danos resultantes.

Instrugdes gerais de seguranga
O dispositivo sé deve ser montado, instalado, operado, parametrizado e mantido por pesso-
al treinado profissionalmente.
O dispositivo atende aos requisitos de EMC para a area industrial. Em caso de uso em areas
residenciais, tome medidas para evitar interferéncia de radio.

Notas de protecao contra explosao
Nunca use o dispositivo em dreas Ex sem o equipamento de protecdo apropriado.
Siga os regulamentos nacionais e internacionais sobre protecdo contra explosao.
Ao usar o dispositivo em circuitos Ex, o usudrio deverd ter conhecimento prético sobre
protecao contra explosdes (IEC/ EN 60079-14 etc.).
Use o dispositivo somente em condi¢des ambientais e de operagao permitidas (consulte os
dados de homologacao e os requisitos de homologagéo Ex).

Requisitos da Homologacéo Ex para uso na Zona 2
Monte o dispositivo em um gabinete de acordo com a IEC/EN 60079-0, com um grau de
protecéo IP54 no minimo, conforme a IEC/EN 60529.
Use o dispositivo apenas em dreas com um nivel maximo de contaminagao 2.
Somente desconecte e conecte circuitos elétricos ndo intrinsecamente seguros se ndo
houver tensao aplicada.
Para a fonte de alimentagao, tome medidas externas para evitar que a tensao nominal
operacional seja superada em mais de 40%.

Descricao do produto

Visédo geral do produto

Veja a fig. 1: Visao frontal, fig. 2: Dimensdes

Fungdes e modos de operagao

Os monitores de velocidade de rotagdo IM21-14EX-CDTRI tém um design de canal Unico e uma
entrada intrinsecamente segura para ligar sensores em conformidade com a norma EN 60947-
5-6 (NAMUR). No lado de saida, ha duas saidas de relé, uma saida de transistor e uma saida de
corrente. Um valor limite predefinido pode ser monitorado em cada uma das saidas. Também
é possivel monitorar se as entradas ficam além ou aquém dos limites da janela. A saida do
transistor também pode ser usada como um divisor de pulsos.

Uma histerese de comutagao é definida pela configuragao de um ponto de ativagao e desativa-
¢do. Um atraso de desligamento também pode ser ajustado para evitar o encerramento devido
a picos repentinos de frequéncia. Os dispositivos sdo parametrizados usando FDT/DTM com
um PC ou através dos botdes no dispositivo.

O valor medido é permanentemente escrito em um anel de médulo com espago para 8000
valores. Para interromper o processo de gravacao, um evento de acionamento predefinido
deve ocorrer, por exemplo, um valor limite sendo ultrapassado, apds o qual a sequéncia de
sinal gravada pode ser lida.

Instalacao

/\ PERIGO

Atmosferas potencialmente explosivas

Risco de exploséo por faiscas inflamaveis!

Quando usado na zona 2:

>  Monte, conecte e parametrize o dispositivo somente se a atmosfera ndo for explosiva.

> Instale o dispositivo em um gabinete de acordo com a IEC/EN 60079-0, com um tipo de
protecao de pelo menos IP54

» Aoinstalar, ndo exceda a temperatura de operacao permitida do dispositivo, mesmo em
condi¢des ambientes desfavoraveis.

» Instale o dispositivo em um trilho DIN.

Conexao

» Ao fazer a fiagdo com fios trangados: Prenda as extremidades dos fios com ponteiras.

» Conecte os dispositivos de acordo com o Diagrama de fiagdo. A secgdo transversal do termi-
nal é <1x25mm?2x1,5mm?ou2x 1 mm? O torque de aperto maximo é de 0,5 Nm.

» Mantenha uma distancia de 50 mm (distancia do fio) entre os circuitos de conexao de circui-
tos intrinsecamente seguros e nao intrinsecamente seguros.

m Guia de inicio rapido
IM21-14EX-CDTRI

Documentos adicionales
Ademéas de este documento, se puede encontrar el siguiente material en Internet en
www.turck.com:

Hoja de datos

Aprobaciones

Instrucciones de funcionamiento

Declaracion de conformidad

Para su seguridad

Uso previsto

Los monitores de velocidad de rotacién de la serie de productos IM21-14EX-CDTRI estan
equipados con circuitos de entrada intrinsecamente seguros. Los dispositivos analizan
frecuencias, velocidades de rotacion y ondas de impulsos, por ejemplo, de piezas giratorias en
motores, engranajes y turbinas, y monitorean si los valores limite establecidos son muy altos o
bajos. Los dispositivos son adecuados para el funcionamiento en la zona 2.

Los dispositivos solo se deben usar como se describe en estas instrucciones. Ninguna otra
forma de uso corresponde al uso previsto. Turck no se responsabiliza de los dafos derivados de
dichos usos.

Instrucciones generales de seguridad
Solo el personal capacitado profesionalmente puede montar el dispositivo, instalarlo,
operarlo, parametrizarlo y hacerle mantenimiento.
El dispositivo cumple los requisitos de EMC para dreas industriales. Cuando se utilice en
areas residenciales, tome medidas para evitar interferencias de radio.

Notas de proteccion contra explosiones
Utilice el dispositivo en areas de explosiones solo si se encuentra montado en el gabinete
protector correspondiente.
Siga las normas nacionales e internacionales para la proteccion contra explosiones.
Cuando se utiliza el dispositivo en circuitos con riesgos de explosiones, el usuario debe tener
conocimiento adicional de la proteccién contra explosiones (normas IEC/EN 60079-14, etc.).
Utilice el dispositivo solo dentro de las condiciones ambientales y de funcionamiento
admisibles (consulte los datos de certificacion y las especificaciones de aprobacién contra
explosiones).

Requisitos de la aprobacion contra explosiones para uso en la zona 2
Instale el dispositivo en un gabinete segun la norma IEC/EN 60079-0 con un tipo de
proteccion con clasificacion IP54 como minimo, de conformidad con la norma IEC/EN 60529.
Utilice el dispositivo solo en zonas con un nivel maximo de contaminacién de 2.
Solo conecte y desconecte circuitos sin seguridad intrinseca cuando no se aplique corriente.
Para la fuente de alimentacién, tome medidas externas con fin de evitar que se exceda el
voltaje nominal por més del 40 %.

Descripcion del producto

Descripcion general del dispositivo

Consulte la fig. 1: Vista delantera, fig. 2: Dimensiones

Funciones y modos de operacion

Los monitores de velocidad de rotacién IM21-14EX-CDTRI tienen un disefio de un solo canal y
tienen una entrada intrinsecamente segura para conectar sensores de acuerdo con las normas
EN 60947-5-6 (NAMUR). En el lado de salida, hay dos salidas de relé, una salida de transistor y
una salida de corriente. Se puede monitorear un valor limite predefinido en cada una de las
salidas. También es posible monitorear si se exceden los limites minimos o maximos de los
intervalos. La salida del transistor también puede utilizarse como desmultiplicador de impulsos.
La histéresis de conmutacion se define mediante el ajuste de un punto de activaciéon y
desactivacion. Para cada salida se puede especificar ademas un tiempo de desactivacién
propio, de modo que los saltos de frecuencia breves no provoquen una desactivacion. Los
dispositivos se parametrizan mediante FDT/DTM con una computadora o mediante los botones
del dispositivo.

El valor de medicién queda registrado permanentemente en una memoria anular con 8000
puntos de medicion. Para detener el proceso de escritura, debe producirse un evento de
activacion predefinido; por ejemplo, que se supere un valor limite, después del cual se puede
leer la secuencia de sefales grabadas.

Instalacion

/\ PELIGRO

Entorno potencialmente explosivo

Riesgo de explosion por encendido de chispa.

Cuando se utilice en la zona 2:

> Instale, conecte y parametrice el dispositivo solo cuando no exista presencia de una
atmosfera potencialmente explosiva.

> Instale el dispositivo en un gabinete segtn la norma IEC/EN 60079-0 con un tipo de
proteccion con clasificacion IP54 como minimo

> Cuando realice la instalacion, asegurese de que la temperatura de funcionamiento
admisible para el dispositivo no se exceda en este gabinete, incluso en condiciones
ambientales desfavorables.

» Instale el dispositivo en un riel DIN.

Conexion

» Cuando realice un cableado con cables trenzados: Fije los extremos de los cables con
casquillos.

Conecte los dispositivos de acuerdo con los diagramas de cableado. La seccién transversal
de laterminal es < 1 x 2,5mm? 2 x 1,5 mm? 0 2 x 1 mm?> El par de apriete maximo es de
0,5Nm.

Mantenga una distancia de 50 mm (espacio de roscado) entre los circuitos de conexién
intrinsecamente seguros y los circuitos sin seguridad intrinseca.

v
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Quick Start Guide

Doc. no. D201364 2306

Additional
information see

< 250VAC/

120 VDC
<500 VA/60 W
<2A

<30V

O3 <50 mA

zum PC Gber IM-PROG / HART®-Modem
to PC via IM-PROG / HART® modem
au PC par IM-PROG / HART®-modem

Q11 +
> 0/4...20 mA
S16 RL<600Q
19
Power

IM21-14EX-CDTRI

> FEEREEDING L,

EE

> ERRLTRLLET  ALIEE BRI,

> ZEBWiring diagramiEEAREE HFEHE< 1 X 2.5 mmi2 X 1.5 mm?%
2 X 1 mm? RAITEHERN0.5 Nm,

> EARESIEARLTE BERAVERRER 2 BIIRIF50 mmBYEER ()

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D201364 2023-06



IM21-14EX-CDTR]

Guia de Inicio Rapido

Comissionamento
O dispositivo fica automaticamente operacional assim que os cabos sdo conectados e a fonte
de alimentacao é ligada.

m Guia de inicio rapido

Puesta en marcha
El dispositivo se pondra automaticamente en funcionamiento una vez que se conecten los
cables y se encienda la fuente de alimentacion.

Operacao Funcionamiento

Visor LED LED

LED Cor Significado LED Color Significado

Pwr Verde Dispositivo pronto para operagdo Pwr Verde El aparato estd listo para funcionar
Verde intermi- Modo de forca Verde Modo de fuerza
tente intermitente
Desligado Erro do dispositivo Off Error del dispositivo

R Amarelo Relé energizado R Amarillo Relé energizado

T Amarelo Transistor condutivo T Amarillo Transistor conductivo

Configuracao e definicao de parametros
Os dispositivos podem ser parametrizados por FDT e IODD com um PC. Para mais informagoes,
consulte as instrugcdes de parametrizagao.

Reparo

O dispositivo ndo prevé reparos. Retire de operagao o dispositivo avariado e envie para a Turck
para analise de falhas. Observe nossas condigoes para aceitagao de envio ao enviar o dispositi-
vo a Turck.

Descarte
Os dispositivos devem ser descartados corretamente e ndo em lixo doméstico.

Configuraciéon y parametrizacion

Los dispositivos se pueden parametrizar mediante FDT y DTM con una computadora. Para
obtener mas informacion, consulte las instrucciones de parametrizacion.

Reparacion

El dispositivo no esta disefiado para su reparacion. Desinstale los dispositivos defectuosos y
envielos a Turck para realizar un andlisis de fallas. Siga nuestras politicas de devolucién cuando
devuelva el dispositivo a Turck.

Eliminacién
Los dispositivos se deben desechar correctamente y no se deben mezclar con residuos
domésticos normales. IM21-14EX-CDTRI

—
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Certification data
Approvals and markings

Electrical data

Approvals
IBExU 07 ATEX 1132 X & I(1)G [ExiaGa]llC
S & 11(1)D  [ExiaDa] llIC
o & 11(1) 3G ExecnC [ia Ga] IC T4 Gc
& 11 (1D) 3G Ex ec nC [ia Da llIC] IC T4 Gc¢
|IECEx IBE 09.0003 X [Exia Ga] lIC
et ] [Ex ia Da] IIIC

Ex ec nC [ia Ga] ICT4 Gc
Ex ec nC [ia Da llIC] ICT4 Gc

Permissible ambient temperature range T,,,: -25...+70 °C

Supply circuit Contacts 19 and 20 Ug =20...250 VAC or
non intrinsically safe 20...125VDC
U, =253 VAC/125VDC
Sensor circuits Contacts 1and 2 Maximum values:
intrinsically safe Contacts 6 and 7 Uy=9.6V
Exia lIC/1IB Contacts 9and 10 l,=107mA
Po=25mW
Digital outputs Contacts 6 and 7 U;=20V
intrinsically safe ;=213 mA
Ex ia lIC/IIB P, =400 mW
L; negligible
C; negligible

Digital outputs Contacts 12, 13 and 14,15 < 250 VAC/120VDC

non intrinsically safe <500VA/60 W
<2A

Contacts 17 and 18 <30V

<50mA

Current output Contacts 11 and 16 0/4...20 mA

non intrinsically safe R <6000

Parameterization Via programming adapter

Exia lic 1B

Lomax. 100mH 5mH 1mH 10 pH 100mH 5mH 1 mH 10 pH

Comax. 510nF  840nF 12pF  36uF  27uF  44uF  63pF 26 F

Exic lic 1B
Lo max. 100 mH 5mH 1 mH 100 mH 5mH 1 mH 10 pH
Comax. 765nF 1.2 yF 1.8 uF 4 uF 6.6 UF 9.4 uF 39 uF
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Configuracao e definicao de parametros

Para definir os parametros, o dispositivo tem os quatro botdes Esc, CR N e . A parametrizacao
pode ser cancelada usando o botao Esc. Os parametros definidos sdo mantidos mesmo depois
de a tensao de funcionamento ter sido desligada.

DOut e q P
(Vejaa fig.7) Menu principal - saidas digitais
Rel1 Relé 1 (terminais 12, 13)

Rel2 Relé 2 (terminais 14, 15)

Tran Transistor

Desligado  Respectivo relé/transistor inativo
2-Spt Submenu Il - Operagao de 2 pontos

A operacdo de comutacgao de 2 pontos é usada para monitorar a subvelocidade (0 < desligado
< ligado) ou excesso de velocidade (0 < ligado < desligado). No submenu "2-Spt", as funcdes
"On" e "Off" sdo usadas para determinar os pontos de comutacédo e acionamento.

Alarme Submenu Il - Operacao como saida de alarme

PDiv Submenu Il - Operagao como divisor de pulso

Div No submenu "PDiv', um valor é definido para a relagao de pega (possivel apenas
para uma saida de transistor). Fator para divisdo de sinal da frequéncia de
entrada: Exemplo: Div = 2. A cada outro pulso, o transistor alterna com a borda
de subida da entrada e mantém o estado de comutacdo até a préxima borda
de subida.

Tendéncia

(Veja a fig. 8) Menu principal - Configuragdo do anel do médulo

Disponivel somente quando se usa uma versao profissional DTM

Desligado

Ponto de acionamento em operacao de 2 pontos para monitoramento de
excesso ou falta.

TrdMD TrendMode: Modo de operag¢do do anel do médulo

Ligado Ponto de comutacao em funcionamento de 2 pontos para monitoramento de

excesso ou falta.

SUD Tempo de desvio de partida em segundos: Apos a ativagcdo do desvio de
partida, a saida parametrizada para falta é ativada obrigatoriamente durante
o tempo definido e o relatério de subvelocidade é impedido durante a fase
de partida. A derivagao de partida é iniciada através de um curto-circuito nos

terminais 9 ou 10 ou criando a tensao de funcionamento.

f

B -
N Eingang/
== input/
entrée

o Law2oma _—
38___,/T’ 0..20mA
FilL FH f
Ausgang/ 98 %
erregt/ energised / exité output/

sortie

[lentregt/ de-energised / désexité

entregt/ de-energised / désexité |

723251 123251 ¢t

DSOn Desvio de partida dinamica: O tempo de derivacdo de partida é cancelado
imediatamente assim que a velocidade medida ultrapassar os valores-limite

definidos para a falta.

DSOf Expiracdo da opcao de desvio de inicializacdo sem cancelamento: O monito-
ramento de falta ndo ocorre até que o TEMPO de desvio de inicializagao (SUD)

tenha expirado.

TOff Atraso de desligamento em segundos: Uma velocidade que leva a um desliga-
mento do relé deve existir continuamente durante o tempo definido (0...999.9
s). Portanto, as flutuagdes de velocidade de curto prazo ndo podem acionar

uma mensagem.

LocOf Sem travamento

LocOn Travamento do relé: Depois que a saida correspondente for desligada, perma-
necerd em um estado de queda até que os terminais 9 ou 10 estejam em curto-

-circuito, a tensdo de operacéo seja reaplicada ou o botdo CR seja pressionado.

4-Spt
4-Spt-Inv
A operacao de comutacéo de 4 pontos foi projetada para monitorar uma funcao de janela.

As fungoes "U-off", "U-on", "O-on" e "O-off" estdo disponiveis no submenu de "4-Spt" para os
respectivos pontos de comutagao (fig. 3). Uma fun¢ao de janela invertida pode ser definida no
submenu "4-Spt-Inv."

Os seguintes pontos de comutagdo/acionamento devem ser inseridos com um valor numérico
crescente:

4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off)

4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on)

Submenu Il - Operagéo de 4 pontos

U-off 4-Spt: Ponto de acionamento para falta de velocidade: Se a velocidade cair
abaixo do valor definido, o relé cai.
4-Spt-Inv: Ponto de acionamento para excesso de velocidade: Se a velocidade
aumentar acima do valor definido, o relé cai.

U-on 4-Spt: Ponto de comutacao para falta de velocidade: Se a velocidade aumentar
acima do valor definido, o relé cai (U-On < O-on).
4-Spt-Inv: Ponto de comutagao para excesso de velocidade:

Se a velocidade cair abaixo do valor definido, o relé é energizado.

O-on 4-Spt: Ponto de comutagao para excesso de velocidade: Se a velocidade cair
abaixo do valor definido, o relé é energizado.
4-Spt-Inv: Ponto de comutagao para falta de velocidade: Se a velocidade

aumentar acima do valor definido, o relé é energizado.

» Iniciar o modo de parametrizagdo: Pressione Esc.

» Usando os botdes M e V, selecione o menu principal pretendido.

» Abra o menu principal necessario: Pressione o botdo CR.

» Usando os botées M e V, selecione o submenu pretendido.

» Abra o submenu necessario: Pressione o botao CR.

» Usando os botdes M e V, selecione o valor desejado.

» Salve o valor necessério: Pressione o botéo CR.

Rllzja afig.5) Menu principal - parametros de entrada

ICM... Monitoramento do circuito de entrada: Ao usar sensores NAMUR, o monito-
ramento do circuito de entrada pode ser ativado. Em caso de erro, as saidas
do relé se soltem, o transistor é inibido e a saida analégica entra no modo de
corrente de falha.

ICMOf Sem monitoramento

ICMBS Quebra de fio e detec¢do de curto-circuito

ICMB Somente detecgao de rutura de fio

ICMS Somente detecgao de curto-circuito

Tb Base de tempo: Configuracdo padréo: 1 = Hz
Se uma unidade diferente for necessaria, insira o fator correspondente para
a conversao. O valor 60 se aplica a conversdo de Hz para rpm. A velocidade
rotacional medida em Hz é multiplicada pelo fator (Tb). Faca as seguintes confi-
guragdes de limite de comutacdo na unidade especificada aqui.

TbUnit Unidade - base de tempo: Depende do fator base de tempo (Tb). Hz é exibido
como a unidade para o fator Tb = 1, e rpm (revolugdes por minuto) como a uni-
dade para Tb = 60 rpm. Trés caracteres livremente seleciondveis para a unidade
podem ser definidos se Tb nao for igual a 1 ou 60.

NoTar Numero de elementos de amortecimento: Nimero de elementos que amorte-
cem o sensor por revolugao de um eixo. A velocidade medida é dividida pelo
numero de elementos de amortecimento (NoTar).

Tc Constante de tempo do filtro em segundos para evitar frequéncias de interfe-
réncia sobrepostas (fig. 3).

Td Tempo de bloqueio de entrada em segundos: Depois de um pulso do sensor,

a entrada do sensor nao sera verificada quanto ao tempo definido (0...99.9 s).
Portanto, falhas, como as causadas por solavancos, podem ser suprimidas com
trens de pulso de entrada lenta. E preciso um conhecimento exato dos trens de
pulso de entrada para a configuragéo.

F-0 Deteccao de zero: Se a velocidade cair abaixo do valor definido aqui, a frequén-
cia de entrada sera a saida como zero.

oSk Menu principal - saidas analégicas

(Veja a fig. 6) POl <

Saida Submenu | - saida de corrente (fig. 3)

F-IL Definicao da frequéncia (inicio da gama de medicao) para uma corrente de
saida de 0 ou 4 mA. Onde a faixa de medicao estiver abaixo da descarga, a cor-
rente cai linearmente para 3,8 mA se uma faixa de corrente de saida de 4...20
maA for selecionada.

F-IH Defini¢ao da frequéncia (fim da gama de medicao) para uma corrente de saida
de 20 mA. Quando a faixa de medicdo é excedida, a corrente aumenta linear-
mente para 20.5 mA.

Se F-IL > F-IH, a curva carateristica tem uma tendéncia inversa: 20...4/0 mA

0/4 mA Faixa de corrente de saida: 4.000 (4...20 mA), 0.000 (0...20 mA)

I-Err Corrente de falha no caso de um fio quebrado ou curto-circuito (sensor

NAMUR somente quando o monitoramento esta ativado) e erro detectado no
dispositivo

22.00 > 22 mA

0.000 0 mA

O-off 4-Spt: Ponto de acionamento para excesso de velocidade: Se a velocidade
aumentar acima do valor definido, o relé cai.
4-Spt-Inv: Ponto de acionamento para falta de velocidade: Se a velocidade cair

abaixo do valor definido, o relé cai.

Tempo de desvio de partida em segundos: Apo6s a ativacao do desvio de
partida, a saida parametrizada para a funcao de falta ou de janela é ativada
obrigatoriamente durante o tempo definido e o registro da subvelocidade é
impedido durante a fase de partida. A derivacdo de partida é iniciada através de
um curto-circuito nos terminais 9 ou 10 ou criando a tensao de funcionamento.

DSOn Desvio de partida dinamica: O tempo de derivagao de partida é cancelado
imediatamente assim que a velocidade medida ultrapassar os valores-limite

definidos para a falta.

DSOf Expiracéo da opgéo de desvio de inicializagdo sem cancelamento: O monito-
ramento de falta ndo ocorre até que o TEMPO de desvio de inicializagao (SUD)

tenha expirado.

TOff Atraso de desligamento em segundos: Uma velocidade que leva a um desliga-
mento do relé deve existir continuamente durante o tempo definido (0...999.9
s). Portanto, as flutuagdes de velocidade de curto prazo ndo podem acionar

uma mensagem.

LocOf Sem travamento

LocOn Travamento do relé: Depois que a saida correspondente for desligada, perma-
necerd em um estado de queda até que os terminais 9 ou 10 estejam em curto-

-circuito, a tensdo de operacao seja reaplicada ou o botdo CR seja pressionado.
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U-Off U-On 0-On 0-Off f
PreTr PreTrigger: Comprimento da sequéncia de valores medidos antes do evento de ] S fest
acionamento Inv45pt J erregt/ energised /exite | [ ermegt/energised/ exi ]
N . . Relais
Sequéncia de valores medidos armazenados Relay - A
entregt / de-energised / désexite
PostTr PostTrigger: Comprimento da sequéncia de valores medidos armazenada apds
0 evento de acionamento von voff ooff - 0on f
TC1 Condicao de acionamento acima do nivel 1: A superacdo de um valor medido @
causa o acionamento
TC2 Condigdo de acionamento no nivel 1: A falta em um valor medido causa o
acionamento
TC3 Condicao de acionamento fora do nivel 1 ou nivel 2: O valor medido fora da
janela (funcdo janela) causa o acionamento
TC4 Condicao de acionamento por comando: Chamar "TriggerCmd" no item de
m’enu SetTR leva ao acmna'm'er.\to - : Select main menu
TL1 Nivel de acionamento 1: Defini¢ao do limite que causa o acionamento
TL2 Nivel de acionamento 2: Definicao do limite que causa o acionamento (somen- @ @
te TC3)
TrdSt Estado da tendéncia
Exibe o status atual do anel do médulo: CR CR
Aguarde o inicio (movendo o texto), nenhum valor medido é lido TCMOT
= . 4t . . - Esc |OMBS Esc
TS1 ndo acionado, Pré-acionador ndo pronto, os valores medidos sao lidos, ety
O evento de acionamento néo ocorreu, o pré-acionador ainda nao foi concluido ICMS
TS2 ndo acionado, pré-acionador pronto, os valores medidos sao lidos, o evento lcp loa
de acionamento néo ocorreu X 2
TS3 acionado, pés-acionador ndo pronto, ocorreu um evento de acionamento, Esc 999,983 Esclo. Fmax |
pos-acionador ainda ndo concluido [T F-IL
Tendéncia de Trfin concluida, evento de acionamento ocorreu, pré e pés-acio- lCR lCR
nador concluido >
LftPr LftPreTrigTime (seg, min, horas): Tempo de pré-acionamento restante no I [
momento; atualizado continuamente durante a exibicdo oo ] e
LftPO LftPostTrigTime (seg, min, horas): lOR
Tempo de pés-acionamento restante no momento; atualizado continuamente ],CR
durante a exibicao oo 0,001... £sc 9000
TimeS TimeSinceTriggerEvent (seg, min, horas): Tempo decorrido desde o 099985 | o
) : . e m
acionamento; atualizado continuamente durante a exibicao NoTar
SetTr Set Trend State: Acionamento manual do anel do médulo Jor 4oR
5 3 0.000
skip Igr?orar acionamento manual Esc |0 c008 Ecl22.00 |
start Acionamento manual o~ T ] I-Err
stop Parada manual da operacéo de gravagéo do anel do médulo lCR CcR
Esc 0...99.99
Td
R
0...
£ Joss.069 |
F-0

CR
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PR . - Submenu Il — Funcionamiento en 4 puntos
(consultela Menu principal — Salidas digitales 4-Spt-Inv
Configuracion y parametrizacion Fig.7) ) ) DSOn Derive}cig’)n dedgrranque dinamico: EIItien?pqgedderi\égcciién de arTanqule se
Para establecer los parametros, el dispositivo tiene cuatro botones: Esc, CR, Ny V. La Rell Relé 1 (terminales 12, 13) Ic,an'ce a 'ml?le !Ztamente Ien cl;.{antol a velocidad medida supera los valores
N X . . Rel2 Relé 2 (terminales 14, 15) imite establecidos para el subimpulso.
parametrizacion se puede cancelar con el botdn Esc. Los parémetros establecidos se conservan ' AR Ry : ” .
incluso desoués de desconectar el voltaie de funcionamiento Tran Transistor DSOf Expl(aapn d_g la derlvaglon de arranque sin opcion de canc_elacwn‘ La o
> Inici Ip dod trizacio PJ . £ . monitorizacién de subimpulsos no se realiza hasta que el tiempo de derivacién
!\r;llcclﬁr N nlw [()) € parame \rlllzaalon. . re5|?ne s¢. d da del i orincipal Apagado Relé respectivo/transistor inactivo de arranque (SUD) ha expirado.
> Mediante los botones y \, seleccione la opcién deseada del mend principal. , . . TOff Retardo del apagado en segundos: Una velocidad que conduce a un apagado
» Abra el mend principal necesario: Presione el botén CR. 2-Spt _ Submen Il — Funcionamiento en 2 puntos i i del relé debe existir continuamente durante el tiempo establecido (0...999,9 s).
» Mediante los botones Ny ¥, seleccione la opcion deseada del subment. El funcionamiento de conmutacion de 2 puntos se utiliza para supervisar la velocidad Por lo tanto, las fluctuaciones de velocidad a corto plazo no pueden activar un
» Abra el submenu deseado: Presione el botén CR. insuficiente (0 < Aeagadg < Encer}d|do)”o Ia”veloada_d excg,swa"(o < Encendido < Apagado). mensaje.
» Mediante los botones P y \, seleccione el valor deseado. En el submenti de“2-Spt’, las funciones *On" (Encendido) y “Off” (Apagado) se utilizan para LocOf Sin bloqueo
. ) determinar los puntos de conmutacién y de activacion. - - -

» Guarde el valor deseado: Presione el botén CR. off Punto de activacid fundi ient 5 t it | LocOn Bloqueo del relé: Una vez desconectada la salida correspondiente, permanece
DIn sjgin?\pjlgg év:f;ggli?mt;nuﬁgnamlen 0 en 2 puntos para monitorear & en estado de caida hasta que se cortocircuitan los terminales 9 0 10, se vuelve a
L < : aplicar el voltaje de funcionamiento o se pulsa el botén CR.

(consultela  Menu principal — Parémetros de entrada On Punto de conmutacién en funcionamiento de 2 puntos para monitorear el = ) P
Fig. 5) subimpulso o el sobreimpulso. Alarma Submenu Il — Funcionamiento como salida de alarma
ICM... Monitoreo del circuito de entrada: Cuando se utilizan sensores NAMUR, se SUD Tiempo de derivacién de arranque en segundos: Una vez activada la PDiv Subment Il — Funcionamiento como divisor de impulsos
puede activar el monitoreo del circuito de entrada. En caso de que se produzca derivacién de arranque, la salida parametrizada para el subimpulso se activa Div En el subment “PDiv’; se establece un valor para la relacién parcial (solo
un error, las salidas de relé se desactivan, el transistor se inhibe y la salida obligatoriamente durante el tiempo establecido y se impide la notificacion de es posible para una salida de transistor). Factor de division de sefial de la
analdgica pasa al modo de corriente de falla. velocidad insuficiente durante la fase de arranque. La derivacion de arranque frecuencia de entrada: Ejemplo: Div = 2. Con cada otro impulso, el transistor
ICMOf Sin monitoreo se inicia mediante el cortocircuito de los terminales 9 0 10, o mediante la conmuta con el flanco gscgndente de la entrada y conserva el estado de
ICMBS Deteccién de rotura de cable y cortocircuito generacion del voltaje de funcionamiento. conmutacion hasta el siguiente flanco ascendente.
ICMB Solo deteccion de rotura de cable DSOn Derivacion de arranque dinamico: El tiempo de derivacion de arranque se e
— — cancela inmediatamente en cuanto la velocidad medida supera los valores L. L . )
imi i i ul u principal — uraci ufer circular
ICMS Solo deteccion de cortocircuitos limite establecidos para el subimpulso. (consultela  Menu principal — Configuracion del bufer circula
To Egse temp(_iralz Ajustgdes(;czn?ar: 1t: Hzt d | fact dient DSoOf Expiracién de la derivacion de arranque sin opcién de cancelacién: La Fig. 8)_ : = . :
I I'seé necesita %Ta ulnl 630 ! erle_n & :n roduzca e gc ﬁr correspLon ||en ‘e(szjra monitorizacion de subimpulsos no se realiza hasta que el tiempo de derivacion Solo disponible cuando se utiliza una version profesional de DTM
a conversion. El valor 61 s aplica a 'a conversion de tiz arpm. La velocida de arranque (SUD) ha expirado. TrdMD TrendMode: Modo de funcionamiento del bufer circular
de rotacién medida en Hz se multiplica con el factor (Tb). Lleve a cabo los Toff Retardo del d dos U locidad q 4 PreT PreTrigger: Longitud de | ia de val did del d
siguientes ajustes de umbral de conmutacién en la unidad que se especifica etardo del apagado en segundos: Una velocidad que conduce a un apagado reTr reTrigger: Longitud de la secuencia de valores medidos antes del evento de
aqui del relé debe existir continuamente durante el tiempo establecido (0...999,9 s). activacion
. — Por lo tanto, las fluctuacion velocid or lazo no pueden activar un nci valores medi Imacen
TbUnit Unidad — base temporal: Depende del factor de base temporal (Tb). Hz se mencs)aﬁz to, las fluctuaciones de velocidad a corto plazo no pueden activar u Secue. cla dé a o. es medidos a aFe ados " .
muestra como la unidad para el factor Tb = 1, y rpm (revoluciones por minuto) ’ b - PostTr PostTrigger: Longitud de la secuencia de valores medidos almacenada después
como la unidad para Tb = 60 rpm. Se pueden establecer tres caracteres LocO Sin blogueo del evento de activacion
libremente seleccionables para la unidad si Tb no es igual a 1 0 60. LocOn Bloqueo del relé: Una vez desconectada la salida correspondiente, permanece TC1 Condicion de activacién sobre el nivel 1: El sobreimpulso de un valor medido
NoTar Numero de elementos de amortiguacién: Numero de elementos que en gstado de cgida hastq que se cortocircuitan los terminales 9010, se vuelve a provoca la activacion
amortiguan el sensor por revolucién de un eje. La velocidad medida se divide aplicar el voltaje de funcionamiento o se pulsa el boton CR. TC2 Condicién de activacion bajo el nivel 1: El subimpulso de un valor medido
por el nimero de elementos de amortiguacion (NoTar). 4-Spt provoca la activacion
Tc Constante de tiempo del filtro en segundos para evitar frecuencias 4-Spt-Inv Submenu Il — Funcionamiento en 4 puntos TC3 Condicion de activacion fuera del nivel 1 o 2: El valor medido fuera del intervalo
superpuestas que interfieran (Fig. 3). Pl . ., P . ., (funcion de intervalo) provoca la activacién
- - - - El funcionamiento de conmutacion de 4 puntos esté disefiado para monitorear una funcion TCa Condicién de activacis do: La activacion de “Tri Cmad” I
Td Tiempo de bloqueo de entrada en segundos: Después de un impulso del de intervalo. Las funciones “U-off’, “U-on’, “O-on"y “O-off” estan disponibles en el submenu de IO" 'c':’nd €ac |v’a”cS|oPTp"or C(ijman (f' a ?C Ivacion de“Iriggertmd-en e
sensor, la entrada del sensor no se escaneard durante el tiempo establecido “4-Spt” para los respectivos puntos de conmutacién (Fig. 3). Una funcién de intervalo invertido elemento de mend >etlr’ conduce afa activacion —
(0...99,9s). Por lo tanto, las fallas, como los causados por el rebote, pueden se puede configurar en el subment “4-Spt-Inv”. TL1 Nivel de activacién 1: Definicién del umbral que provoca la activacion
suprimirse con ondas de impulsos de entrada lentos. Se requiere un Los siguientes puntos de conmutacién/disparo deben introducirse con un valor numérico TL2 Nivel de activacion 2: Definicion del umbral que provoca la activacion (solo TC3)
conocimiento exacto de las ondas de impulsos de entrada para el ajuste. creciente: Trdst Estado de tendencia
F-0 Deteccion de cero: Si la velocidad cae por debajo del valor establecido aqui, la 4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off) Muestra el estado actual del bufer circular:
frecuencia de entrada se emitira como cero. 4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on) Wait for start (esperar inicio, texto en movimiento), no se leen valores medidos
AOut U-off 4-Spt: Punto de activacion por subimpulso de velocidad: Si la velocidad cae por TS1 No activado, el preactivador no esta listo, se leen los valores medidos,
L. ) L. debajo del valor establecido, el relé se desactiva. No se ha producido el evento de activacion, el preactivador ain no se ha
(c.onsulte la Menu principal — Salidas analégicas 4-Spt-Inv: Punto de activacién por sobreimpulso de velocidad: Si la velocidad completado
Fig. 6) aumenta por encima del valor establecido, el relé se desactiva. TS2 No activado, el preactivador esta listo, se leen los valores medidos, no se ha
1-Out Submenu | — Salida de corriente (Fig. 3) U-on 4-Spt: Punto de conmutacion por subimpulso de velocidad: Si la velocidad producido el evento de activacion .
F-IL Ajuste de la frecuencia (inicio del rango de medicién) para una corriente aumenta por encima del valor establecido, el relé se desactiva (U-On < O-on). TS-’{ ACt'l}/adOV el POSt?}CUVadO[ no esté listo, se ha producido un evento de
de salida de 0 0 4 mA. Cuando el rango de medicion es inferior, la corriente 4-Spt-Inv: Punto de conmutacion por sobreimpulso de velocidad: activacion, el postacpvador aun no se h? completado L
cae linealmente a 3,8 mA si se selecciona un rango de corriente de salida de Sila velocidad cae por debajo del valor establecido, el relé se energiza. TrFin Tepdep’CIa finalizada, se ha producido un evento de activacién, pre y
4...20mA. 0-on 4-Spt: Punto de conmutacién por sobreimpulso de velocidad: Si la velocidad Efc;'sptal_cft;'\plac_ll_qn_lgom;zletadacsi inutos, horas): Ti d tivacis
F-IH Ajuste de la frecuencia (final del rango de medicién) para una corriente de cae por debajo del valor establecido, el relé se energiza. tr " re rlgt |r?e segL;.n 05, m|r;u é)s, otrals : .'emFO € preactivacion
salida de 20 mA. Cuando se sobrepasa el rango de medicion, la corriente 4-Spt-Inv: Punto de conmutacion por subimpulso de velocidad: Si la velocidad [?,Spaonlj'se a_cr ya}l_!za con |nuzmen € uranhe a V|.sua lzacion
aumenta linealmente hasta 20,5 mA. aumenta por encima del valor establecido, el relé se energiza. Ti‘tem otdeost)sqga;cltmsc(iséer?Eer;t::ig]égfgtzaI?z?itntinuamente durante la
Si F-IL > F-IH, la curva caracteristica tiene una tendencia inversa: 20...4/0 mA O-off 4-Spt: Punto de activacién por sobreimpulso de velocidad: Si la velocidad visua’I)izacié’r)l ’
0/4 mA Rango de corriente de salida: 4,000 (4...20 mA), 0,000 (0...20 mA) aumenta 'por encima dgl vqlpr estableqdo, el relé se degactl\'/a: ) TimeS TimeSinceTriggerEvent (segundos, minutos, horas): Tiempo transcurrido
I-Err Corriente de fallo en caso de rotura de cable o cortocircuito (sensor NAMUR 4_osrp(§—e|g;:op3glt?/:?lgraec:rel)?)?eocri\d%ogls?etflérzsl:jléga(ifi\ysloqdad. Sila velocidad cae desde la activacion; se actualiza continuamente durante la visualizacion
solo cuando el monitoreo esté activado) y de que se detecte un error en el P Jo del valor : : - — SetTr Establecer estado de tendencia: Activacién manual del bufer circular
dispositivo SUD Tiempo de derivacion de arranque en segundos: Una vez activada la derivacion ki Omitir activacié |
22,00 > 22 mA de arranque, la salida parametrizada para el subimpulso o la funcién de SKIp mitir activacion manua
0,000 0 mA intervalo se activa obligatoriamente durante el tiempo establecido y se start Activacion manual
impide la notificacion de velocidad insuficiente durante la fase de arranque. La stop Parada manual de la operacion de escritura de bufer circular

derivacion de arranque se inicia mediante el cortocircuito de los terminales 9 o
10, o mediante la generacion del voltaje de funcionamiento.
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Guida Rapida
IM21-14EX-CDTRI

Altri documenti
A integrazione del presente documento, sul sito internet www.turck.com e disponibile il
materiale seguente:

Scheda tecnica

Omologazioni

Istruzioni per l'uso

Dichiarazioni di conformita

Informazioni importanti per la sicurezza

Destinazione d'uso

I monitor della velocita di rotazione della serie di prodotti IM21-14EX-CDTRI sono dotati di
circuiti di ingresso a sicurezza intrinseca. | dispositivi analizzano frequenze, velocita di rotazione
e treni di impulsi, ad esempio di parti rotanti di motori, ingranaggi e turbine, e monitorano se i
valori limite impostati sono superiori o inferiori. | dispositivi sono adatti al funzionamento nella
zona 2.

Utilizzare i dispositivi esclusivamente come prescritto nelle presenti istruzioni. Qualsiasi altro
uso non & conforme all'uso previsto. Turck declina ogni responsabilita per eventuali danni
risultanti.

Indicazioni generali di sicurezza
Le operazioni di montaggio, installazione, utilizzo, parametrizzazione e manutenzione del
dispositivo devono essere eseguite esclusivamente da personale con formazione specifica.
Il dispositivo soddisfa i requisiti EMC per le aree industriali. Se utilizzato in aree residenziali,
adottare le misure necessarie per evitare problemi dovuti alle scintille.

Avvertenze sulla protezione antideflagrante
Utilizzare il dispositivo in aree a rischio esplosione solo se installato nell'apposito alloggia-
mento di protezione.
Osservare le disposizioni nazionali e internazionali in materia di protezione antiesplosione.
In caso di utilizzo in circuiti a rischio di esplosione, I'utilizzatore deve, inoltre, possedere
un'ulteriore conoscenza in materia di protezione antideflagrante (IEC/EN 60079-14 ecc.).
Utilizzare il dispositivo soltanto nelle condizioni ambientali e di utilizzo ammesse (vedere
dati di certificazione e specifiche di omologazione per le aree a rischio esplosione).

Requisiti per I'omologazione per le aree a rischio esplosione per I'utilizzo in Zona 2
Montare il dispositivo in un alloggiamento a norma IEC/EN 60079-0 dotato di un livello di
protezione minimo IP54 in conformita alla norma IEC/EN 60529.
Utilizzare il dispositivo solo in aree con un livello di contaminazione non superiore a 2.
Collegare e scollegare i circuiti non a sicurezza intrinseca solo in assenza di tensione.
Per I'alimentatore, adottare misure esterne per evitare che la tensione nominale operativa
venga superata di oltre il 40 %.

Descrizione del prodotto

Panoramica dei dispositivi

Vedere fig. 1: vista frontale, fig. 2: Dimensioni

Funzioni e modalita operative

I monitor della velocita di rotazione IM21-14EX-CDTRI sono dotati di un singolo canale e di

un ingresso a sicurezza intrinseca per il collegamento dei sensori in conformita alla norma

EN 60947-5-6 (NAMUR). Sul lato di uscita, sono presenti due uscite relé, un'uscita a transistor e
un'uscita di corrente. E possibile monitorare un valore limite predefinito su ciascuna uscita. E,
inoltre, possibile monitorare se i limiti della finestra sono stati mancati o superati. L'uscita del
transistor puo essere utilizzata anche come divisore di impulsi.

Un'isteresi di commutazione viene definita impostando un punto di attivazione e disattivazio-
ne. E, inoltre, possibile impostare un ritardo di disattivazione per evitare quest'ultima a causa di
salti di frequenza improwvisi. | dispositivi vengono parametrizzati utilizzando FDT/DTM con un
PC o tramite i pulsanti del dispositivo.

Il valore misurato viene scritto in modo permanente in un buffer ad anello con spazio per 8.000
valori. Per interrompere il processo di scrittura, deve verificarsi un evento di attivazione predefi-
nito, ad esempio il superamento di un valore limite, dopodiché & possibile leggere la sequenza
di segnali registrata.

Installazione

/\ PERICOLO

Atmosfera potenzialmente esplosiva

Pericolo di esplosione dovuto a scintille!

In caso di utilizzo in zona 2:

> Installare, connettere e parametrizzare il dispositivo solo in assenza di atmosfere poten-
zialmente esplosive.

>  Montare il dispositivo in un alloggiamento a norma IEC/EN 60079-0 con tipo di protezio-
ne di almeno IP54

» Durante il montaggio del dispositivo, assicurarsi che nell'alloggiamento non venga
superata la temperatura di utilizzo ammessa, neanche nelle condizioni ambientali piu
sfavorevoli.

» Installare il dispositivo su una guida DIN.

Collegamento

» Durante il cablaggio con cavi a trefoli: Fissare le estremita dei cavi con le boccole.

» Collegare i dispositivi in conformita allo Schema di cablaggio. La sezione trasversale del ter-
minale & < 1x2,5mm? 2x 1,5mm?0 2 x 1 mmZ |l valore massimo della coppia di serraggio
&di0,5Nm.

Mantenere una distanza di 50 mm (distanza filettatura) tra i circuiti di collegamento a sicu-
rezza intrinseca e di quelli non a sicurezza intrinseca.

v

Skrécona instrukcja obstugi
IM21-14EX-CDTR]

Pozostate dokumenty
Jako uzupetnienie do niniejszego dokumentu na stronie internetowej www.turck.com znajduja
sie nastepujace dokumenty:

Karta katalogowa

Certyfikaty

Instrukcja obstugi

Deklaracja zgodnosci

Dla Twojego bezpieczenstwa

Zastosowanie

Monitory predkosci obrotowej z serii IM21-14EX-CDTRI sa wyposazone w iskrobezpieczne
obwody wejsciowe. Urzadzenia analizuja czestotliwos¢, predkos¢ obrotowa i ciagi impulséw,
na przykfad czesci obrotowe w silnikach, przektadniach i turbinach, oraz monitoruja wzrost
powyzej i spadek ponizej ustawionych wartosci granicznych. Urzadzenia moga by¢ uzywane w
strefie 2.

Urzadzenia powinny by¢ uzywane wytacznie w sposéb opisany w niniejszej instrukcji. Kazde
inne zastosowanie jest uznawane za niezgodne z przeznaczeniem. Firma Turck nie ponosi
zadnej odpowiedzialnosci za wynikajace z tego powodu szkody.

Ogolne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
Wytacznie wykwalifikowani pracownicy moga montowac, instalowac, eksploatowac i kon-
serwowac urzadzenie oraz okresla¢ jego parametry.
Urzadzenia te spetniajg wymagania EMC dla obszaréw przemystowych. Jesli urzadzenie jest
uzywane na obszarach mieszkalnych, nalezy podja¢ srodki zapobiegajace powstawaniu
iskier.

Uwagi dotyczace ochrony przeciwwybuchowej
Urzadzenia mozna uzywac w strefach zagrozonych wybuchem (Ex) wytgcznie z zamontowa-
na odpowiednia obudowg ochronna.
Przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepiséw dotyczacych ochrony przeciwwy-
buchowej (Ex).
W przypadku uzytkowania urzadzenia w obwodach Ex uzytkownik musi posiadac¢ réwniez
dodatkowa wiedze w zakresie ochrony przed wybuchem (norma IEC/ EN 60079-14 itp.).
Urzadzenia nalezy uzywac wytacznie w dopuszczalnych warunkach roboczych i otoczenia
(patrz dane w certyfikacie i specyfikacje w aprobatach Ex).

Wymagania aprobaty Ex dotyczace uzywania w strefie 2
Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ w obudowie zgodnej z wymogami normy IEC/EN 60079-0 i
o stopniu ochrony co najmniej IP54 wg normy IEC/EN 60529.
Urzadzenia nalezy uzywac tylko w strefach o poziomie zanieczyszczenia nie wiekszym niz 2.
Obwody elektryczne, ktére nie sa iskrobezpieczne, nalezy podtaczac i odigczac tylko w
stanie bez napiecia.
Nalezy zastosowac zewnetrzne $rodki, aby zapobiec przekroczeniu napigcia znamionowego
zasilania o wiecej niz 40% z powodu zaktocen.

Opis produktu

Wyglad urzadzenia

Patrz rys. 1: widok z przodu, rys. 2: Wymiary

Funkcje i tryby pracy

Monitory predkosci obrotowej IM21-14EX-CDTRI sg jednokanatowe i maja iskrobezpieczne wej-
$cie do podtaczania czujnikéw wg normy EN 60947-5-6 (NAMUR). Po stronie wyjscia znajduja
sie dwa wyjscia przekaznikowe, wyjécie tranzystorowe i wyjscie pradowe. Na kazdym wyjsciu
mozna monitorowac wstepnie zdefiniowana warto$¢ graniczng. Mozliwe jest réwniez moni-
torowanie wzrostu powyzej i spadku ponizej ustawionych wartosci granicznych przedziatu.
Wyjscie tranzystorowe mozna wykorzysta¢ rowniez jako dzielnik impulsow.

Histereza przetaczania jest definiowana przez ustawione punkty wiaczenia i wytaczenia. Opoz-
nienie wytaczenia moze by¢ stosowane w celu uniknigcia komplikacji w przypadku nagtych
skokow czestotliwosci. Urzadzenia sa parametryzowane przy uzyciu FDT/DTM z komputera lub
za pomocg przyciskéw na urzadzeniu.

Wartos¢ pomiarowa jest na state wpisywana do pamigci kotowej, ktéra zapewnia miejsce dla
8000 wartosci. Aby zatrzymac proces zapisu, musi wystapic¢ zdefiniowane wczesniej zdarzenie
wyzwalajace, na przyktad wzrost powyzej wartosci granicznej, po ktérym mozna odczytac
zarejestrowana sekwencje sygnatu.

Instalacja

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Atmosfera potencjalnie wybuchowa

Zagrozenie wybuchem wywotanym zaptonem iskrowym!

Uzytkowanie w strefie 2:

> Instalacja, podfaczanie i parametryzowanie urzadzenia sa dozwolone wylacznie w przy-
padku braku potencjalnej atmosfery wybuchowej.

> Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ w obudowie zgodnej z wymogami normy IEC/EN 60079-
0i o stopniu ochrony co najmniej IP54.

»  Podczas montazu nalezy upewnic sig, ze nie zostanie przekroczona dopuszczalna
temperatura robocza urzadzenia zamknietego w obudowie, nawet w niesprzyjajacych
warunkach otoczenia.

» Zamontowac urzadzenie na szynie DIN.

Potaczenie

» W przypadku okablowania za pomoca przewodéw typu linka: zabezpieczy¢ konce przewo-
déw za pomoca tulejek.

» Podtaczy¢ urzadzenia zgodnie ze schematem elektrycznym. Przekrdj poprzeczny zaciskéw <
1x2,5mm? 2 x 1,5mm?lub 2 x 1 mm? Maks. moment dokrecania wynosi 0,5 Nm.

» Zachowac odlegtos¢ 50 mm (odstep) pomigdzy obwodami iskrobezpiecznymi i nieiskrobez-
piecznymi.

Krétky navod
IM21-14EX-CDTRI

Dalsi dokumenty
Kromé tohoto dokumentu naleznete dalsi materidly na www.turck.com:
Katalogovy list
Certifikaty
Navod k obsluze
Prohlaseni o shodé

Pro Vasi bezpecnost

Oblast pouziti

Hlidace otécek fady IM21-14EX-CDTRI jsou vybaveny jiskrové bezpe¢nymi vstupnimi obvody.
Zatizeni analyzuji frekvence, rychlosti otaceni a priibéhy impulzd, napiiklad u rotujicich ¢asti
motor(, pfevodovek a turbin, a sleduji, zda nejsou prekro¢eny nebo podkro¢eny nastavené
mezni hodnoty. Pfistroj mlze byt instalovan v zéné 2.

Pristroj smi byt pouzivan pouze v souladu s pokyny, uvedenymi v tomto navodu. Jakékoliv
jiné poutziti neodpovidd zamyslenému. Spole¢nost Turck nepfebird zddnou odpovédnost za
pfipadné skody.

Vseobecné bezpeénostni informace
Pristroj smi montovat, instalovat, obsluhovat, nastavovat a udrzovat pouze vyskoleny a
kvalifikovany personal.
Pfistroj splfuje EMC pozadavky pro pramyslové prostiedi. Pfi pouzivani v obytnych oblas-
Poznamky k ochrané proti vybuchu
Nikdy nepouzivejte zafizeni v prostfedi s nebezpecim vybuchu, pokud neni instalovano ve
vhodné skfini.
Dodrzujte nérodni a mezinarodni predpisy pro ochranu proti vybuchu.
Pfi pouzivani zafizeni v Ex obvodech musi mit uzivatel rovnéz znalosti o ochrané pred vybu-
chem (IEC/ EN 60079- 14 atd.).
Zafizeni pouzivejte pouze v pfipustnych provoznich a okolnich podminkach (viz udaje z Ex
certifikatu a specifikaci).
Pozadavky Ex certifikatu pro instalaci v zoné 2.
Instalujte zafizeni do skiiné podle EN / [EC 60079-0 se stupném kryti minimalné IP54 podle
IEC/EN 60529.
Zafizeni instalujte pouze v oblastech se stupném znecisténi nejvyse 2.
Zapojujte a odpojujte obvody, které nejsou jiskrové bezpecné pouze tehdy, kdyz neni
pfipojeno zadné napéti.
U napajeciho zdroje provedte externi opatieni, abyste zabranili pfekro¢eni jmenovité hod-
noty o vice nez 40% v dlsledku ruseni.

Popis produktu

Popis zatizeni

Viz obr. 1: Celni pohled, obr. 2 Rozméry

Funkce a provozni rezimy

Hlidace otacek IM21-14EX-CDTRI jsou jednokanalové a maiji jiskrové bezpecny vstup pro
piipojeni senzord podle normy EN 60947-5-6 (NAMUR). Na vystupni strané jsou dva reléové
vystupy, tranzistorovy vystup a proudovy vystup. Na kazdém z vystupi Ize sledovat pfedem
definovanou mezni hodnotu. Je také mozné sledovat, zda byly limity oken pfekro¢eny nebo
nedosazeny. Vystup tranzistoru |ze pouzit také jako déli¢ impulzd.

Spinaci hystereze je definovana nastavenim bodu zapnuti a vypnuti. Lze také nastavit zpozdéni
vypnuti, aby se zabrénilo vypnuti v disledku néhlého preskoku frekvence. Zafizeni se paramet-
rizuji pomoci FDT/DTM s pocitatem nebo pomoci tlacitek na zafizeni.

Namérend hodnota se priibézné zapisuje do kruhové paméti s 8000 méficimi body. Pro zasta-
veni procesu zapisu musi nastat pfedem definovana spoustéci udalost, napfiklad piekro¢eni
mezni hodnoty, po které Ize precist zaznamenanou sekvenci signald.

Instalace

IM21-14EX-CDTRI
Rotation Speed Monitor
Quick Start Guide

Doc. no. D201364 2306

Additional
information see

< 250VAC/

120 VDC
<500 VA/60 W
<2A

<30V
<50 mA

zum PC Gber IM-PROG / HART®-Modem
to PC via IM-PROG / HART® modem
au PC par IM-PROG / HART®-modem

Q11 +
> 0/4...20 mA
S16 RL<600Q
19
Power

IM21-14EX-CDTRI

/\ pozor

Potencidlné vybu$na atmosféra

Nebezpedi vybuchu zplsobené jiskrou!

P¥i pouziti v zéné 2:

>  Zapojeni a pfipojeni jsou pfipustné pouze v pfipadé, Ze neni pfitomna potencialné
vybusna atmosféra.

> Instalujte zafizeni do skfiné podle I[EC/ EN 60079-0 se stupném kryti minimalné IP54

> Pfi montazi zajistéte, aby ve skiini nebyla prekrocena pfipustna provozni teplota zafizeni,
a to ani za nepfiznivych okolnich podminek.

» Pripevnéte zafizeni na listu DIN.

Zapojeni

» Pfi zapojovéani pomoci lankovych vodi¢i: Konce vodicu zajistéte koncovkami.

» PFistroj zapojte dle Schématu zapojeni Priifez svorek je < 1 x 2.5 mm?, 2 x 1.5 mm? nebo
2 x 1T mm? Maximalni utahovaci moment je 0,5 Nm.

» Mezi jiskrové bezpe¢nymi a ostatnimi obvody udrzujte vzdélenost 50 mm.

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D201364 2023-06
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Guida Rapida

Skrécona instrukcja obstugi

Messa in funzione Uruchomienie
Una volta connessi i cavi e attivata I'alimentazione, il dispositivo entra automaticamente in Po podfaczeniu przewodéw i zasilania urzadzenie automatycznie przechodzi w tryb pracy.
funzione.
Obstuga

Funzionamento Diody LED
LED LED  Kolor Opis
LED Colore Significato Pwr Zielony Urzadzenie gotowe do pracy
Pwr Verde Dispositivo pronto per il funzionamento Zielony, Tryb wymuszenia

Verde lam-  Modalita Force blyskanie

peggiante Off Btad urzadzenia

Off Errore del dispositivo R Z6tty Przekaznik zasilany
R Giallo Relé eccitato T 2oty Tranzystor w stanie przewodzenia
T Giallo Transistor conduttivo

Impostazione e parametrizzazione
| dispositivi possono essere parametrizzati tramite FDT e DTM con un PC. Per ulteriori informa-
zioni, consultare le istruzioni di parametrizzazione.

Riparazione

Il dispositivo non & concepito per essere riparato. Qualora il dispositivo dovesse risultare dan-
neggiato, metterlo fuori servizio e inviarlo a Turck per I'analisi dei guasti. In caso di restituzione
aTurck osservare le condizioni per la restituzione.

Konfiguracja i parametryzacja
Urzadzenia mozna parametryzowac za pomoca FDT i DTM z komputera. Aby uzyskac¢ wigcej
informadji, patrz instrukcja parametryzacji.

Naprawa

Urzadzenie nie jest przeznaczone do naprawy. Uszkodzone urzadzenie nalezy wycofa¢ z eks-

ploatacji i odesta¢ do firmy Turck w celu zdiagnozowania usterki. W przypadku odsytania pro-
duktu do firmy Turck nalezy postepowac zgodnie z naszymi zasadami dokonywania zwrotéw.

Usuwanie

Krétky navod

Uvadéni do provozu
Pfistroj je provozuschopny okamzité po pfipojeni kabeld a zapnuti napajeni.

Provoz

LED

LED Barva Vyznam

Pwr zelend pfistroj je pfipraven k provozu
zelend blikda ~ Force mode aktivni
nesviti chyba pfistroje

R Zlutd Relé pod napétim

T Zluta tranzistor vede

Nastaveni a parametrizace
Zafizeni se nastavuji pomoci FDT a DTM pomoci PC. Dalsi informace naleznete v navodu k
obsluze.

Opravy
Zatizeni neni ur¢eno k opravé. Vyfadte vadna zafizeni z provozu a odeslete je do spole¢nosti
Turck k analyze chyb. Pfed zaslanim pfistroje vyrobci si zkontrolujte podminky vraceni.

Likvidace
Zatizeni musi byt fadné zlikvidovano a nepatfi do domovniho odpadu.

Smaltimento Urzadzenia musza by¢ usuwane w odpowiedni sposéb i nie moga by¢ wyrzucane razem z
| dispositivi devono essere smaltiti in modo specifico e non con i comuni rifiuti domestici. odpadami gospodarstw domowych. —
—
Certification data
Approvals and markings Electrical data
Approvals Supply circuit Contacts 19 and 20 Ug = 20...250 VAC or Digital outputs Contacts 12,13 and 14,15 <250 VAC/120VDC
IBEXU 07 ATEX 1132 X & 11(1)G  [Exia Ga] lIC non intrinsically safe 20...125VDC non intrinsically safe < 500VA/60 W
S & 11(1)D  [ExiaDa] llIC U, =253 VAC/125VDC <2A
) & 11(1)3G  ExecnC [ia Ga] IC T4 Ge Sensor circuits Contacts 1and 2 Maximum values: Contacts 17 and 18 <30V
& 11(1D) 3G Ex ec nC [ia Da llIC] IIC T4 Gc intrinsically safe Contacts 6 and 7 Uy=96V <50 mA
|ECEx IBE 09.0003 X [Ex ia Ga] IIC Exia lIC/IIB Contacts 9 and 10 lp=10.7 mA Current output Contacts 11 and 16 0/4...20 mA
ERIAIESE [Ex ia Da] llIC Py =25mW non intrinsicall.y safe : : R <600 Q
Ex ec nC [ia Ga] ICT4 Gc Digital outputs Contacts 6 and 7 U,=20V Parameterization Via programming adapter
Ex ec nC [ia Da llIC] IC T4 Gc intrinsically safe ;=213 mA BE e 1B
Exiallc/iB Pi=400 mW e 100mH SmH  TmH  10pH  100mH SmH  1mH  10uH
Permissible ambient temperature range T, ,: -25...+70 °C L; negligible Lo max. m m m H m m m H
C negligible Comax. 510nF  840nF  12yuF  36pF  27pF  44pF  63pF  26pF

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

Exic lic 1B
Lo max. 100 mH 5mH 1 mH 100 mH 5mH 1 mH 10 pH
Comax. 765nF 1.2 yF 1.8 uF 4 uF 6.6 UF 9.4 uF 39 uF

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D201364 2023-06
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Impostazione e parametrizzazione
Per impostare i parametri, il dispositivo & dotato dei quattro pulsanti Esc, CR M e V. La
parametrizzazione puo essere annullata tramite il pulsante Esc. | parametri impostati vengono
mantenuti anche dopo la disattivazione della tensione di esercizio.

Avviare la modalita di parametrizzazione: premere Esc.

Utilizzando i pulsanti 1 e V, selezionare il menu principale desiderato.

Aprire il menu principale richiesto: Premere il pulsante CR.

Aprire il sottomenu richiesto: Premere il pulsante CR.

>
>
>
» Utilizzando i pulsanti P e ¥, selezionare il sottomenu desiderato.
>
>
>

DOut Allarme
(Vedere Menu principale - uscite digitali PDiv
fig.7) Div

Sottomenu Il - Funzionamento come uscita allarme

Sottomenu Il - Funzionamento come divisore di impulsi

Nel sottomenu "PDiv", viene impostato un valore per il rapporto di parte
(possibile solo per un'uscita a transistor). Fattore di divisione del segnale della
frequenza di ingresso: Esempio: Div = 2. A ogni altro impulso, il transistor com-
muta con il fronte di salita dell'ingresso e mantiene lo stato di commutazione
fino al fronte di salita successivo.

Rel1 Relé 1 (morsetti 12, 13)

Rel2 Relé 2 (morsetti 14, 15)

Tran Transistor

off Rispettivo relé/transistor inattivo Tendenza
2-Spt Sottomenu Il - funzionamento a 2 punti (Vedere

Il funzionamento di commutazione a 2 punti viene utilizzato per monitorare la velocita insuf- fig. 8)

ficiente (0 < Off < On) o la velocita eccessiva (0 < On < Off). Nel sottomenu "2-Spt", le funzioni

Menu principale - Configurazione del buffer ad anello

Disponibile solo se si utilizza una versione DTM professionale

lout
[mA]

Inv-4-Spt J
Relais
Relay

f

Eingang/
input/
entrée

erregt/ energised / exité

Ausgang/

output/
sortie

[lentregt/ de-energised / désexité

entregt/ de-energised / désexité |

U-Off U-Oon

0-0n

0-off

f

erregt / energised / exité |

erregt/ energised / exité |

entregt / de-energised / désexité

72325t

Te=1t

123451 t

Select main menu

Utilizzando i pulsanti N e W, selezionare il valore desiderato, On" e "Off" vengono u.t.|I|zzate perdeterm{nare i punti di comr.nuta;lone g di |nte‘rvento. TrdMD TrendMode: Modalita operativa buffer ad anello
Salvare il valore richiesto: Premere il pulsante CR. Off Punto diintervento nel funzionamento a 2 punti per il monitoraggio undersho- PreTr PreTrigger: Lunghezza della sequenza di valori misurati prima dell'evento di
ot o overshoot. trigger
i o . On Punto di commutazione nel funzionamento a 2 punti per il monitoraggio Sequenza di valori misurati memorizzata
(Vedere Menu principale: parametri di ingresso undershoot o overshoot. PostTr PostTrigger: Lunghezza della sequenza memorizzata di valori misurati dopo
fig. 5) . . o o . . Sub Tempo di bypass all'avvio in secondi: Dopo I'attivazione del bypass di avvio, I'evento di trigger
ICM.... Monitoraggio del circuito di ingresso: Quando si utilizzano i sensori NAMUR, I'uscita parametrizzata per undershoot viene attivata obbligatoriamente per il TC1 Condizione di trigger oltre Livello 1: L'overshoot di un valore misurato provoca
& possibile attivare il monitoraggio del circuito di ingresso. In caso di errore, le tempo impostato e la segnalazione della velocita insufficiente viene impedita I'attivazione
uscite del rele si diseccitano, il transistor viene inibito e [uscita analogica entra durante la fase di avvio. Il bypass di avio viene avviato tramite cortocircuito dei ¢, Condizione di trigger sotto Livello 1: Lundershoot di un valore misurato provo-
in modalita di corrente di guasto. terminali 9 0 10 o creando la tensione di esercizio. ca l'attivazione
Icmof Nessun monitoraggio DSOn Bypass di avvio dinamico: Il tempo di bypass all'avvio viene annullato imme- TC3 Condizione di trigger al di fuori del Livello 1 o Livello 2: Il valore misurato al di
ICMBS Rilevamento di rottura dei cavi e cortocircuiti diatamente non appena la velocita misurata supera i valori limite impostati per fuori della finestra (funzione finestra) provoca |'attivazione
: Ceavi I'undershoot. — P P ] p
ICMB Solo rilevamento rottura dei cavi DSOf Scad del b di awi ione di i T - - TC4 Condizione di trigger a comando: Richiamare "TriggerCmd" nella voce di menu
ICMS Solo rilevamento di cortocircuiti cadenza del bypass di avvio senza opzione di annullamento: Il monitoraggio "SetTr" porta al trigger
" dell'undershoot non ha luogo fino allo scadere del tempo di bypass all'avvio - R P p PTr—
Tb Base temporale: Impostazione standard: 1 = Hz (SUD) TL1 Livello di trigger 1: Definizione della soglia che causa l'attivazione
Se érichiesta un'unita diversa, immettere il fattore corrispondente per la — - - —. T i i tri . Definizi i ttivazi
conversione. Il valore 60 si applica all ; di ponciente p i TOff Ritardo di disattivazione in secondi: Una velocita che porta alla disattivazione TL2 Livello di trigger 2: Definizione della soglia che causa I'attivazione (solo TC3)
3 pplica alla conversione di Hz in giri/min. La velocita del rele d N . i . Trdst Stato tendenza
di rotazione misurata in Hz viene moltiplicata per il fattore (Tb). Eseguire le el rele deve esistere continuamente per il tempo impostato (0...999,9 s). .
seguenti impostazioni di soglia di commutazione nell'unita specificata qui Pertanto, le fluttuazioni di velocita a breve termine non possono attivare un Mostra lo stato corrente del buffer ad anello:
. = > . s messaggio. Attendere I'avvio (testo in movimento), non & in corso la lettura dei valori
TbUnit Unita - base temporale: Dipende dal fattore di base temporale (Tb). Hz viene LocOf Nessun bloccagdio misurati
visualizzato come unita per il fattore TB = 1 e giri/min (giri al minuto) come occagglo P T . - . TS1 non attivato, pretrigger non pronto, lettura dei valori misurati in corso,
unita per Tb = 60 giri/min. E possibile impostare tre caratteri, selezionabili LocOn Bloccaggio del relé: Dopo aver disattivato I'uscita corrispondente, rimane in Evento di trigger non avvenuto, pretrigger non ancora completo
liberamente per I'unita se Tb non & uguale a 1 0 60. uno stato di diseccitazione fino a guando i terminali 9 0 10 non sono cortocir- TS2 non attivato, pretrigger pronto, valori misurati letti, evento di trigger non
NoTar Numero di elementi di smorzamento: Numero di elementi che smorzano il cuitati, la tensione di funzionamento non viene riapplicata o il pulsante CR non avvenuto
sensore per rotazione dell'albero. La velocita misurata & divisa per il numero di viene premuto. TS3 attivato, posttrigger non pronto, evento di trigger avvenuto, post trigger
elementi di smorzamento (NoTar). 4-spt non ancora completo
Tc Costante di tempo del filtro in secondi per evitare frequenze interferenti 4-Spt-Inv Sottomenu Il - funzionamento a 4 punti TrFin 'Il'renq terminato, si & verificato un evento di trigger, pre e post trigger
sovrapposte (fig. 3). B - . . . . . - . completati
- - - - - m operazione di commutazione a 4 punti & progettata per il monitoraggio di una funzione LftPr LftPreTrigTime (sec, min, ore): Tempo di pretrigger attualmente rimanente;
Td Tempo di blocco ingresso in secondi: Dopo un impulso dal sensore, l'ingres- finestra. Le funzioni "U-off", "U-on", "0-on" e "O-off" sono disponibili nel sottomenu "4-Spt” aggiomato cogntinuamente irate la vFi)suaIifzazio?wge
so del sensore non viene sottoposto a scansione per il tempo impostato per i rispettivi punti di commutazione (fig. 3). Una funzione di finestra invertita pud essere LFtPO LftPostTrigTi i .
1 tPostTrigTime (sec, min, ore):
(0...99,9 s). Pertanto, i guasti, come quelli causati dal rimbalzo, possono essere impostata nel sottomenu "4-Spt-Inv". : . e : d la visuali
h treni di impulsi di ingresso lenti. Per l'impostazione & necessaria : ott ) v L . Tempo posttrigger rimanente; aggiornato continuamente durante la visualiz-
soppressi con ulsidiing entl. I seguenti punti di commutazione/intervento devono essere inseriti con un valore numerico zazione
una conoscenza esatta dei treni di impulsi in ingresso. crescente: : e . . .
- — > — . TimeS TimeSinceTriggerEvent (sec, min, ore): Tempo trascorso dal trigger;
F-0 Rilevamento dello zero: Se la velocita scende al di sotto del valore qui imposta- 4-Spt: (U-off < U-on < O-on < 0-off) aggiornato continuamente durante la visualizzazione
to, la frequenza di ingresso viene emessa come zero. 3—5;;;:—an (U—orz‘<SU—o;f < O—;ff < O—on)t — — SetTr Imposta stato tendenza: Trigger manuale buffer ad anello
-0 -Spt: Punto di intervento per velocita insufficiente: Se la velocita scende al di ) -
AOut L. ) ) sotto del valore impostato, il relé si diseccita. skip Sa.lta trigger manuale
(Vedere Menu principale - uscita analogica 4-Spt-Inv: Punto di intervento per velocita eccessiva: Se la velocita supera il start Trigger manuale
fig. 6) valore impostato, il relé si diseccita. stop Arresto manuale dell'operazione di scrittura del buffer ad anello
1-Out Sottomenu | - uscita corrente (fig. 3) U-on 4-Spt: Punto di commutazione per la velocita insufficiente: Se la velocita supera
F-IL Impostazione della frequenza (inizio del campo di misurazione) per una il valore impostato, il relé si diseccita (U-ON < 0-ON).
corrente di uscita di 0 0 4 mA. Quando l'intervallo di misurazione é inferiore, 4-Spt-Inv: Punto di commutazione per velocita eccessiva:
la corrente scende linearmente a 3,8 mA se viene selezionata una gamma di Se la velocita scende al di sotto del valore impostato, il relé viene eccitato.
corrente di uscita di 4...20 mA. O-on 4-Spt: Punto di commutazione per velocita eccessiva: Se la velocita scende al di
F-IH Impostazione della frequenza (fine del campo di misurazione) per una corrente sotto del valore impostato, il rele viene eccitato.
di uscita di 20 mA. Quando il campo di misurazione & superato, la corrente 4-Spt-Inv: Punto di commutazione per la velocita insufficiente: Se la velocita
aumenta linearmente fino a 20,5 mA. supera il valore impostato, il relé viene eccitato.
Se F-IL > F-IH, la curva caratteristica ha un andamento inverso: 20...4/0 mA O-off 4-Spt: Punto di intervento per velocita eccessiva: Se la velocita supera il valore
0/4 mA Gamma di corrente di uscita: 4,000 (4...20 mA), 0,000 (0...20 mA) impostato, il relé si diseccita.
I-Err Corrente di guasto in caso di rottura dei cavi o cortocircuito (sensore NAMUR 4-Spt-Inv: Punto di intervento per velocita insufficiente: Se la velocita scende al
solo quando il monitoraggio ¢ attivato) e rilevato errore sul dispositivo di sotto del valore impostato, il relé si diseccita.
22,00 > 22 mA SUD Tempo di bypass all'avvio in secondi: Dopo l'attivazione del bypass di avvio, I'u-
0,000 0 mA scita parametrizzata per undershoot o funzione finestra viene attivata obbliga-
toriamente per il tempo impostato e la segnalazione della velocita insufficiente
viene impedita durante la fase di avvio. Il bypass di avvio viene avviato tramite
cortocircuito dei terminali 9 0 10 o creando la tensione di esercizio.
DSOn Bypass di avvio dinamico: Il tempo di bypass all'avvio viene annullato imme-
diatamente non appena la velocita misurata supera i valori limite impostati per
I'undershoot.
DSOf Scadenza del bypass di avvio senza opzione di annullamento: Il monitoraggio
dell'undershoot non ha luogo fino allo scadere del tempo di bypass all'avvio
(SUD).
TOff Ritardo di disattivazione in secondi: Una velocita che porta alla disattivazione
del relé deve esistere continuamente per il tempo impostato (0...999,9 s).
Pertanto, le fluttuazioni di velocita a breve termine non possono attivare un
messaggio.
LocOf Nessun bloccaggio
LocOn Bloccaggio del relé: Dopo aver disattivato l'uscita corrispondente, rimane in

uno stato di diseccitazione fino a quando i terminali 9 0 10 non sono cortocir-
cuitati, la tensione di funzionamento non viene riapplicata o il pulsante CR non
viene premuto.

®

TbUnit

lCR

0,001...
9999E3

NoTar

Jor

R
0

000,955 |

F-0

CR

CR

Esc
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m
o
3
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Konfiguracja i parametryzacja

Aby ustawi¢ parametry, urzadzenie jest wyposazone w cztery przyciski Esc, CR N i . Parame-
tryzacje mozna przerwac za pomoca przycisku Esc. Ustawione parametry s zachowywane
nawet po wyfaczeniu napiecia roboczego.

Uruchomi¢ tryb parametryzacji: Nacisna¢ przycisk Esc.

Za pomoca przyciskow N i v wybra¢ zagdane menu gtéwne.

Otworzy¢ wymagane menu gtéwne: Nacisnac przycisk CR.

Za pomoca przyciskow N i ¥ wybra¢ zadane podmenu.

Otworzy¢ wymagane podmenu: Nacisng¢ przycisk CR.

Za pomoca przyciskow /N i ¥ wybra¢ zadang warto$c.

» Zapisa¢ wymagana wartos¢: Nacisna¢ przycisk CR.

>
>
>
>
>
>

DOut r 3

(Patrzrys. 7). Menu gtéwne — wyjscia cyfrowe

Rel1 Przekaznik 1 (styki 12, 13)

Rel2 Przekaznik 2 (styki 14, 15)

Tran Tranzystor

off Odpowiedni przekaznik/tranzystor nieaktywny
2-Spt Podmenu Il — dzialanie 2-punktowe

Przelgczanie 2-punktowe stuzy do monitorowania zbyt niskiej predkosci obrotowej (0 < Off <
On) lub zbyt wysokiej predkosci obrotowej (0 < On < Off). W podmenu, 2-Spt” funkcje ,On”i
,Off” stuzg do okreslania punktéw przetaczania i wyzwalania.

Alarm Podmenu Il — dziatanie jako wyjscie alarmowe
PDiv Podmenu Il — dziatanie jako dzielnik impulsow
Div W podmenu,PDiv” ustawiana jest wartos$c¢ stosunku (mozliwa tylko dla wyjscia

tranzystorowego). Wspoétczynnik podziatu sygnatu czestotliwosci wejsciowej:
Przykfad: Div = 2. Co drugi impuls tranzystor przefacza sig zboczem rosnacym
na wejsciu i zachowuje stan przetaczania do nastepnego zbocza rosngcego.

Trend
(Patrz rys. 8).
Dostepne tylko w przypadku korzystania z wersji DTM Professional

Menu gtéwne — konfiguracja pamieci kotowej

TrdMD Tryb trendu: tryb pracy pamieci kotowej

PreTr Przed wyzwoleniem: dtugos¢ sekwencji zmierzonych wartosci przed zdarze-
niem wyzwolenia
Zapisana sekwencja zmierzonych wartosci

Off Punkt wyzwalania w trybie 2-punktowym do monitorowania wzrostu powyzej
lub spadku ponizej ustawionych wartosci.

On Punkt przefaczania w trybie 2-punktowym do monitorowania wzrostu powyzej
lub spadku ponizej ustawionych wartosci.

SUD Czas pomijania rozruchu w sekundach: po aktywowaniu pomijania rozru-

chu wyjscie sparametryzowane do wykrywania spadku jest obowigzkowo
aktywowane przez ustalony czas, aby unikna¢ zgtaszania spadku predkosci
obrotowej ponizej ustawionej wartosci podczas rozruchu. Pomijanie rozruchu
jest uruchamiane przez zwarcie stykéw 9 lub 10 lub przez wytworzenie napiecia
roboczego.

DSOn Dynamiczne pomijanie rozruchu: czas pomijania rozruchu jest natychmiast
anulowany, gdy predko$¢ mierzona wzro$nie powyzej wartosci granicznej
ustawionej dla monitorowania spadku predkosci.

Din Menu gléwne — parametry wejsciowe

(Patrz rys. 5).

ICM... Kontrola obwodu wejsciowego: w przypadku korzystania z czujnikéw NAMUR
mozna wiaczy¢ monitorowanie obwodu wejsciowego. W przypadku wystapie-
nia btedu wyjscia przekaznikowe zostaja wylgczone, tranzystor zostaje zabloko-
wany, a wyjscie analogowe przechodzi w tryb pradu usterki.

ICMOf Brak monitorowania

ICMBS Wykrywanie przerwania przewodu i zwarcia

ICMB Tylko wykrywanie przerwania przewodu

ICMS Tylko wykrywanie zwar¢

Tb Podstawa czasowa: Ustawienie standardowe: 1 = Hz

Jesli wymagana jest inna jednostka, wprowadzi¢ odpowiedni wspétczynnik
konwersji. Warto$¢ 60 odnosi sie do konwersji z Hz na obr./min. Zmierzona
predkosc obrotowa w Hz jest mnozona przez wspoétczynnik (Tb). Wprowadzi¢
nastepujace ustawienia progu przefaczania w okreslonej tutaj jednostce.

DSOf Uptyniecie czasu pomijania rozruchu bez opcji anulowania: monitorowanie
spadku wartosci ponizej ustawionej wartosci nie odbywa sie, dopoki nie upty-
nie czas pomijania rozruchu (SUD).

TbUnit Jednostka — podstawa czasu: Zalezy od wspoétczynnika podstawy czasu (Tb).
Hz jest wyswietlane jako jednostka dla wspdtczynnika Tb = 1, a rpm (obr./min)
jako jednostka dla Tb = 60 rpm. Jesli Tb nie jest réwne 1 lub 60, mozna ustawi¢
trzy dowolnie wybierane znaki dla jednostki.

TOff Opodznienie wylaczenia w sekundach: predkos¢, ktéra prowadzi do wytaczenia
przekaznika, musi wystepowac nieprzerwanie przez ustawiony czas (0...999,9
s). W zwiazku z tym krétkotrwate wahania predkosci nie moga wywota¢ komu-

NoTar Liczba elementow ttumiacych: liczba elementéw, ktére ttumia czujnik na jeden
obrot watu. Zmierzona predkos¢ jest podzielona przez liczbe elementow
thumiacych (NoTar).

nikatu.
LocOf Bez blokowania
LocOn Blokowanie przekaznika: po wytaczeniu odpowiedniego wyjscia pozostaje

ono w stanie wylgczonym do momentu zwarcia stykéw 9 lub 10, ponownego
wigczenia napiecia roboczego lub nacisniecia przycisku CR.

Tc Stata czasowa filtra w sekundach, aby unikna¢ naktadanych czestotliwosci
interferendji (rys. 3).
Td Czas blokady wejscia w sekundach: po impulsie z czujnika sygnat wejsciowy

czujnika nie bedzie skanowany przez ustawiony czas (0...99,9 s). W zwigzku z
tym usterki, takie jak te spowodowane odskakiwaniem, moga by¢ ttumione za
pomoca wolnych ciagéw impulséw wejsciowych. Do ustawienia wymagana jest
doktadna znajomos¢ ciggow impulséw wejsciowych.

F-0 Wykrywanie zera: jesli predkos¢ spadnie ponizej wartosci ustawionej w tym
miejscu, czestotliwos¢ wejsciowa bedzie wyprowadzana na wyjsciu jako
wartosc zero.

4-Spt
4-Spt-Inv
4-punktowe przefaczanie stuzy do monitorowania funkcji przedziatu. Funkgcje ,U-off",,U-on’,
,0-on"i,0-off" sa dostepne w podmenu,4-Spt” dla odpowiednich punktéw przetaczania
(rys. 3). Funkcje odwréconego przedziatu mozna ustawi¢ w podmenu,4-Spt-Inv”.

Nalezy wprowadzi¢ nastepujace punkty przetaczania/wyzwalania o rosnacej wartosci nume-
rycznej:

4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off)

4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on)

Podmenu Il — dziatanie 4-punktowe

U-off 4-Spt: punkt wyzwalania dla spadku predkosci ponizej ustawionej wartosci: jesli
predkos¢ spadnie ponizej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie wytaczony.
4-Spt-Inv: punkt wyzwalania dla wzrostu predkosci powyzej ustawionej warto-
sci: jesli predkos¢ wzrosnie powyzej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wyfgczony.

PostTr Po wyzwoleniu: dlugos$¢ sekwencji zmierzonych wartosci zapisywana po
zdarzeniu wyzwolenia

TC1 Warunek wyzwolenia powyzej poziomu 1: Wzrost mierzonej wartosci powyzej
ustawionej wartosci powoduje wyzwolenie

TC2 Warunek wyzwolenia ponizej poziomu 1: Spadek mierzonej wartosci ponizej
ustawionej wartosci powoduje wyzwolenie

TC3 Warunek wyzwolenia poza poziomem 1 lub poziomem 2: zmierzona wartos¢
poza przedziatem (funkcja monitorowania przedziatu) powoduje wyzwolenie

TC4 Warunek wyzwolenia komenda: Wywotanie opcji ,TriggerCmd” w menu,SetTr”
prowadzi do wyzwolenia

TL1 Poziom wyzwolenia 1: okreslenie progu powodujgcego wyzwolenie

TL2 Poziom wyzwolenia 2: definicja progu powodujgcego wyzwolenie (tylko TC3)

TrdSt Stan trendu

Wyswietla aktualny stan pamieci kotowej:

Wait for start [oczekiwanie na uruchomienie] (przewijany tekst), nie sa odczyty-
wane zadne mierzone wartosci

TS1 Not Triggered [TS1 niewyzwolony], operacja przed wyzwoleniem niegoto-
wa, mierzone wartosci sa odczytywane,

zdarzenie wyzwolenia nie wystapito, operacja przed wyzwoleniem jeszcze sie
nie zakonczyta

TS2 Not Triggered [TS2 niewyzwolony], operacja przed wyzwoleniem gotowa,
mierzone wartosci sa odczytywane, zdarzenie wyzwolenia nie wystapito

TS3 Triggered [TS3 wyzwolony], operacja po wyzwoleniu niegotowa, zdarzenie
wyzwolenia wystapito, operacja po wyzwoleniu jeszcze sie nie zakonczyta
TrFin Trend finished [Trend TrFin zakoriczony], zdarzenie wyzwolenia wystapito,
operacje przed i po wyzwoleniu wykonane

LftPr LftPreTrigTime (s, min, h): czas pozostaty do wykonania operacji przed
wyzwoleniem; warto$¢ aktualizowana w sposdb ciaglty podczas wyswietlania
LftPO LftPostTrigTime (s, min, h):

czas pozostaty do wykonania operacji po wyzwoleniu; wartos¢ aktualizowana w
sposob ciggly podczas wyswietlania

TimeS TimeSinceTriggerEvent (s, min, h): czas, ktéry uptynat od wyzwolenia;
wartosc¢ aktualizowana w sposob ciagty podczas wyswietlania

001 Menu gtéwne — wyjscia analogowe

(Patrz rys. 6).

1-Out Podmenu | — wyjscie pradowe (rys. 3)

F-IL Ustawienie czestotliwosci (poczatek zakresu pomiarowego) dla pradu wyjscio-

wego 0 lub 4 mA. W przypadku spadku ponizej zakresu pomiarowego prad spa-
da liniowo do 3,8 mA, jesli wybrany jest zakres pradu wyjsciowego 4...20 mA.

F-IH Ustawienie czestotliwosci (koniec zakresu pomiarowego) dla pradu wyjsciowe-
g0 20 mA. W przypadku wzrostu powyzej zakresu pomiarowego prad wzrasta
liniowo do 20,5 mA.

Jesli F-IL > F-IH, krzywa charakterystyki ma odwrotny trend: 20...4/0 mA

U-on 4-Spt: punkt przetaczania dla spadku predkosci ponizej ustawionej wartosci:
jesli predkos¢ wzro$nie powyzej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wyfaczony (U-On < O-on).
4-Spt-Inv: punkt przetaczania dla wzrostu predkosci powyzej ustawionej
wartosci:
jesli predko$¢ spadnie ponizej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wiaczony.

SetTr Stan ustawionego trendu: reczne wyzwalanie pamieci kotowej
skip Pomin wyzwalanie reczne

start Wyzwalanie reczne

stop Reczne zatrzymywanie operacji zapisu pamieci kotowej

0/4 mA Zakres pradu wyjsciowego: 4,000 (4...20 mA), 0,000 (0...20 mA)

I-Err Prad usterki w przypadku przerwania przewodu lub zwarcia (czujnik NAMUR
tylko przy aktywowanym monitorowaniu) i btedu wykrytego w urzadzeniu
22,00 > 22 mA
0,000 0 MA

O-on 4-Spt: punkt przetaczania dla wzrostu predkosci powyzej ustawionej wartosci:
jesli predkos¢ spadnie ponizej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wigczony.
4-Spt-Inv: punkt przetgczania dla spadku predkosci ponizej ustawionej wartosci:
jesli predkos¢ wzrosnie powyzej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wigczony.

O-off 4-Spt: punkt wyzwalania dla wzrostu predkosci powyzej ustawionej wartosci:
jesli predkos¢ wzrosnie powyzej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie
wyfaczony.
4-Spt-Inv: punkt wyzwalania dla spadku predkosci ponizej ustawionej wartosci:
jesli predkos$¢ spadnie ponizej ustawionej wartosci, przekaznik zostanie wyla-
czony.

SUD Czas pomijania rozruchu w sekundach: po aktywowaniu pomijania rozruchu
wyjscie sparametryzowane do wykrywania spadku lub monitorowania funkgji
przedziatu jest obowigzkowo aktywowane przez ustalony czas, aby unikna¢
zgtaszania spadku predkosci obrotowej ponizej ustawionej wartosci podczas
rozruchu. Pomijanie rozruchu jest uruchamiane przez zwarcie stykéw 9 lub 10
lub przez wytworzenie napiecia roboczego.

DSOn Dynamiczne pomijanie rozruchu: czas pomijania rozruchu jest natychmiast
anulowany, gdy predko$¢ mierzona wzrosnie powyzej wartosci granicznej
ustawionej dla monitorowania spadku predkosci.

DSOf Uptyniecie czasu pomijania rozruchu bez opcji anulowania: monitorowanie
spadku wartosci ponizej ustawionej wartosci nie odbywa sig, dopoki nie upty-
nie czas pomijania rozruchu (SUD).

TOff Opoznienie wylgczenia w sekundach: predkos¢, ktéra prowadzi do wytaczenia
przekaznika, musi wystepowac nieprzerwanie przez ustawiony czas (0...999,9
s). W zwigzku z tym kroétkotrwate wahania predkosci nie moga wywotac¢ komu-

nikatu.
LocOf Bez blokowania
LocOn Blokowanie przekaznika: po wytaczeniu odpowiedniego wyjscia pozostaje

ono w stanie wytgczonym do momentu zwarcia stykéw 9 lub 10, ponownego
wigczenia napiecia roboczego lub nacisniecia przycisku CR.
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C (Viz Obr. 7) Hlavni menu - digitalni vystupy
Nastaveni a parametrizace Rell Relé 1 (svorky 12, 13)
Pro nastaveni parametr(i ma pristroj ¢tyfi tlacitka Esc, CR, /N a V. Parameterizaci je mozné Rel2 Relé 2 (svorky 14, 15)
prerusit stisknutim tlacitka Esc. Nastavené parametry jsou zachovény i po vypnuti provozniho Tran Tranzistor
napet|: . 5 s off Pislusné relé /tranzistor neaktivni
» Aktivace nastavovaciho rezimu: Stisknéte Esc.
» Pouziti tlagitek M a \, vybere poZzadované hlavni menu. 2-Spt Submenu Il - 2bodovy provoz
» Oteviete pozadované menu: Stisknéte tla¢itko CR. Dvoubodové piepinani slouzi ke sledovani nedostatecnych otécek (0 < Off < On) nebo
» Pouziti tlacitek M a \, vybere pozadované submenu. nadmérnych otacek (0 < On < Off). V podnabidce "2-Spt" se pro urceni spinacich a vypinacich
» Otefete pozadované submenu: Stisknéte tlacitko CR. bod pouZivaji funlkce ’On a "Off". - — ———
» Pouziti tlacitek /M a V, vybere pozadovanou hodnotu Off Viypinaci bod ve dvoubodovém provozu pro sledovani podkroceni nebo
» UloZte pozadovanou hodnotu: Stisknéte tlacitko CR. v pre’kro$en|. . < F— -
sviti Spinaci bod ve dvoubodovém provozu pro sledovani podkroceni nebo prekro-
Dlp Hlavni menu - parametry vstupu ceni.
(Viz Obr. 5) SUD Pieklenuti nabéhu v sec: Po aktivaci pfeklenuti ndbéhu se na nastavenou dobu
ICM... kontrola vstupniho obvodu Pfi pouziti senzorl NAMUR Ize aktivovat monitoro- aktivuje vystup parametrizovany pro podotacky a béhem féze rozbéhu se za-
vani vstupnich obvodu. V pfipadé chyby reléové vystupy vypadnou, tranzistor brani hlaseni podotacek. Preklenuti babéhu se spousti bud zkratovanim svorek
se zablokuje a analogovy vystup piejde do rezimu chybového proudu. 9 nebo 10, nebo zapnutim napajeni.
ICMOf Bez kontroly DSOn Dynamické preklenuti nabéhu: Doba preklenuti nabéhu se zrusi okamzité,
ICMBS Kontrola zkratu a pteruseni vodice jakmile namérené otacky prekroci nastavené mezni hodnoty pro podkroceni.
ICMB Pouze kontrola pferuseni vodice DSoOf Ukonceni preklenuti ndbéhu bez moznosti zruseni: Monitorovéni pokroceni
ICMS Pouze kontrola zkratu probiha az po uplynuti doby preklenuti nabéhu (SUD).
Tb Casova zakladna Snadradni nastaveni: 1 = Hz TOff Zpozdéni rozepnuti v sec: Cas zpozdéni rozepnuti relé (0...999.9 s). Kratkodobé
Pokud je pozadovéna jina jednotka, zadejte odpovidajici koeficient pro pre- fluktuace nlez’pusobl rozepnuti relé.
pocet. Hodnota 60 plati pro pfevod Hz na otacky za minutu. Namétené otacky LocOf Bez zamykani
v Hz se vynasobi koeficientem (Tb). Provedte nasledujici nastaveni spinaciho LocOn Zamknuti relé: Po vypnuti pfislusného vystupu ziistane tento vystup ve
prahu v jednotce zde uvedené. vypnutém stavu, dokud nedojde ke zkratovani svorek 9 nebo 10, k opétovnému
TbUnit Unit - ¢asova zakladna: Zavisi na faktoru ¢asové zakladny (Th). Hz se zobrazuje zapnuti napajeni nebo ke stisknuti tlacitka CR.
jako jednotka pro faktor Tb = 1 a otacky za minutu jako jednotka pro Tb = 60
otacek za rpinutu.Tfi volné voliteIné znaky pro jednotku Ize nastavit, pokud se 4-Spt Submenu Il - 4bodovy provoz
Tb nerovna 1 nebo 60. 4-Spt-Inv
NoTar Pocet element(i: Pocet impulzl na otacku htidele. Naméfena rychlost se vydéli 4bodovy provoz je ur¢en pro kontrolu pomoci funkce okna. Funkce "U-off', "U-on’, "O-on" a

poctem elementt (NoTar).

Tc Casova konstanta filtru v sekundach, aby se zabranilo prekryvani rusivych
frekvenci (obr. 3).

"0-off" jsou k dispozici v podnabidce "4-Spt" pro piislusné spinaci body (obr. 3). Funkci inver-
tovaného okna Ize nastavit v podnabidce "4-Spt-Inv".

Nésledujici spinaci/vypinaci body musi byt zadany s rostouci ¢iselnou hodnotou:

4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off)

4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on)

U-off 4-Spt: Vypinaci bod pro podkroceni rychlosti: Pokud otacky klesnou pod nasta-
venou hodnotuy, relé se vypne.
4-Spt-Inv: Vypinaci bod pro prekroceni rychlosti: Pokud otacky vzrostou nad
nastavenou hodnotuy, relé se vypne.

U-on 4-Spt: Spinaci bod pro podkroceni rychlosti: Pokud otacky vzrostou nad nasta-
venou hodnoty, relé se vypne (U-On < O-on).

4-Spt-Inv: Spinaci bod pro pfekroceni rychlosti:

Pokud otacky klesnou pod nastavenou hodnotu, relé sepne.

O-on 4-Spt: Spinaci bod pro pfekroceni rychlosti: Pokud otacky klesnou pod nastave-
nou hodnotu, relé sepne.
4-Spt-Inv: Spinaci bod pro podkroc¢eni rychlosti: Pokud otéc¢ky vzrostou nad

nastavenou hodnotu, relé sepne.

Td Doba uzamceni vstupu v sekunddch: Po pfichodu impulsu se vstup snimace po
nastavenou dobu (0..99,9 s) nesnima. Proto Ize poruchy, jako napfiklad poruchy
zplisobené odskokem, potla¢it pomalymi vstupnimi pulzy. Pro nastaveni je
nutna presna znalost vstupnich impulzd.

F-0 Detekce nuly: Pokud otacky klesnou pod zde nastavenou hodnotu, vstupni
frekvence bude na vystupu nulova.

Alut Hlavni menu - analogovy vystu

(Viz Obr. 6) GOy VYStUp

1-Out Submenu | - Napétovy vystup (obr. 3)

F-IL Nastaveni frekvence (pocatek méficiho rozsahu) pro vystupni proud 0 nebo 4
mA. Pokud je méfici rozsah podkrocen a je zvolen vystupni proudovy rozsah
4..20 mA, proud linearné klesa na 3,8 mA.

F-IH Nastaveni frekvence (konec méficiho rozsahu) pro vystupni proud 20 mA. PFi
prekroceni méficiho rozsahu se proud linearné zvysi na 20,5 mA.

Pokud je F-IL > F-IH, ma charakteristicka kfivka inverzni trend: 20...4/0 mA

0/4 mA Rozsah vystupniho proud: 4.000 (4...20 mA), 0.000 (0...20 mA)

I-Err Poruchovy proud v pfipadé preruseni vodice nebo zkratu (snima¢ NAMUR
pouze pfi aktivovaném monitorovéni) a zjisténa chyba na pfistroji
22.00 > 22 mA
0.000 0 mA

O-off 4-Spt: Vypinaci bod pro piekroceni rychlosti: Pokud otéc¢ky vzrostou nad nasta-
venou hodnotuy, relé se vypne.
4-Spt-Inv: Vypinaci bod pro podkroceni rychlosti: Pokud otacky klesnou pod

nastavenou hodnotu, relé se vypne.

Preklenuti nabéhu v sec: Po aktivaci preklenuti nabéhu se na nastavenou dobu
aktivuje vystup parametrizovany pro podotacky nebo funkci okna a béhem
faze rozbéhu se zabrani hlaseni podotacek. Pieklenuti babéhu se spousti bud
zkratovanim svorek 9 nebo 10, nebo zapnutim napajeni.

DSOn Dynamické pieklenuti ndbéhu: Doba preklenuti ndbéhu se zrusi okamzité,

jakmile namérené otacky prekroci nastavené mezni hodnoty pro podkroceni.

DSoOf Ukonceni preklenuti ndbéhu bez moznosti zruseni: Monitorovani pokroceni

probiha aZ po uplynuti doby preklenuti nabéhu (SUD).

TOff Zpozdéni rozepnuti v sec: Cas zpozdéni rozepnuti relé (0...999.9 s). Kratkodobé

fluktuace nezpUsobi rozepnuti relé.

LocOf Bez zamykani

LocOn Zamknuti relé: Po vypnuti pfislusného vystupu zistane tento vystup ve
vypnutém stavu, dokud nedojde ke zkratovani svorek 9 nebo 10, k opétovnému

zapnuti napajeni nebo ke stisknuti tlacitka CR.

Alarm Submenu Il - Poruchovy vystup @
PDiv Submenu Il - Déli¢ka pulzd
Div V podnabidce "PDiv" se nastavuje hodnota dil¢iho poméru (mozné pouze pro
tranzistorovy vystup). Faktor pro déleni signalu vstupni frekvence: Priklad: Div oR
= 2. Pfi kazdém dalsim impulsu se tranzistor sepne s ndbéznou hranou vstupu a
udrzi spinaci stav az do dal3i ndbézné hrany. Esc T ™
Trend sC s
3 Main Menu - Konfigurace kruhové paméti
(Viz Obr. 8) ain Menu - Konfigurace kruhové pamét on - - n
K dispozici pouze pro pouziti DTM Proffesional seulement
TrdMD TrendMode: Rezim kruhové paméti
PreTr PreTrigger: Délka méfici sekvence pred spoustéci udalosti
Ulozena sekvence méfenych hodnot
PostTr Posth[ig’ger: Délka sekvence naméfenych hodnot ulozenych po udalosti off | [TV o-spt M ™ 4-SPT ™ Inv-4-SPT | TV | AN ™ PDiv
spusteni Esc Eso Esc Esc Esc
TC1 Spoustéci podminka vétsi nez Hodnota 1: Piekroceni meze zpUsobi spuiténi loa lcn lcn CR lCR
TC2 Spoustéci podminka mensi nez Hodnota 1: Podkroc¢eni meze zplsobi spusténi 2) 2) 2)
S . - O h Esc o..Fmax | [£5¢o. Fmax Esclo. Fmax £50]...9999
TC3 Spoustéci podminka mimo Hodnoty 1 a 2: Méfena hodnota mimo okno (kunk- S B e e B ==
ce okna) zptisobi sputéni off o Jon o
TC4 Spoustéci podminka prikazem Vyvolani "TriggerCmd" v polozce nabidky "SetTr" lCR lCR lCR | R
vede ke spustén. Esc 0. Fnax) \Esc | u-off...Fmax | [Esc] U-On...Fmas
TL1 Spoust hodnota 1: Definice prahové hodnoty, kterd zpUsobuje spusténi o~ on ™ — o~
TL2 Spoust hodnota 2: Definice prahové hodnoty, kterd zplsobuje spusténi (pouze on lCF‘ lCR
TC3)
2 2
TrdSt Trend State ne Esc U—gn.;Fmax’ Ese] u-ofr _.Fm_ax)
Indikuje aktudlni stav kruhové paméti: 0-On 0-0ff
Ceka na start (bézici text) méfené hodnoty se nenacitaji s lCR lCR
TS1 Not Triggered, Pretrigger Not Ready, mérend hodnota se nacita,
Spoustéci udalost nenastala, pretrigger jesté neni naplnén Esc 0.000.0 | [E52]0-on.rmen| [Esc|o-ofr. Fmen
TS2 Ngt Triggered, Pretrigger Ready, méfend hodnota se nacita, spoustéci <o ] oo oon
podminka nenastala
TS3 Triggered, Posttrigger Not Ready, spoustéci podminka nastala, posttrigger lCR lCR lCR
zatim neni plny c c c
TrFin Trend finished spoustéci podminka nastala, pre- a postrigger jsou plné = Gt [€<40..0090 | |5910..099.0
LftPr LftPreTrigTime (sec, min, hod): Zbyvajici ¢as pretriggeru; aktualizuje se Suo Sub
pribézné na displeji —>&CR lCR lCR
LftPO LftPostTrigTime (sec, min, hod): - o
Zbyvajici ¢as postriggery; aktualizuje se prbézné na displeji £sc 0..909,9 | 1ESC] DSO: |Esc | DSO”
TimeS TimeSinceTriggerEvent (sec, min, hod): Cas, ktery uplynul od spusténi; TOff bsor bsor
aktualizuje se prabézné béhem zobrazeni. loR lcg lcg
SetTr Set Trend State: Ru¢ni spusténi kruhové paméti . . .
SC SC SC
skip Preskoceni manualniho spusténi oo <—_$0£9g9_ @_2059&9_
start Manualni spusténi - l l
stop Manualni zastaveni zapisu do kruhové paméti
o A S B
lCR lCR
CR CR
lEoc | ud T [Esc
tamd | | [ Trast ] SetTr | [ T ]
CR Jon Jor JoR
Sk‘p Esc
¢
— ség <+ - -
"state Trigger Cmd*|* nur/ Descriptor|
lCR L Ter 22Ly\/ement lCR
TrdMd = TC4
E&_ _XXX_ n | XXX n Esc . _ _ ]
PreTr LftPr Date
Jon LR JoR
Escl oo || L oo Esc) ]
PostTr LftPo Message
CcR lon lCR
0 Esc
[ Times ]| AN |
—, CR lCR
=3 [T [14] [14] |Esc)
e ] e | [T ] [ e [ Govice |
lCFi lCR lCR lCR
2) 2)
) o..Fmax]| o..Fmax| | 0..Fmax] 1= .
TLt TL1 TL1 SW-Rev.
CR CR lCR lCR
2)
| 0...Fmax | Eso] ]
TL2 HW-Rev.
lCR
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NynbCoB, HanpMMep, BPaLLAIoWMNXCA KOMMOHEHTOB fBUraTesel, WecTepeH 1 TypPOuH, 1 oTcne-
KMBAIOT BbIXO/, MOKa3aTenel 3a rpaHuLbl 33laHHOTO inanasoHa. [lonyckaeTca ncnonb3osaHue
3TUX YCTPONCTB B 30He 2.

YcTpoiicTBa CieayeT UCMoNb30BaThb TONIbKO B COOTBETCTBUM C HACTOALLEN MHCTPYKLUVei. Jlioboe
[Ipyroe 1cnonb3oBaHne He NPKU3HaeTCA NCNOMb30BaHNEM NO HazHaueHuo. Turck He HeceT
OTBETCTBEHHOCTH 33 BO3MOXHbIE NOBPEX/eHNA B pe3ysibTaTe Takoro NCNonb3oBaHKA.

0O6LwMe MHCTPYKLUK No 6e30MacHOCTU
C6opKa, yCTaHOBKa, SKCryaTaLys, napameTpr3aLmnsa n TexHMYeckoe obCyKrBaHme yCcTpoii-
CTBa AO/IKHbI NPOM3BOAUTLCA NPOPECCMOHaNbHBIM KBaNMGULMPOBAHHBIM MEPCOHASIOM.
YCTPOWCTBO COOTBETCTBYET TPEOOBAHMAM MO 31EKTPOMArHUTHOM coBMmecTmocTn (AMC) ana
NPOMBbILNEHHbIX 30H. [1p1 NCNONb30BaHNM B XKWUMbIX PailoOHaX NPYMWTE Mepbl NO NPeAoT-
BpaLLeHio c60eB 13-3a UCKPOO6Pa3oBaHMs.

MpumeyaHna no B3pbiBoO3awWwuTe
3anpelLaeTca NCNosb30BaTb YCTPONCTBO BO B3PbIBOOMACHbIX 30HaX 6€3 Haanexallero
3aLyMTHOrO Kopryca.
CobntopaliTe rocyfapCcTBeHHbIE N MEXAYHAPOAHbIE TPe6OBaHVIA B OTHOLIEHUN B3PbIBO3a-
LWUTBI.
Mpu ncnonb3oBaHUM YCTPOCTBa BO B3PbIBO3aLLMLIEHHbIX LienAx ornepaTopbl AOKHbI 06n1a-
[aTb JOMONHUTENbHBIMW 3HAHUAMU B 0611aCTU B3pbIiBo3awmTsl (IEC/ EN 60079-14 n T. 4.).
JKcnnyaTupynTe yCTPONCTBO TONBKO B AOMYCTUMbIX YC/IOBUAX OKPYXKaloLLell cpeabl 1 B
npepenax AonycTMbix pabounx napameTpos (CM. laHHble Mo cepTUdMKaLnm 1 paspeLleHns
Ha MCMoMb30BaHVe BO B3PbIBOOMACHbIX 30HaX).

Tpe6oBaHNA B OTHOLLEHMW B3PbIBO6E30MAaCHOCTM ANA UCMONb30BaHNA B 30He 2
YcTaHaBnvBaiiTe YCTPOWCTBO B 3alMTHOM KOpMyce B COOTBETCTBUM CO cTaHfapTom [EC/
EN 60079-0 co cTeneHblo 3awutbl MuHUMYM IP54 no IEC/EN 60529.
JKcnnyaTaLma yCTPOWCTBa OMyCKaeTcsA TONbKO B 30HaX CO CTeMeHblo 3arpA3HeHuns, He
npesblwatoLen 2.
OTKIIoYeHNe 1 NOAKMIYEHE Lieneii 6e3 NCKPOo3aLuTbl JOMYCKAETCA TONIbKO MNP OTKIIOYEH-
HOM HanpsXeHuw.
[InA 3neKTponuTaHNA Heo6XoAMMO 06ecneunTb BHELIHME CPEACTBA 3aLLMTbl OT NpeBbiLle-
HWA HOMVHANBHOTO HaNPsXKeHVA 6onee yem Ha 40 %.

OnwucaHne usgenusa

0630p ycTponcTBa

Cm. puc. 1: Bua cnepepu, puc. 2: labapuTHble pa3mepbl

DOYHKLUN 1 peXXnumbl paboTbl

MoHuTopbl YacToTbl BpaleHna IM21-14EX-CDTRI umeloT ofHOKaHaIbHYI0 KOHCTPYKLIMIO U NC-
Kpob6e3onacHbi BXOA ANA MOAKMIOUEHNA AaTYMKOB B cooTBeTcTBMU € EN 60947-5-6 (NAMUR).
YCTPONCTBO UMeET ABa peneiHbiX BbIXOAA: TPaH3MCTOPHbIN 1 TOKOBbINA. Ha Kaxaom 13 BbIXOA0B
MOXHO OTCNeXMBaTb NPeAyCTaHOBIEHHOE NOPOroBoe 3HayeHue. Takxe MOXXHO OTC/IeXnBaTb
BbIXOA 3HaUYEHVIA 3a Npefenbl OnpeAeneHHOro AnanasoHa. TPaH3VCTOPHbI BbIXOA MOXKET ObiTb
TaKXe UCMOoMb30BaH Kak UMMYNbCHbIV AennTenb.

[ncTepesunc nepeknoYeHNA HaCTpPaMBaeTCA NPOrPamMmMNPOBaHNEM TOUEK BKIIOYEHUA 1 OTKAIO-
YeHuA. Takxke MOXeT ObiTb YCTAaHOBJIEHA 3afieP>KKa OTKIIOUEHMA, UTOObI M36exaTb OCTaHOBa B
clyyae cilyyaiiHbIX CKa4YKoB YacToTbl. HacTpolika napamMmeTpoB YCTPOWCTB OCYLLEeCTBAAETCA C
nomoubto FDT/DTM Ha MK nnv ¢ nomoLbio KHONOK Ha CamoM YCTPOMNCTBeE.

M3mepeHHOe 3HauYeHMe 3anncbiBaeTCA B MOCTOAHHYIO NaMATb KOJbLIEBOrO TUMa EMKOCTbIO A0
8000 3HayeHMIN. YTo6bl OCTAHOBUTL NPOLIECC 3aMNKMCU, AOIIKHO NPON30NTY NPeayCTaHOBIEHHOE
TpUrrepHoe cobbiTrie, HaNpYMep, NPeBbILLIEHNE MOPOra, MOC/e KOTOPOro 3anMcaHHyio nocse-
[0BaTeNbHOCTb CrHaNa MOXHO CUMTaTb.

YcTraHoBKa

/\ onacHocTtb

MoTeHuuanbHo B3pbiBOONacHasA atmochepa

Puck B3pbiBa 13-3a UCKpbl!

Mpw ncnonb3osBaHU B 30He 2:

> YcTaHOBKa, NOAK/IOYEHME 1 NapameTpu3aums yCTPOMCTBa JONYCKaloTCs TONbKO B OTCYT-
CTBME NOTEHLMaNbHO B3PbIBOOMACHON CpeAbl.

> YcTaHaBnMBanTe yCTPONCTBO B 3aLLMTHOM KOpPryce B COOTBETCTBUM CO cTaHAapTom IEC/
EN 60079-0 co cTeneHblo 3aWwmTbl He MeHee IP54

> [pw MOHTaXe yCTpONCTBa ybeanTech, 4To paboyas TemnepaTtypa B KOpryce He NPeBbICT
npefenbHO AOMYCTUMYIO laxke NPU He6NaronpPUATHbIX BHELHUX YCIOBUAX.

» YctaHoBUTe ycTponcTBo Ha DIN-peiiky.
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IM21-14EX-CDTRI
Rotation Speed Monitor
Quick Start Guide

Doc. no. D201364 2306

Additional
information see

< 250VAC/

120 VDC
<500 VA/60 W
<2A

<30V

O3 <50 mA

zum PC Gber IM-PROG / HART®-Modem
to PC via IM-PROG / HART® modem
au PC par IM-PROG / HART®-modem

Q11 +
> 0/4...20 mA
S16 RL<600Q
19
Power

IM21-14EX-CDTRI
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MopknioueHne

» [pwr NCMONb30BaHNIN MHOTOXMIIbHBIX MPOBOAOB: 3aKPEMNMTE KOHLibl MPOBOAOB C MOMOLLbIO
06XMMHBIX HAKOHEUHWNKOB.

MopKntounTe yCTPOMNCTBa B COOTBETCTBUM C INEKTPUYECKON cxemoii. Pasmep npoduna tep-

v

MuHana < 1 2,5 Mm% 2 X 1,5 MM unm 2 X 1 Mm2. Makc. MOMEHT 3aTsixku cocTasnaeT 0,5 H-m.

v

MopnepxuBaiiTe paccTosHne 50 MM (PacCTOAHUE MeXAY Pe3b60BbIMM COEAVHEHNAMN)
MeXAy UCKPO6Ee30MacHbIMUN 1 He3aLMLLEHHBIMM LeMAMU.

Beopa s 3Kcnnyatauuio
Mocne noaknioueHNA kabeneit 1 BKNIOYEHNA CTOYHMKA NUTaHNA YCTPOWNCTBO HaunHaeT pabo-
TaTb aBTOMATUYECKN.

Pa6oTa

CeeToAnofHanA NHANKaLMA

(Gze- Liset 3HaueHne

Avop

Pwr 3eneHbi YCTPONCTBO roToBO K pabote
3eneHbin MpyHYyaUTENbHLIN pexnm
MWUraioLwmin
Bbikn. OwwubKa ycTpoincTea

R Kentbin Ha pene nopaetca nutaHne

T Kentbin TpaH31CTOp NPOBOAUT TOK

Hactpoiika n napamerpusauus

HacTpoiika napameTpoB yCTPOCTB OCYLLECTBASAETCA € Ucnonb3osaHnem FDT n DTM Ha MNK.
[JononHuTenbHyto MHGOPMALMIO CM. B MHCTPYKLMAX MO NapameTpusaumu.

PemoHT
yCTp0I7ICTBO He NOANEXNT PEMOHTY. BbIBeFU/ITe HeucnpasHble yCTpOﬁCTBa M3 3kcnayataunum n
nepewnnte B Turck ANA aHann3a HencnpaBHOCTU. B Cny4yae BO3Bpata yCTpOI7ICTBa B KOMMaHWUO

BN s1voz8—rHwR
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LEDFARFLA s
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L1 Pwr =4 &% =s0| Zu|g
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Turck ©3yuuTe HaluM ycnoBuA Bo3Bparta. —
Lo
Ytunusauusa —
YCTpONCTBa CefyeT yTUNN3NpoBaTh B COOTBETCTBIN C HOPMATUBHBIMU JOKYMEHTaMU
OTAEIBHO OT GbITOBbIX OTXOA0B.
Certification data
Approvals and markings Electrical data
Approvals Supply circuit Contacts 19 and 20 Ug = 20...250 VAC or Digital outputs Contacts 12,13 and 14,15 <250 VAC/120VDC
IBEXU 07 ATEX 1132 X & 11(1)G  [Exia Ga] lIC non intrinsically safe 20...125VDC non intrinsically safe < 500VA/60 W
S & 11(1)D  [ExiaDa] llIC U, =253 VAC/125VDC <2A
) & 11(1)3G  ExecnClia Ga] ICT4 Ge Sensor circuits Contacts 1 and 2 Maximum values: Contacts 17 and 18 <30V

& 11 (1D) 3G Ex ec nC [ia Da llIC] IC T4 Gc intrinsically safe Contacts 6 and 7 Uy=9.6V <50mA
|ECEx IBE 09.0003 X [Ex ia Ga] IIC Exia lIC/IIB Contacts 9 and 10 lp=10.7 mA Current output Contacts 11 and 16 0/4...20 mA
ERIAIESE [Ex ia Da] llIC Py =25mW non intrinsicall.y safe : : R <600 Q

Ex ec nC [ia Ga] ICT4 Gc Digital outputs Contacts 6 and 7 U,=20V Parameterization Via programming adapter

Ex ec nCia Da llIC] ICT4 Gc intrinsically safe ;=213 mA Exi I B

Exiallc/iB Pi=400 mW “mox 100mH SmH  1mH  10uH  100mH SmH  1mH  10uH
Permissible ambient temperature range T, ,: -25...+70 °C L; negligible Lo max. m m m H m m m H
C negligible Comax. 510nF 840 nF 1.2 yF 3.6 uF 2.7 yF 4.4 pF 6.3 pF 26 uF
i

Exic lic 1B
Lo max. 100 mH 5mH 1 mH 100 mH 5mH 1 mH 10 pH
Comax. 765nF 1.2 yF 1.8 uF 4 uF 6.6 UF 9.4 uF 39 uF

© Hans Turck GmbH & Co. KG | D201364 2023-06
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IM21-14EX-CDTRI

Hactpowka n napameTtpusaums
[InA HaCTPONKI NapameTpoB YCTPONCTBO MMEET ueTbipe KHonku: Esc, CR, N n \v. Mapametpu-
3aLMI0 MOXHO OTMEHMTb C MOMOLLbIO KHOMKM Esc. 3aaaHHble NapameTpbl COXPaHAOTCA Aaxe
nocsie OTK/IOYeHNA Paboyero HanpPAXEHNA.

3anycTute pexum napametpusauumn: Haxmure Esc.

C nomoLwbio KHorok N n \ BbiGepuTe Tpebyemoe rmaBHoe MeHHO.

OTKpoiiTe HyXHOe rnaBHoe MeHio: HaxmuTe kHonKy CR.

OTKpoliiTe Tpebyemoe noameHio: Haxxmute KHornKy CR.
C nomoLbio KHorok /N u W BbiGepuTe Tpebyemoe 3HaueHme.

>
>
>
» C nomolubio kHonok N n \v Bbibepute TpebyeMoe NoaMeHHo.
>
>
>

CoxpaHuTe Tpebyemoe 3HaueHve: Haxxmute KHomKy CR.

Din
(Cm. puc. 5)
ICM...

MaBHOE MeHI0 — BXOAHble napameTpbl

MoHuTOpKHT BXOAHBIX Lenen: Mpu ncnonb3osaHunn gatumkos NAMUR MoXKHO
aKTVBUPOBATb MOHUTOPVIHT BXOAHbIX Lienel. B cnyyae owmnbku Bbixoabl pene
OTK/I0UAIOTCA, TPAH3UCTOP 6NOKMPYETCA U aHANOrOBbIV BbIXOS NEPEXOANT B
aBapPUWHbIN TOKOBbIV PEXUM.

Off
2-Spt

CooTBeTCTBYIOLEE pene/TPaH3NCTOP HeaKTUBEH

MoameHio Il — 2-ToyeyHoe ynpasneHne

2-ToYeyHoe nepeKsItoYeHne NCMOoSb3yeTCa 418 MOHUTOPUHIA CIULWKOM HU3KoM (0 < Bbiki. <
Bkn.) nnn cnmwkom Bbicokoi (0 < Bkn. < Bbikn.) yacToTbl BpalueHus. B nogmenio "2-Spt." ana
onpeaeneHs ToUek NepeKIioyeHNs N aBTOMAaTUYECKOTO OTKIIOUYEHNA UCMOSb3YTCA GYHKLMN
"On" (Bkn.) n "Off" (Bbikn.).

Off

Touka aBTOMaTNYECKOro OTK/IIoYEHWA 2-TOYEYHOro ynpasneHua Ana MOHUTO-
PWHra CINWKOM HU3KUX NN BbICOKUX nokasaHui.

On

TouKa nepeknoyeHNa 2-TO4EYHOro ynpasneHua gna MOHNTOPUHra CANWKOM
HU3KUX WY BbICOKMX NOKa3aHW.

SubD

MyckoBoe nofaBneHrie MOHUTOPUHIA B CeKyHAax: [ocne akTBaLmm nyckoBoro
NoJaBneHys MOHUTOPUHTA, BbIXOLHOW CUTHAM, HACTPOEHHDI Ha onpeaeneHme
C/IMILKOM HU3KMX NMOKa3aHWi N3MepeHus, MPUHYLUTENIbHO NepeBOANTCs B
AKTUBHOE COCTOsIHME Ha 3aAaHHbIN Neprog BpemeHn. Takum 06pa3om Ha 3Tane
3anycKa COOBLUEHNN O HA3KOM YacToTe BpaLleHUs He oTnpasnsioTcs. Myckosoe
nofasneHyie MOHUTOPUHIA BbIMOHAETCA 3@ CYET 3aMblKaHWsA Ha Knemmax 9 unm
10, nn60 3a cyeT nofaun pabouero HanPAXKEHN.

DSOn

[nHamunyeckoe NyCcKoOBO€ NofaBneHne MOHUTOPUHra: nyCKOBOe nopasrieHne
MOHUTOPWHTa NpeKkpallaeTca cpa3y nocne AOCTUXKEHNA HUXKHEro nopora
4YacToTbl BpaweHnaA.

®

205
20

lout
[mA]

4-Spt
Relais
Relay

Inv-4-Spt
Relais
Relay

J
|

f

Eingang/
input/
entrée

erregt/ energised / exité

Ausgang/ 98%
output/

sortie

[lentregt/ de-energised / désexité

entregt/ de-energised / désexité |

U-Off

U-Oon

0-0n

123451 t

f 123451
Te=1t

0-off

erregt/ energised

/exité |

erregt/ energised / exité |

entregt / de-energised / désexité

ICMOf

MOHVITOpVIHI' He BbINONHAETCA

ICMBS

O6Hapy»xeHvie 06pbIBa LIenu 1 KOPOTKOro 3aMblKaHNA

ICMB

O6HapyxeHve ToNbKo 06pbiBa Lienu

DSof

OTKnloUeHMe MyCcKOBOTO NofaBNeHNA MOHUTOPKHTa MO NCTeYEHN 3aaHHOTO
nepvopa 6e3 BO3MOXXHOCTU OTMeHbI: MOHUTOPUHF HU3KOW YacTOTbl BpaLleHNs
He BbINOSHAETCA 10 3aBePLUEHUA YCTAaHOBNEHHOrO Nepuofa noaasneHnsa (SUD).

ST MoameHio Il — 4-ToyeyHoe ynpasneHne

4-Spt-Inv A ynp

TOff 3afepikKa BblKoYeHna B cekyHaax: CUrHan yacToTbl BpalleHns Ana oTKio-
YeHuA pene A0MKEH HeMPepbIBHO NOCTYNaTh B TeYeHVe 3alaHHOTO BpeMeH
(0...999,9 c). Takum 06pa3om, KpaTKOBPEMEHHbIE KonebaHuA He MOTYT Bbi3BaTb
nosBesieHne coobLeHns.

LocOf Bes 6noknposkm

LocOn Bnokunposka pene: Mocne BbIKNIOYEHNA COOTBETCTBYIOLLErO BbIXOAA OH
0CTaeTCA B COCTOAHNM OTKIOYEHUA A0 3aMblKaHWA OfHON 13 Knemm 9 unwm 10,
NOBTOPHOI Nofaun paboyero HanPAXXeHWA UK HaxaTna KHonku CR.

Alarm MoameHio Il — Ucnonb3oBaHue B KayecTBe BbIXOAa aBapUIHOro CUrHana

PDiv MoameHio Il — Ucnonb3oBaHue B KauecTBe AeNUTENA MMNYNbCOB

Div B noamerio "PDiv" ycTaHaBnMBaeTca 3HaueHme npornopumm (Tonbko ana
TPaH3UCTOPHOro BbiIXoAa). KoapduumeHT aeneHnsa curHana BXOAHOMN YacToTbl:
Mpumep: Div = 2. Mpwn Kaxk[AoM BTOPOM UMIYSbCe TPAH3UCTOP NepeKnioyaeTca ¢
BOCXOAALMM GPOHTOM BXOAHOIO CUrHana 1 CoXpaHAeT COCTOAHME [10 Creayto-
LLero BOCXOAALLEero ppoHTa.

Trend
naBHoe MeHIo — KoH$uUrypauma namaTi KonbLeBoro tmna

(Cm. puc. 8)

JloCTynHO TOMBbKO NPY UCMONb30BaHMM NpodeccroHanbHon Bepcun DTM

ICMS

O6HapyxeHue TONIbKO KOPOTKOTO 3amMblKaHUs

Tb

BpemeHHan 6a3a: CraHaapTHaA HacTporika: 1 =Ty

Ecnu TpebytoTca Apyrue efuHULIbI U3MePEHWs, BBEAUTE COOTBETCTBYIOLNIA
K03ddULMeHT NpeobpasoBaHuA. 3HaueHWe 60 BbINONHAET NpeobpasoBaHue Iy
B 06/MUH. I3mepeHHas yacToTa BpalyeHus B [y yMHOXaeTcA Ha KoadouumeHT
(Tb). BbinonHuTe cnepyiowme HaCTPOMKM NOPOra NepPeKtoYeHUsA B yKasaHHbIX
3/eCb ejuHMLax.

TOff

3afiepkKa BblK/loueHUA B cekyHpax: CUrHan yacToTbl BpalleHus Ans OTKto-
YeHUA pesnie AOMMKEH HEMPEPbIBHO MNOCTYNaTb B TeYEHUE 3aJaHHOTO BPEMEHU
(0...999,9 c). Takum 06pa3zom, KpaTKOBpeMeHHble KonebaHnA He MOTyT Bbi3BaTb
nosBeHvie COOBLLEHMA.

LocOf

Be3 6noK1poBku

TbUnit

EAVHULBI M3MeHeHNs — BpemeHHas 6a3a: DTOT napameTp 3aBUCUT OT 6a30BOro
ko3dduLmeHTa BpemeHHo 6a3bl (Tb). B KauecTBe eAVHMLbI U3MepeHns ans
ko3dduymenTa Tb = 1 oTobpaxaetcs "Hz" (Tu), a B kauecTBe eguHmMLbl Ana Tb
=60 06/MVH — "rpm" (060pOTbI B MUHYTY). [lomnmo Tb paBHoro 1 vnu 60, ans
EAVIHNL, U3MEPEHVSt MOXXHO 33aTb TPY CBOGOAHO BbIGMPAEMbIX CMMBOSIA.

LocOn

BHOKVIpOBKa pene: Mocne BbikNOYEHUs COOTBETCTBYHOLLErO BbIXOAa OH
OCTaeTCs B COCTOAHNN OTKIIIOUEHA [0 3aMblKaHUs OgHOW 13 Knemm 9 unm 10,
I'IOBTOpHOI?I nogayv pa6oqero HanpAXeHnAa Unn HaXaTtnAa KHONKU CR.

NoTar

KonuuecTso femndupyowmx snemeHToB: KonmuecTBo 3n1emMeHToB, KoTopble
nemndupyioT CUrHan aatumka 3a oguH o6opoT Bana. Vi3amepeHHas yactoTa
BpaLLeHNA AeNINTCA Ha KonnyecTso aemnoupytowmx snemeHTos (NoTar).

Tc

MocToAHHan BpemeHN GUNbTPa B CEKYHAAX /1A 3aLMTbl OT HANIOXKEHUA LYMO-
BbIX YacToT (puc. 3).

Td

Bpems 610KMPOBKY BBOAA B CEKyHAAX: [Tocsie MMMy/bca OT AaTumKa BXOAHOM
CUrHan faturka He GyaeT CKaHMPOBAaTbCA B TEUEHME 3alaHHOTO BPEMEHN
(0...99,9 c). Takum 06pazom, oWNGKN, HANPUMEP, BbI3BaHHbIE KONebaHUAMMN,
MOryT 6bITb NOAABNEHBI MEANIEHHBIMMW MOCNE[0BATENBHOCTAMM VMMYNIbCOB.
[ns HaCTPOKM TpebyeTcA TOUHOE 3HaHVe NOCef0BaTeNbHOCTEN BXOAHBIX
MMMYNbCOB.

4-Spt
4-Spt-Inv

MoameHio Il — 4-ToueyHoe ynpasneHne

4-ToueyHoe yrnpasieHne nepeKsioyeHnemM NpeAHasHaueHo 18 MOHUTOPUHIa B PeXIMe OKHa.
OyHkumK "U-off", "U-on", "O-on" 1 "O-off" pocTynHbl B nogmeHio "4-Spt" Ana cooTBeTCTBY!HO-
LLMX TOYEK nepeknoyeHmns (puc. 3). IHBepTMpoBaHHY0 GYHKLIMIO OKHa MOXXHO HaCTPOWTb B
nogmetio "4-Spt-Inv."

Heobxoanmo BBeCTV CrepyioLime TOUKM NePeKTIoueHNA/aBTOMAaTUYECKOrO OTKIIOUEHMA C
BO3pacTaloLWMM YMCIIOBbIM 3HAYEHVEM:

4-Spt: (U-off < U-on < O-on < O-off)

4-Spt-Inv (U-on < U-off < O-off < O-on)

F-0

O6Hapy»xeHue Hyna: Ecnn yactoTa BpalyeHns NagaeT HUXe 3aiaHHOrO 3Aechb
3HaYEeHWA, YacTOTa BXOAHOTO CMrHana byaeTt paBHa HyJio.

U-off

4-Spt: Touka aBTOMATUYECKOrO OTKMOUYEHUA [N HU3KOI YaCTOThbl BPaLLeHs:
Ecnu yacToTa BpaleHus NagaeT HKe 3a4aHHOTO 3HAUEHS, Pene BbiK/oYa-
eTcs.

4-Spt-Inv: Touka aBTOMATUYECKOrO OTKNOUEHUA [4N1A NPEBbILIEHNA YaCTOTbl
BpaweHus: Ecnn yactoTa BpalLeHus NpeBblluaeT 3aaHHoe 3HaueHve, pene
BbIK/IOYAETCH.

AOut
(Cm. puc. 6)
I-Out

TaBHOe MeHI0 — AHanoroBbie BbIXOAbI

MoameHio | — Bbixoa no Toky (puc. 3)

U-on

4-Spt: Touka NepeKnioYeHns ANA HU3KOM YacToTbl BpaweHwus: Ecnin yacTtoTa
BpaLyeHs NpeBblaeT 3ajaHHOE 3HaueHue, pene Bbiknouaetcs (U-On < O-on).
4-Spt-Inv: Touka nepeKioYeHns Ans NPeBbILLEHUs YacTOTbl BPALLEHNA:

Ecnin yacToTa BpaLeHys NafaeT HKe 3aaHHOTO 3HAUEHIIS, Pene BKIOYAETCs.

F-IL

HacTtpoiika yacToTbl (Hayano AvanasoHa n3MepeHuns) ToKa BbIXOJHOTO CUrHana
0 vnu 4 MA. Ecnu BbIGpaH AnanasoH BbIXOAHOTO curHana 4...20 MA 1 nokasaHus
V3MepeHUNaA HKe 3alaHHOro MOPOroBOro 3HaYeHUs, TOK JIMHENHO NajaeT fo
3,8 MA.

O-on

4-Spt: Touka nepeksnoYeHNA ANA NPeBblleHNA YacToTbl BpaleHna: Ecnun yacto-
Ta BpalleHUA NafaeT Huxe 3afJaHHOro 3HaUeHUs, pene BKloYaeTca.

4-Spt-Inv: Touka nepeKknoyeHNa 4na HA3KON YacToTbl BpalleHua: Ecnm vactota
BpalLieH/A NpeBbillaeT 3ajlaHHOe 3HaUYeHNe, pene BKIloYaeTca.

F-IH

HacTpoliika yacToTbl (KoHeL, fuana3oHa n3mMepeHus) 41A ToKa BbIXOAHOTO
curHana 20 MA. Mpu npeBblleHnK 3aaHHOTO NOpora U3MepeHnA TOK IMHENHO
ysenuumusaetca o 20,5 mA.

Ecnu F-IL > F-IH, KpuBas nprHnmaeT obpaTHoe HanpasneHue: 20...4/0 MA

0/4 mA

[nana3oH ToKa BbIXOAHOro curHana: 4,000 (4...20 mA), 0,000 (0...20 MA)

O-off

4-Spt1 Toyka aBTOMaTMYeCKOro OTKIIOUYEHWs 4 npeBbIWeHNA YacToTbl
BpaweHuna: Ecnun yacTota BpalleHnA npeBblllaeT 3afaHHOe 3HayeHne, pene
BbIK/lOYaeTcA.

4-Spt—|nv: Touka aBTOMaTMYECKOro OTK/IIOUYEHMA AN1A HU3KOM Y4acToThl Bpa-
weHwua: Ecnu yactota BpalleHna nafjaeT HUXKe 3aflaHHOr o0 3HavyeHuA, pene
BbIK/IIO4aeTcA.

I-Err

ToK HeMcnpaBHOCTM B Cllyyae 06pbiBa Lienu Uy KOPOTKOTO 3aMblKaHUA (faTunk
NAMUR TonbKo Npwi BKAKOYEHHOM MOHUTOPUWHIE) 1 06Hapy»KeHne OLNGKM Ha
ycTponcree

22,00 > 22 MA

0,000 0 MA

DOut
(Cm. puc. 7)
Rel1

MaBHoe meHI0 — LindppoBbie BbIxoabl

Pene 1 (knemmbi 12, 13)

nyCKOBOE nojaBneHne MOHUTOPUHIra B CEKyHAax: Mocne akTMBauun nyckosoro
nopasnieHNA MOHUTOPWUHra, BbIXOAHOW CUrHan, HaCTpOeHHbIIﬁ Ha onpepeneHune
CNMLLKOM HU3KNX MOKa3aHWiA n3mepeHna n d)yHKL[I/IIO OKHa, NpUHYAUTENbHO
nepeBOANTCA B aKTUBHOE COCTOAHMNE Ha 3afaHHbIVi Nepunog BpemeHn. Taknum 06-
Pa3oM Ha 3Tane 3anycka Cco0bLLeHNA 0 HU3KON YacToTe BpaLlleHna He oTnpas-
nawoTca. ﬂyCKOBOE nojasneHne MOHUTOPWHIa BbIMOJIHAETCA 3a CHET 3aMblKaHNA
Ha Knemmax 9 unu 10, nmbo 3a cyeT nogauu pa6ot|ero HanpaMXeHua.

TrdMD Pexvm Tpenga: Pexkum paboTbl NamATV KONbLEBOIO TUMa
PreTr [lo Tpurrepa: innHa nocnefoBaTeNibHOCTY U3MEPEHHbIX 3HaYeHWIN A0 Tpurrep-
HOro cobbITnaA
MNocnepoBaTeNbHOCTb COXPAHEHHbIX U3MEPEHWIA Select main menu
PostTr Mocne Tpurrepa: invHa NnocneaoBaTeNnbHOCTM U3MEPEHHbIX 3HaYEHUIA mocne
TPUITEPHOTro CObbITUA @
TC1 Ycnosue Tpurrepa Bbille ypoBHs 1: [peBblleHne N3MepeHHOro 3HaueHns
BbI3bIBaeT cpabaTbiBaHne
CR
TC2 Ycnosue Tpurrepa Huke ypoBHaA 1: CIMLIKOM HI3KOE U3MEPEHHOe 3HaueHne
BbI3blBaeT cpabaTbiBaHue Esc FSME?S‘
TC3 Ycnosue Tpurrepa BHe ypoBHA 1 Unn ypoBHA 2: i3mepeHHoe 3HayeHue 3a 1ove
rpaHunUamu okHa (pyHKLMA OKHa) Bbi3blBaeT cpabaTbiBaHue lca
TC4 Ycnosue Tpurrepa no Komange: Boizos "TriggerCmd" B nyHKTe MeHio "SetTr" —%
NPUBOANT K CpabaTbiBaHMIO Esc 099,988
TL1 YpoBeHb Tpurrepa 1: OnpeeneHne NoporoBoro 3Ha4yeHs, Bbi3biBaloLLero 7o
cpabatbiBaHune loa
TL2 YpoBeHb Tpurrepa 2: OnpepeneHne NoOporoBoro 3Ha4eHs, Bbi3biBaloLero
cpabatbiBaHuie (Tonbko TC3) Esc XX
TrdSt CocTosAHVe TpeHaa TbUnit
NoKa3sblBaeT Tekylliee COCTOAHVE NaMATU KOMbLIEBOrO THMa: lCR
OxwupaHue 3anycka (beryliasn CTpPoKa), 3MepeHHble 3HaUeHUA He CUMUTbIBAIOTCA —
TS1 He cpaboTan, 3anucb A0 TpUrrepa He roToBa, M3MEPAEMbIE 3HAUYEHUA Esc 9999E3
CUNTBIBAKOTCA, NoTar |
TpurrepHoe cobbiTue He MPOU30LLNIO, 3aNKChb A0 TPUITePa ellje He 3aBeplueHa lcp
TS2 He cpaboTan, 3anncb 10 TpUrrepa roToBa, M3MepeHHble 3HaYeHVA CYNTbIBA-
10TCA, TPUTTepHOe CobbITUE He MPOU30LNIO Eso 0. 99.98
TS3 cpabotan, 3anmcb nocne Tpurrepa He roToBa, TPUrrepHoe cobbITMe MPOn3o- —TC"— =
LU0, 3aNKCb NOC/e TpUrrepa elle He 3aBeplleHa
TpeHp TrFin 3aBepLueH, TpurrepHoe cobbiTe MPOM3OLLNO, 3aNncb A0 1 Nocne ],CR
Tpurrepa 3aBeplieHa e
LftPr LftPreTrigTime (c, MuH, u): OcTaBLIEeCA BpPeMsA 3anucy Ao TPUrTepa; NocTo- 0-..99.99 |
AHHO OGHOBNAETCA B MpoLiecce OTObPaKeHWs Td
LftPO LftPostTrigTime (c, MuH, u): lcn
OcTaBlUeecsa BpeMaA 3anuncy nocne Tpurrepa; NOCTOAHHO 06HOBNAETCA B NPO- 5
Lecce oTobpaxeHws Esc 999,0E3
TimeS TimeSinceTriggerEvent (c, MvH, u): Bpems, npoluesliee ¢ MoMeHTa cpaba- F-0
TbIBaHUA TPUITEPa; NOCTOAHHO O6HOBNAETCA B NpoLiecce 0TobpakeHNA s
SetTr HacTtpolika coctoaHuaA TpeHpa: PyyHol Tpurrep namAaT KONbLEBOro TMna
skip MponycTnTb pyyHoW TpUrrep
start PyuHoe BK/oUeHMe TpUurrepa
stop PyuHas ocTaHOBKa 3anvcu B NaMATb KOJbLIEBOrO TMMa

DSOn

[nHamnyeckoe nyckoBoe NoAaBneHne MoHUTOpuHra: MyckoBoe nogasneHne
MOHWTOPUHra NPEKPaLLAETCA Cpasy Nocse AOCTUKEHUA HUXKHERO Nopora
YacToOThbl BPALYEHWs.

Rel2

Pene 2 (knemmbi 14, 15)

Tran

TpaH3uncTop

DSOf

OTKNoYeHMe NYCKOBOTO NOAABNEHUA MOHUTOPVHIA MO NCTeYEHUN 3aAaHHOTO
nepvoaa 6e3 BO3MOXHOCTN OTMeHbl: MOHUTOPVHT HU3KOI Y4acTOTbl BpaLleHus
He BbINONHAETCA O 3aBepLUEHNA YCTaHOBIEHHOTO neprofa nogasnexus (SUD).
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